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hteistyd- ja mobiilirobo-
tilkka ovat viime vuosina
voimakkaasti  yleistynei-
ta teknologioita, jotka Ii-
saavat joustavuutta ja
vapauttavat tyontekijdresurssia mie-
lekkaampiin tehtaviin. Lahes kaikki
suurimmat teollisuusrobotiikkavalmis-
tajat ovat tuoneet omaan tarjontaansa
myos yhteistyérobotit. Yhteistyorobot-
tien ominaispiirteing voidaan pitaa si-
saisia turvaratkaisuja, jotka mahdollis-
tavat yhteistyon juuri ihmisten kanssa.
Lisaksi yhteistyorobottien ohjelmointi

SeAMK Tekniikan yhteisty&- ja mobiilirobetiikan demonstraatioymparisto.

on verrattain helppoa ja ne soveltuvat
hyvin eri toimialoille.

Hintatasoltaan suhteellisen edulli-
set yhteistyérobotit mahdollistavat
teknologian hyédyntamisen myos
pk-sektorilla ja madaltavat robotii-
kan soveltamisen kynnysta. SeAM-
Kissa aloitettiin vuoden 2018 alusta
Eteld-Pohjanmaan liiton rahoittama
Mixed Reality and Collaborative Ro-
botics -hanke, joka paatavoitteena
on rakentuvan demonstraatioympé-
riston myota lisata yritysten yhteis-
tyt- ja mobiilirobotiikan tietoisuutta
ja soveltamista omissa toiminnois-

saan. Hankkeessa rakentuvassa de-
monstraatioymparistéssa on sovellet-
tu yhteisty6robotiikan teknologioita
hyvin monipuolisesti, joten yrityksilla
on nyt mahdollisuus paasta tutustu-
maan teknologiaan kattavasti ja aloit-
tamaan omat kehitystoimet osana ro-
botisaatiota.
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