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The purpose of this thesis was to get familiar with KNX-system and to create the demo
environment for Satakunta University of Applied Sciences' Faculty of technology in Po-
ri. With this demo environment it is purpose to give knowledge and understand of KNX
bus system for students and to show them how KNX-system is programmed

The project was started by selecting which components will be on this system. Next
phase was to concentrate on purchasing the products and to build system. At the end, the
focus was on commissioning and to create guides on how to take system in use and how
to program system.
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1 JOHDANTO

KNX-Jérjestelmi on nopeasti kasvava ja yleistyvé teknologia. Teknologian kehitté-
minen on saanut alkunsa Euroopasta. KNX-jdrjestelmissd ei ole yhtd yksittdista lai-
tetta, joiden kautta paitelaitteet toimivat, vaan kyseessd on hajautettu viyldjarjestel-
ma, jossa laitteet kommunikoivat suoraan keskendin. KNX on tarkoitettu kiinteisto-

jen sdhkoistimiseen ja onkin saavuttanut suurta suosiota téll4 alalla.

Téasséd opinndytetydssd perehdytddn KNX-jirjestelméén ja otetaan kayttoon demoym-
paristd, jonka on tarkoitus muodostaa selked kasitys, mitd KNX-jdrjestelmailld voi-
daan tehdd. Demoympdristo sisdltdd niin pistorasioiden, valaisinten ja kaihtimen oh-
jausta suoraan KNX-vidylddn liitettdvilld painikkeilla, kuin myds perinteisilld kytki-
milld. Tdmaén lisdksi demoymparistoon on valittu laaja valikoima erilaisia KNX-véy-

lan komponentteja, joiden avulla tuodaan esille jérjestelmén erilaisia ominaisuuksia.

Opinndytetydssd perehdytdin KNX -teknologian kuvaamiseen. Pddpainona opinndy-
tetyossd on kuitenkin luoda ja ottaa kdyttoon demoympéristd Satakunnan Ammatti-
korkeakoulun kdyttoon. Opinnédytetyossd tehdddn suunnitelmat demoympériston ra-
kenteesta, opas jirjestelmén kayttdonotosta, opas erilaisten ohjelmien luomisesta jir-

jestelméén ja tdimén lisdksi tehddén vield harjoitustyd opiskelijoille.



2 KNX-JARJESTELMA

KNX on taloautomaatiojérjestelmi, jonka ideana on yhdistdd rakennuksen sahkoistys
yhtendiseksi ja mahdollisimman energiatehokkaaksi toimivaksi verkoksi. (ABB
www-sivut 2012) KNX ei ole jarjestelmdnd endd mikddn uusi, silld jo ensimmaéiset
jarjestelmidn kuuluvat laitteet ovat jo 90-luvun alusta, eli kyseesséd on jo yli 20-vuot-

ta vanha jarjestelma.

KNX toimii hajautettuna viyldjirjestelménd, eli laitteet kommunikoivat keskendin
ilman erillistd pailaitetta. Tdma auttaa paljon jarjestelmén toiminnassa, sillé jérjestel-
massd ei ole yksittdistd laitetta, joka hajotessaan pysdyttdisi koko jérjestelmin toi-

minnan (Kuva 1).

Kuva 1. Esimerkki KNX-viyldjarjestelmin rakenteesta ( ABB www-sivut 2012)

Verrattuna perinteiseen jarjestelméddn (Kuva 2), jossa kytkimet ohjaavat kuorman

suoraan tai releen kautta paille,



Kuva 2. Perinteiselld asennustavalla tehtdva valaisinten ohjaus

KNX-jérjestelmdssd (Kuva 3) anturit ja painokytkimet ldhettdvit vdylddn tiedon,
joka kiskee toimilaitteen kytked sdahkon laitteeseen esim. valaisimeen. TAmén liséksi
vaylddn ldhetetty tieto kulkee ldpi koko véylédn, jolloin valaistuksen kytkentétieto
voidaan ndyttdd muun muassa kosketusndytolld. KNX-jdrjestelmédssé ohjaus ja sih-
kon syotto kulkevat erillisissd kaapeleissa, joka yksinkertaistaa sahkokytkent6jd va-
hentden reilusti virhekytkentdjen médraé. Lisdksi jérjestelmé luo huomattavan muun-
neltavuuden mahdollisuuden ilman uudelleenkytkentjd. Esimerkiksi painike, joka
on ennen ohjannut valaistusta, voidaan pelkdstdin ohjelmoimalla muuttaa ohjaamaan

silekaihtimia.



Kuva 3. KNX-jérjestelmalla tehtdvé valaisinten ohjaus

2.1 Komponentit

Komponentit voidaan jakaa kolmeen ryhmdin: Jérjestelmdkomponentit, anturit ja
painokytkimet sekd toimilaitteet. Jarjestelmdkomponentit ovat laitteita, jotka tarvi-
taan jokaiseen KNX-jirjestelméén tai laitteita, joita kdytetdan viylien yhdistamiseen.
Anturit ja painokytkimet vastaanottavat ulkoisen késkyn ja ldhettivit sen sanomana
vayldan. Toimilaitteet kuuntelevat sanomia viyléstid ja suorittavat vdyldn antaman
tehtavan. Yhteensd erilaisia KNX-hyviksyttyjd komponenttiryhmid on ldhes 7000
(KNX-organisaation www-sivut 2013). Naiilld voidaan ohjata kuvan 4 mukaisia
alueita ja informaatiota voidaan kerdtd, mm. sddoloista, kytkimistd ja liiketunnisti-

mista.
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Kuva 4. KNX-jérjestelmén toimialueet

2.1.1  Jarjestelmidkomponentit

* Virtaldhde, joka tuottaa viyldan noin 30V jannitteen.
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Kuva 5. Virtaldhde TXA-111

e Linjayhdistin yhdistdd KNX-véylid toisiinsa. Sama linjayhdistin toimii myos

linjatoistimena, jonka avulla voi lisdtd vdyldén tulevien laitteiden maaraa.



Kuva 6. Linjayhdistin TA-008
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* Viayldmuunnin muuntaa KNX-vdyldn muihin véyliin sopivaksi. Yleisin

muunnin on USB-muunnin, jota tarvitaan jarjestelmédn ohjelmoimiseen tieto-

koneella.

Kuva 7. USB-yhteyslaite TH-101

2.1.2  Toimilaitteet

* Releyksikko kytkee suoria kuormia, kuten pistorasioihin sdhkon.

Kuva 8. Releyksikkdo TXA206B
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* Himmennin, jolla saadaan kytkettyd ja himmennettyé valaistusta.

Kuva 9. Himmenin TXA213
» Kaihdintoimilaite, jolla ohjataan markiiseja seka silekaihtimia.

tu"" _‘“‘“
R Riaing)

hager

Kuva 10. Kaihdintoimilaite TXA226

* 1-10V ohjauslaitteet, joita kdytetddn padasiassa lampoétilan sddtoon ja joiden-

kin valaisinten himmentiamiseen.

Kuva 11. 1-10V ohjauslaite TX211
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2.1.3  Anturit

* Painiketaulut, joilla ohjataan kuormia paille.

——— —

Kuva 12. Huonesdadin TX450A Kuva 13. Painiketaulu WYT36

* Kosketuspaneeli, joihin saadaan tuotua visuaalista tietoa sekd ohjattua kuor-

mia paille.

Kuva 14. Kosketuspaneeli TI060B

* Binddrivastaanotin, jolla vastaanotetaan analogista tietoa ja muunnetaan se

sanomaksi vaylaan.
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Kuva 15. Bindirivastaanotin TXA306

* Kellokytkin, jolla saadaan tehtya ajallisia toimintoja jérjestelmaan.

Kuva 16. Kellokytkin TX022

* Lasndolotunnistin, joka tunnistaa litkkeen ja lahettdd tiedon vayldan.

Kuva 17. Lasndolotunnistin TX510

Sddasema, joka mittaa siddoloja, kuten tuuli, valoisuus, ldmpétila, kosteus ja ldhettda

ndistd sanomia vayliin.



14

Kuva 18. Sadasema TGO053

2.2 Siirtoreitit

Jarjestelmd on luotu monipuoliseksi siirtoreittien osalta, joka mahdollistaa joustavan
asennustavan sekd uudisasuntoihin ettd vanhoihin asuntoihin. Vanhimpana ja edel-
leen yleisimpéni ja luotettavimpana siirtoreittityyppind on vayliakaapeli (TP — Twis-
ted Pair). Seuraavana siirtoreittityyppind 1990-luvun puolessa vélissé tuli sdhkover-
kossa kulkeva siirtoreitti (PL — Powerline). Uusimmat siirtoreittityypit perustuvat tie-
totekniikassa paljon kéytettyyn IP-pohjaiseen tiedonsiirtoon (Ethernet — KNX IP)
seki radioaaltoihin (RF — Radio Frequency).

2.2.1 Vayldkaapeli

Viyldkaapelia kéytetddn erityisesti uudisasunnoissa, joissa on helppo asentaa uutta
johtoa. Viyldkaapeli on myods hidiriottomyytensd takia kéytetyin siirtotietyyppi.
KNX-véyldkaapeliksi suositellaan seuraavia kierrettyjd parikaapeleita:YCYM
2x2x0,8, J-Y (St) Y 2x2x0,8, JH (St) H 2x2x0,8, A-2Y(I) 2Y tai A-2YF () 2Y (KNX-
kasikirja 2006, 182). Suomessa paljon kiytetty kaapeli on KLMA 4x0,8+0,8, mutta
nykyisin on myds ruvettu kdyttiméén standardisoituja véylidkaapeleita. Kaapelista on
padsddntoisesti kdytossd vain yksi pari ja toinen pari on varana syottiméén lisdvirtaa

laitteille, jotka sité tarvitsevat.

Johtimien parikierron ansiosta kaapeli kestdd todella hyvin hdiriota, silld hiirio vai-
kuttaa tasaisesti molempiin johtimiin. Ndin ollen hiiri6lld ei ole vaikusta silléd oleelli-

nen tieto signaalin kulussa on ainoastaan jénnite-ero (Kuva 19).
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DVC = Laite

Kuva 3.1-5: Signaalin siirto véylékaapelilla

Kuva 19. Signaalin siirto véyldkaapelilla (KNX-kisikirja 2006, 29)

2.2.2  Sahkoverkko

1990-luvun puolessa vilissé tuli KNX-laitteisiin tekniikka, joka mahdollisti signaalin
siirron asunnon sdhkdverkossa. Tdma mahdollisti KNX-jdrjestelmin kayttdonoton
vanhoissa rakennuksissa, joissa vdyldkaapelin veto olisi ollut hankalaa. Kaikkia lait-
teita ei kuitenkaan voi liittdd sdhkdverkkoon, vaan niiden taytyy olla sitd tarkoitusta
varten rakennettu. Lisdksi yhdistettidessd sdhkoverkossa liikkkuva signaali viyldkaape-
liin tarvitaan erillinen muunnin véliin, joka hoitaa ndiden eri siirtoteiden vélisen

kommunikoinnin.

2.2.3 Radioaallot

Radioverkossa toimiva laite kommunikoi radioaalloilla. Laitteet voidaan asentaa mi-
hin tahansa kuuluvuuden sisédlld olevaan alueeseen. Samassa kuuluvuusalueessa ole-
vat laitteet vastaanottavat kaikki ldhetetyt signaalit. Ndin ollen laitteet, jotka ovat eri

radioverkoissa, tdytyy pystya erottamaan turhat signaalit oikeista ja timéd tapahtuu si-
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ten, ettd ldhettdva laite ldhettdd sarjanumeronsa laitetunnuksena osaksi sanomaa. Ta-

méin ansiosta sanomasta voidaan tulkita, oliko sanoma tarkoitettu vastaanottajalle.

”Radioteknologiassa siirrettdvét tiedot moduloidaan kantotaajuuteen. Tiedot vilite-
tddn kantoaallon voimakkuuden vaihteluina, taajuuden vaihteluna, vaihesiirtona tai
ndiden yhdistelméni. Taméd moduloitu kantoaalto siirretddn vastaanottimiin ja vas-
taanotettu signaali demoduloidaan eli tiedot palautuvat signaalista.” (KNX-késikirja

2006, 41)

224 IP

Tietotekniikasta tuttua tietoliikenneyhteyttd kdytetidn KNX-jirjestelméssd yhdisti-
méin verkkoja yhteen, kun tarvitaan nopeaa tiedonsiirtonopeutta. Tatd ominaisuutta
kiytetddn etenkin isoissa jéarjestelmisséd, kuten hotelleissa. IP tiedonsiirto mahdollis-
taa myoOs tietokoneen yhdistdmisen vdylddn internetin vilitykselld, jolloin jérjestel-
mén toimintoja voidaan muokata etityoné. Varsinaisia toimilaitteita, jotka lahettdisi-
vét viestin suoraan [P-verkkoon ei ole olemassa, vaan tiedonsiirto laitteiden ja IP-

verkon vililld toimii ainoastaan vdyldyhdistimien kautta.

2.3 Kayttoonotto

KNX standardiin on maédritelty kolme tilaa, joilla jirjestelmén voi ottaa kayttoon.
Loppukayttdjille tarkoitettu ja myds helpoin tila on A-tila (Automaattitila), jota voi-
daan kayttidd, kun laitteiden toiminnot on selkeésti madritelty. Tdmén tilan laitteet

tunnistautuvat ja ohjelmoivat itsensi jarjestelmaén oikein.

E-tilassa (Helppokayttdtila) kdyttoonotto vaatii perustiedot jarjestelmastd. Kayttoon-
otto tehdiin keskusohjaimen, koodipyorén tai laitteissa olevien painikkeiden avulla.
Markkinoilla on olemassa my0s langattomia tydkaluja, joiden avulla kdyttoonotto
voidaan tehdi. Esimerkkind Hagerin TX100 (Kuva 20), joka on kytkettynd jérjestel-
médn mediakytkimen kautta. Helppokéyttotila on sopiva erityisesti pieniin jérjestel-
miin, jolloin kdyttdonottoa ei tarvitse tehda tietokoneelle asennetulla ETS-ohjelmis-
tolla. E-tilan kayttoonotto vaatii kuitenkin KNX-laitteilta tuen, joka mahdollistaa té-

min kayttoonoton.
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Kuva 20. Ohjelmointilaite TX100

S-tilan (Jarjestelmadtila) kéyttoonotossa ei ole rajoituksia, silld kaikki laitteet tukevat
tatd tilaa. Jarjestelmitila on vaativin, mutta myds monipuolisin tila, jolla jirjestelma
voidaan ottaa kdyttoon. S-tila on tarkoitettu ammattilaisille, jotka omaavat taidot ot-
taa jarjestelma kayttoon S-tilassa vaadittua ETS-ohjelmaa (Engineering Tool Softwa-
re, Kuva 21) kdyttden. ETS ohjelmiston viimeisin versionumero on 4, joka tuli mark-
kinoille vuoden 2010 loppupuolella. Ohjelmisto on yhteensopiva vanhempien versio-
numeroiden kanssa ja sikdli my0s yhteensopiva myos ensimmaéisten KNX-laitteiden

kanssa. (KNX-kasikirja 2006, 60.)

S e —— - |

Kuva 21. ETS-ohjelmisto

2.4 ETS-ohjelmisto

ETS-ohjelmistosta on olemassa kolmea lisenssimahdollisuutta. Ilmaisessa demo-ver-
siossa voi kayttdd ohjelmiston kaikkia ominaisuuksia, mutta jérjestelmédn voi liittda
korkeintaan 3 laitetta. Lite-versiossa on kaikki ominaisuudet kéytettdvissa ja jarjes-

telmain voi liittdd 20 laitetta. Professional-versiossa ei ole rajoituksia. Lisensointi
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voidaan suorittaa liittdmalld lisenssitiedoston sisdltdvin muistitikun tietokoneeseen,
jolloin lisenssid ei ole sidottu tiettyyn tietokoneeseen. Toinen tapa lisensoida ohjel-
misto on tehdi se internetin vilitykselld, mutta télloin lisenssi on sidottu tiettyyn tie-

tokoneeseen. (KNX Basic course documentation, 2011, 129)

Kayttoonottojérjestys ETS-ohjelmistolla on seuraavanlainen:
* Asettaa ohjelmiston asetukset
* Tuotteiden tietokannan liittdminen
* Projektin luonti
* Projektin rakenteen luonti (Rakennusosittain / Véaylidn rakenteen mukaisesti)
* Laitteiden lisdys projektiin
* KNX-laitteiden parametrien asetus
* Ryhmaéosoitteiden luonti
* Laitteiden ja ryhméosoitteiden yhdistiminen
*  Madrittdd KNX-laitteen toiminnallisuudet
* Tulostaa dokumentaatio

* Ladata luodut ohjelmat KNX-jarjestelméén

Joissain tapauksissa on mahdollista vaihtaa kdyttoonottojirjestysti. Pienissd kohteis-
sa voidaan my0s yhdistdi joitain vaiheita.

(KNX Basic course documentation, 2011, 130.)

2.5 Standardi ja sertifiointi

KNX-teknologian luoja ja omistaja on KNX Association, joka on tehnyt jarjestelmis-
td yhteisonsé jisenille ilmaisen ja sitd voidaan soveltaa milld tahansa prosessorialus-
talla. Kaikki KNX-logolla (Kuva 23) varustetut tuotteet on sertifioitu jarjestelmin
viestinnén ja toimintojen kannalta yhteensopivuuden varmistamiseksi. Teknologiana
KNX on standardoitu avoimeksi standardiksi koti- ja kiinteistohjausten sovelluk-

siin, joka on yleisesti hyviksytty eurooppalaisessa standardissa (CENELEC EN
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50090 ja CEN EN 13321-1), kansainvélisessd standardissa (ISO/IEC 14543-3) seka
kiinalaisessa standardissa (GB/Z 20965). (KNX.FI www-sivut, 2012)

N\
KNX

Kuva 23. KNX-logo (KNX-organisaation www-sivut 2013)

Sertifioidessaan laitteen valmistaja joutuu kéyttimddn tuotteensa virallisen KNX-
akkreditoidun laboratorion kautta, jossa tarkistetaan laitteen soveltuvuus standardiin.
Mikali tuote menee tarkastuksesta ldpi, saa tuote KNX sertifikaatti merkinnan (KNX-
organisaation www-sivut 2013). Tami sertifiointimenetelmé takaa sen, ettd kaikki
KNX-tuotteet ovat yhteensopivia ja tdyttivit standardin vaatimukset. Tdma taas aut-
taa suunnittelijoita ja urakoitsijoita, silld he voivat olla varmoja, etté laitteet soveltu-
vat keskendin ja laite voidaan tulevaisuudessa korvata uudella laitteella ollen varmo-

ja niiden yhteensopivuudesta.

3 KNX-DEMOYMPARISTO

Projektin tarkoituksena oli luoda oppimisympéristd KNX-jédrjestelmadn, jonka avulla
opiskelijat saavat késityksen jdrjestelmdstd sekd ymmaérryksen jarjestelmdn kayttoon-
otosta. Projektiin kuului jarjestelmén laitteiden hankinta, kasaaminen, kédyttodnotto

seka harjoitustdiden tekeminen.

3.1 Hankinta ja kasaaminen

Projekti aloitettiin tilaamalla KNX-jérjestoltd lisenssi ETS-ohjelmaan. Tdmin jdlkeen
aloitettiin jarjestelmén hankinta pohtimalla, mitd kaikkea tyypillisessd asuintalossa
voidaan jéirjestelmédn avulla ohjata ja miten néitd voidaan soveltaa koulun laborato-
riotiloissa. Laboratoriotilojen takia jétettiin sdfoloja ja valaistusta mittaavat anturit
pois. Néin ollen jirjestelméén paétettiin ottaa mukaan komponentit, joilla saadaan

ohjattua pistorasioita, valaistusta seki kaihtimia painonapeilla ja kytkimill&.
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Jarjestelmin toimintojen pdittdmisen jdlkeen aloitettiin tarvittavien komponenttien
valinta, joita tuli olemaan virtaldhde, vayldyhdistin, himmennin, 1&htoyksikét pistora-
sioille ja kaihtimelle, tuloyksikko perinteisille kytkimille, painokytkimid, kellokytkin
sekd yhdyslaite tietokonetta varten. Néiden lisdksi tarvittiin pistorasioita, valaisimia
ja kaihdin ohjattavaksi. KNX-tuotteista ldhetettiin tarjouspyyntojé, joista paadyttiin
kiyttdamddn UTU Oy:n myymid Hagerin tuotteita tdmén kilpailukykyisen hinnan ja

huollon ldheisyyden vuoksi.

Tavaroiden tultua perille aloitettiin laitteiden sovittaminen yhteen ja péétettiin teli-
neen rakenne, johon laitteet tultaisiin sovittamaan. Telineestd piirrettiin suunnitelmat
(Liite 1), jonka jdlkeen telineen osat tilattiin. Kun telineen tarvikkeet olivat tulleet,

koulun laboratorioteknikko kokosi jirjestelmén.

3.2 Kayttoonotto

KNX-demoympériston kdyttoonotto aloitettiin tutustumalla ETS-ohjelmistoon. Kos-
ka demoympdriston tarkoituksena on opettaa opiskelijoille KNX-jédrjestelmaa, kayt-
toonotosta tehtiin oma raportti, joka 10ytyy tdmédn opinndytetyon liitteestd 2. Tamén
liséksi liitteend 3 on raportti, josta 10ytyy esimerkkeja ohjelmien tekemisestd demo-

ympéristoon.

33 Harjoitustyot

Harjoitustoiden tarkoituksena on tutustuttaa opiskelija KNX-jérjestelmidn kompo-
nentteihin ja ottaa demoympariston sallimat ominaisuudet kdyttoon yksi kerrallaan,
luoden ndin myds kuvaa jarjestelmin kéyttoonotosta. Harjoitustydn ensimmiisend
vaiheena on tutustua kiytettdvin ympériston ominaisuuksiin, ja ETS-ohjelmistoon,
jonka jélkeen tarkoituksena on luoda projekti, jossa on demoympaériston laitteet. Seu-
raavaksi tarkoitus on vield syventdd tuntemusta ja ottaa kidyttoon ympdariston erilaiset

ominaisuudet. Harjoitusty0 10ytyy liittesté 4.
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4 YHTEENVETO

KNX-jérjestelma tulee ehdottomasti ndyttiméin suurta osaa tulevaisuuden sahkoisti-
misessd. Vaikkakin jirjestelmén hinta on vield nykydin hyvin suuri verrattuna perin-
teiseen sdhkdistykseen niin kaikki lisimukavuustoiminnot ja jérjestelmén mukautu-
minen kayttdjien muuttuviin tarpeisiin tekevét jarjestelmdstd hyvin houkuttelevan
vaithtoehdon. Siirtoreitteind etenkin vdylidkaapeli ja radioaallot tulevat ndyttdméadn
isoa osaa jarjestelmén laitteista, toinen luotettavuutensa ansiosta ja toinen langatto-
muutensa ansiosta. Sdhkdistyksessd onkin hyvd muistaa, ettd jirjestelméa ei tarvitse
ottaa kdyttoon kaikessa sdhkdistyksessd, vaan silld voidaan ottaa kdyttoon vain tietty

osa sdhkoistyksestd, joissa sen tuomat hyodyt tulevat hyvin esille.

Projektina demoympdériston hankinta ja kasaaminen oli erittdin mielenkiintoinen. Sen
avulla sain mahdollisuuden tutustua tiysin uuteen teknologiaan, joka toi tuntematto-
muutensa vuoksi haasteita ratkottavaksi. Ensimméisend haasteena syntyi tarvittavien
laitteiden valinta, ilman vield tarkkaa kédsitystd mitd kaikkea laitteilla pystyy teke-
médn. Seuraavana haasteena oli hankkia kaikki tarvittava laitteisto ja védlineet. Kun
ndma oli hankittu ja laite oli saatu kasaan, niin kaikki alkoi ndyttdd lupaavalta. Vield
oli jéljelld suurin osa jéirjestelmadn perehtymisessé, nimittéin itse kdyttoonotto ja sel-
vittdd kaikki jarjestelman sallimat mahdollisuudet. Kéyttoonotto oli koko projektin
haastavin ja pisin vaihe, joka vei ymmarrykseni jdrjestelmdstd aivan uudelle tasolle.
Téastd syystd vield kdyttoonoton jidlkeen tekemini harjoitustyon laatiminen olikin

melko nopeaa ja helppoa.

Loppujen lopuksi pitkdn projektin jilkeen olen hyvin tyytyvédinen lopputulokseen,
joka ldhti litkkeelle siitd kun kuulin ensimmaéisen kerran mahdollisuudesta rakentaa
KNX-demoympéristd koulullemme ja totesinkin ensimmadiseksi “mikd ihmeen
KNX?”. Tamin jilkeen, kun sain tietdd hieman lisdi asiasta, tiesin asian kiinnostavan
minua. Projektin jokainen vaihe oli mielenkiintoinen, toi mukanaan haasteita ja pe-

rehtymistd asiaan aina syvemmin ja syvemmin.
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1 JOHDANTO

Téassd ohjeessa opetetaan yksityiskohtaisesti kuvien kanssa, kuinka Satakunnan am-
mattikorkeakoulun KNX-demoymparistd otetaan kdyttoon vaihe vaiheelta. Demoym-
paristd on koottu Hagerin laitteista ja se on tarkoitettu perehdyttiméédn opiskelijoita

KNX-jdrjestelméén sekd sen kayttoonottoon.

2 KNX-JARJESTELMAN KAYTTOONOTTO

KNX-jérjestelmidssd kaytettdavd ETS-Ohjelmisto voidaan avata tyopoydaltd pikaku-
vakkeesta tai kdynnistd valikosta KNX kohdan alta (Kuva 1).

! ' . KNX
E_i ET54 Diagnostic

i L ETs4

Kuva 1. ETS4-ohjelmiston kdynnistiminen

2.1 Alkuasetusten madrittely

Ohjelman kéynnistyttyd aukeaa aloitusndkymd, josta ensiksi kdydddn tarkistamassa
asetukset Settings-vililehdeltd (Kuva 2). Settings-vililehdeltd kdyddédn méérittele-
méisséd yhteys vdyldidn kohdasta Communication, josta 16ytyy Hager Electro (USB)
vayldyhteys (Kuva 3). Tami otetaan kdyttoon painamalla Select nappia, jonka jil-

keen yhteys siirtyy Configured connections-kohtaan.

. B o |

G
Overview Projects Catalogs Database | Settings I

Kuva 2. Asetusten médrittely Settings-vélilehdelta
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Kuva 3. USB-véyldyhteyden valinta

2.2 Tietokannan lataaminen ohjelmaan

ETS-ohjelmistossa on kaksi eri tietokantatyyppid. Ensimmaéinen tietokantatyyppi si-
séltdd yleensd valmistajan kaikkien laitteiden tietokannat, joita valmistaja paivittelee.
Toinen tietokantatyyppi on kdyttdjén tekemd karsittu ja yhdistelty malli valmistajien
tekemistd tietokannoista. Toinen tietokantatyyppi onkin projektikohtainen, johon lii-
tetddn ainoastaan jarjestelmissd kéytettdvit laitteet. Projektikohtaisella tietokannalla
on tarkoitus pitdd tietokanta mahdollisimman pienen4, jolloin siitd tulee helpompi se-

lata ja kayttaa.

Hagerin tuotteiden tietokannat voi ladata UTU:n internetsivuilta tai demoympériston
yhteydessd olevalta muistitikulta polusta \Database\. Tietokannan luonti aloitetaan
painamalla ”New Database”-nappia (Kuva 4), jonka jilkeen tietokannalle annetaan
nimi (Kuva 5). Tdmén jilkeen aukeaa uusi 5-kohtainen ikkuna. Ensimmaéisessé koh-
dassa valitaan tietokanta, josta laitteiden tiedot haetaan (Kuva 6). Toisessa vaiheessa
voi tallentaa muunnostiedoston (Kuva 7), joka luodaan jos haetaan ETS2- tai ETS3-
version tietokannoista laitteita. Kolmannessa vaiheessa valitaan liitettdvit laitteet
(Kuva 8) ja neljannessé valitaan kieli (Kuva 9), jolla laitteet liitetddn. Viimeisessa
vaiheessa nahddin yhteenveto liitettdvisté laitteista ja vahvistetaan liitettdavét laitteet

(Kuva 10).
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ETS
T » - E,
Quick Actions o
Overview Projects Catalogs Database
New database m =
Create a new Eatabaﬂ
Diagnostics First St
‘Open diagnostic tools i s
Device Info @ No database available
Individual Addresses...
Unload Device There is no database available in the currently selected database path. Possibly you have not yet created a database for
ETS4 to work with.

Bus Monitoring

Group Monitoring database
Tool Diagnostics te a new database

Please create a new database either using the quick actions command on the left or in the database tab that you can
select above,

Help
@ ETS4 Help

Exit
8 Closes the ETS

Recent Projects

Kuva 4. Tietokannan luominen

rﬂ Mew Database ﬁ1

MNarne: Demoympdristén tietokanta

| QK | [ Cancel

S 4

Kuva 5. Tietokannan nimeidminen



r]rr1|::u:|rt Products I l

Start > 1File » 2Conversion 3 Products > 4languages » Summary 2

Enter the full path to the product file you want to import or use the browse button to navigate to this file,

[

You can import any legacy files (wdx - wd5 files or .db databases) or ET54 knxprod files.

Select the file to import:

CADatabases\base 3.15_GEwvd5 | I

| ©Back | Net@ || cancel

Kuva 6. Tietokantatiedoston haku

I Import Products I l

7 2 Conversion Products \ 4 languages

The file you selected may have a legacy format and needs to be converted first.
Choose if you want to save the converted product data for future use.

[

Save the converted output file:

[ (} Back I Mext () H Cancel

Kuva 7. Tietokannan muunnostiedoston tallentaminen



Import Products l
Start > 1File ) 2Conversion 23 Products » 4languages » Summary
You can choose to import all products or select the products you want to import from the file.
Select the products to import:
) Import all products

I @ Impart only selected products: Find 2 v

MName Order number Description

2-output device for 2 shutters 230V AC  G4803 4803 =
| Filter Ta002 Ta00z2 =
i Power supply 640 mA TADOS TADOS
| Line coupler TAOOE TAODG
| iRl Ll Al

Line coupler TADO8 TAQDE
! 4-input impulse module TBOO4 Te004

P P
I 4-input periodical emission modular 24Y  TBOOS TBOOS
pUt p

4-input periodical emission modular 24V TBOOG TBOOG
! B-input module TeO030 TEO30 =
| 2 | ; ' s o rnamn | ~nmnn :
f
| [ £ Back l Mext ) | [ Cancel

Kuva 8. Laitteiden valinta

et Products i

Conversion 3 Products

You can choose to import all available languages or select only the languages you intent to use.
Limiting the product languages speeds up import time and reduces database size.

Select languages to import:
| ) Import all languages
@ Irnport only selected languages:

| Language
| =ichilbiancs
i English (United States)
| German (Germany)

Swedish (Sweden)
I Italian (Itahy)
| Spanish (Spain)
| Portuguese (Portugal)

Dutch (Metherlands)
|
i
i
| [ L} Back I Mext () | [ Cancel

Kuva 9. Kielen valinta



Import Products

2 1Fle > 2 Conversion

Product import

File to import:
CADatabases\base 3.15_GB.vd5

Products to import:

- Line coupler

- Power supply 320 mA4,

- Power supply 640 mA4

B - Dimmer 3x 300W

- B-output module 10A Lighting Heating
- 4-output device for shutters/blinds 24V DC
- 6-fold input universal

- 2-channel weekly time switch

- USB Interface

- 3-fold push button

- Room controler

Languages to import:
- English (United States)

() Back ] Import I[ Cancel

Kuva 10. Yhteenveto tuotavista laitteista

23 Projektin luonti

Tietokannan luomisen jidlkeen on mahdollista luoda projekti (Kuva 11). Projektin
luonti aloitetaan painamalla ”"New Project” ndppéintd. Tdmén jilkeen aukeaa ikkuna
(Kuva 12), johon syétetddn projektin nimi, runkoverkon siirtoreitti (TP=Parikaapeli,

PL=S&hkoverkko, [P=IP-verkko), viylén siirtoreitti ja ryhméosoitteiden muoto.
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== 4 (£
Quick Actions : i 5
Overview Projects Catalogs Database Settings

Change Database
" Change the currently open database

New Project First St
0 Create a new project from scratch i

1 New Project (Assistant) @ No project avaikable

Create a new project using the assistant . x : _ . : .
There is no project available in the currently opened database. Possibly you have not yet created a project in this
'; Diagnostics database.

=s: Open diagnostic tools

Device Info pRkcr
ate a new project from scratch
Individual Addresses...
Unload Device Please create a new project either using the quick actions command on the left or in the project tab that you can select
Bus Monitoring above,
Group Monitoring

Tool Diagnostics

Import Data

|* Import projects or products
Import Projects
Import Products

= Help

= ETS 4 Help

Exit
8 Closes the ETS

Kuva 11. Projektin luonti

. ﬁ MNew Project I&J

Marme: Demoympéristd

Medium: [TP b

Create Line 1.1

Group address style
) Free
) Two level
@ Three level
I QK I [ Cancel ]
. ——

Kuva 12. Projektin tietojen sydttaminen

Ryhmaiosoitteita kiytetddan kiskyttdmiin laitteita. Ryhméosoitteen koko on 16 bittid
(2 tavua), joista luodaan toiminnallisia ryhmid. Ryhmat siséltdvét aina ainoastaan yh-
den anturin ja halutessa useita toimilaitteita. Ryhmiosoite voidaan valita kolmesta

tyypistd vapaa, kaksitasoinen tai kolmitasoinen.
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Kolmitasoisessa tyylissd on kdytdssd padryhmid / keskiryhma / aliryhmi, kun taas
kaksitasoisessa on kdytdssd ainoastaan padryhma / aliryhmé. Vapaassa tyylissd ryh-
maiosoitteen bitit voidaan asettaa tdysin suunnittelijan haluamalla tavalla, mutta ra-
joittavana tekijdnd on, ettd laitteiden tulee tukea vapaata tyylid. Kaksi- ja kolmitasoi-
sessa tyylissd suunnittelija voi valita, miten hdn haluaa ryhmid kéytettdvin.
KNX-kirjassa (KNX Basic course documentation, 2011, 18) on esimerkkiné annettu
ryhmille seuraavat sisallot:

* Padryhmi = Kerros

* Keskiryhmi = Toimintatyyppi (esim. kytkentd, himmennys)

* Aliryhmd = Toiminnan kohde (esim. keittion valot paille/pois, makuuhuo-

neen valaistuksen himmennys)

2.4 Topologian tekeminen

Projektin teon jidlkeen aukeaa ETS-ohjelmiston projekti-ikkuna (Kuva 13), jossa yl-
hiélld on valikot, valikoiden alla on tydskentely-tila ja tydskentelytilan oikealla puo-
lella on sivupaneeli-ikkuna. Tydskentelytilaan voi avata paneelit: Building, Group

addresses, topology ja devices (Kuva 14).

£ 0/ # 3 tines [ Parameters /
oject or ETS# connection (ragi] ~ | [ 00 Backbone ine [

Kuva 13. ETS-ohjelmiston projekti-ikkuna
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.Wartplace - Eﬂatalclgs GDiagnosﬁcs .

v | Split Panels Homzontally

Split Panels Vertically

Open New Panel » Building
*| Catalogs Group Addresses
B Bus Monitoring Topology
B Group Monitoring Project Root
Devices
77 Favorites

Kuva 14. Tyoskentelytilan paneelien valinta

Building-paneeli on keskeisin tyOskentelytila ohjelmistossa. Rakennusnidkymaisséi
luodaan rakennuksen tilat, johon jirjestelmidn komponentit sijoitetaan. Laitteiden li-
sdyksen jdlkeen ne saavat automaattisesti oikean osoitteen, joka kyseiselle tilalle on
madritelty. Tamad selventdd ja helpottaa jirjestelmén hallinnoimista. Demoympéris-
tossimme kdytdmme kuitenkin jarjestelmén pienuuden ja selvyyden takia “Topolo-
gy” -ndkymaii suoraan sijoittaaksemme laitteet oikeaan paikkaan. Demoympiristdssi
laitteet on sijoitettu kahteen riviin, jossa ylemmaéssa on toimilaitteet ja alemmassa an-
turit ja painonapit. Néin ollen lisidmme kaksi linjaa projektiin (Kuva 15), jotka ovat

”lahtoyksikot” osoitteella 0.1. ja tuloyksikot” osoitteella 0.2. (Kuva 16).

= AddLines ~ Delete ¥% New Dynamic Folder
4 Topolog}f Line | Name
I O Dynamic Folders Eo Backbone line
4 | 1’} 0 Backbone are=
[ 0.0 Backbon| ~ Download X
& Compare Device
ﬂ Print Labe
57 Add to Favorites b
LE Add: Lines ]
A Delete
=< Cut Cirl + X
Ctrl + C
0 ¢
] cu -
~
-
Properties Alt = Enter

Kuva 15. Linjan lisddminen topologiaan
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+ Add Lines = Delete ¥% New Dynamic Folder
4 [EETopology Line | Name Description | Medium Type | Domain Address
I ¥ Dynamic Folders Eo Backbone line TP 2
4 | i 0 Backbone area E1 Lahtdyksikst TP "
E 0.0 Backbone line E 2 Tuloyksikat TP -
E 0.1 Lahtéyksikst
E 0.2 Tuloyksikat
Kuva 16. Valmis topologia ndkymé
2.5 Laitteiden liittdminen projektiin

Topologian tekemisen jidlkeen avataan Devices”-paneeli, josta 10ytyy kaikki laitteet,
jotka oli siirretty projektikohtaiseen tietokantaan. Tdmén jdlkeen vain siirretdén antu-
rit tuloyksikkodon ja toimilaitteet 1ahtoyksikkoon (Kuva 17). Laitteet saavat osoitteen-
sa siind jirjestyksessd, kun ne siirretdin jarjestelmiin. Virtaldhteet eivit kuitenkaan
saa yksilOllistd osoitetta jarjestelméssd, silld niitd ei ohjata mitenkddn. Virtaldhteet
tdytyy kuitenkin liittdd jarjestelméin, jotta ETS-ohjelmisto ymmartdd niiden olevan

2 9

sielld. Tastd syystd virtaldhteet saavat viimeisen numerotunnuksen sijaan ”-"’-merkin

(Kuva 18).
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Devices ¥

I Add Devices * D ¥% New Dynamic Folder

a Address« | Room | Trade | Description | Application Program | Adr Prg Par Grp Cfg | Manufacturer | Order Mumber | Product

I B2 Dynamic Folders T Hager Electro  TXALLL Power supply 320 mA
100 Powersuppy3zoma  (HJoOL- - - - - - Hager Electro  TXALL2 Fower supply 640 mA
4101~ Powersupply620ma | 410.10 TLOOBA V2.0 @ @ @ - @ HagerElectro TAO0B Line coupler
41010 Line coupler o1 TL213A V30 @ @ - @ @ HagerBlectro TXA213-a2 Dimmer 3x 300W

& 011 Dimmer 3x 300W o1z TL206C V3.0 ¥ @ - - @ HagerElecro TXA2068-a22  G-output module 10A Lighting Heating

i 4012 6-output module 10A.. | 0.3 TL2268 V3.0 ¥ @ @ @ ¥ Hagerflectro TXA2Z26-a2  4-output device for 4 shutters or blinds 24V DC

40013 4output device for4., (H102- = - - - - Hager Electro  TXAL12 Fower supply 640 mA
4102~ Powersupplysa0ma | 410.20 TLOOBA V2.0 @ @ @ - @ HagerElectro TAO08 Line coupler
41020 Line coupler oz1 STXA306 V1.1 @ @ - - @ HagerElectro  TXA306 6-fold input universal

¢ f0021 6-fold input universal | 11 0.22 TLO22A V20 ¥ @ @ @ @ HagerElectro  TX022 2-channel weekly time switch

0022 2channel weekly time.. (41023 - - - - - Hager Electro ~ TH101 USB interface
1023 USB interface 024 WDL360A @ @ @ @ @ HagerElecro WYT36x 3-fold push button

I 024 2-fold push button Jo2s TLASO0A V1.0 @ @ @ @ @  HagerElectro  TX450 Room controler

i 025 Room controler

Devices / Parameters / Commissioning /

! Add Devices = Delete ¥ New Dynamic Folder & Spift Project

T | Address « | Room | Trade | Descripti.. | Application Program | Adr Prg Par Grp Cfg | Manufactur... | Order Number | Product

4 [ 00 Backbane line go. e e - Hager Flectro  TXAL12 Power supply 640 mA
00 Power suppy 320.. [ | 10 0190 TLOOBA V2.0 # @ @ - @ HagerElectro TAOOB Line coupler

4 | E 0. Lahteyksikot o1l TL213A V30 @ @ - @ @ HagerElectro TXA213-a2 Dimmer 3x 300W
4101~ Power supply 640... o1z TL206C V3.0 @ @ - - @ HagerElectro TXA206B-a2  6-output module 10A Lighting Heating
1010 Line coupler o1z TL2268 V3.0 # @ @ @ @ HagerBleciro TXA226-a2  d-output device for 4 shutters or blinds 24V DC

¢ 011 Dimmer 3x 200W
1 012 6-output module..,
v A0.13 4-output device f...
4 | 02 Tuloyksiket
]0.2- Power supply 640...
1020 Line coupler
v fJo2.1 6-fold input univ...
1022 2-channel weekly...
f10.22 USE interface
I 41024 3-fold push button
v 41025 Room controler  + |

Find £ L 98 % x| Devices [ Parameters / Commissioning /

Kuva 17. Laitteet siirretty projektiin

| Address « | Product
E 0.1.- Power supply 640 mA

Kuva 18. Virtalahde ei saa viimeistda numerotunnusta

2.6 Osoitteiden lataaminen laitteisiin

Koska usb-yhteyslaite on liitetty tuloyksikkdihin, niin ensimmaéinen laite, joka tulee
ladata jérjestelméén, on tuloyksikdiden linjayhdistin ja seuraavaksi ldhtoyksikdiden
linjayhdistin. Tama tulee tehdi siksi, ettd ohjelmisto saa yhteyden kaikkiin jirjestel-
maén laitteisiin. Loput laitteet voidaan liittdd jarjestelmédén missé jérjestyksessé tahan-
sa. USB-yhteyslaitteelle ei kuitenkaan tarvitse ladata osoitetta, vaikka sille osoite jér-

jestelmissd annetaankin.

Osoitteiden lataaminen laitteisiin aloitetaan valitsemalla ladattavat laitteet, jonka jél-

keen painetaan hiiren oikeaa ndppiintd ja valitaan "Download”. "Download” kohdan
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alta tulee vaihtoehdot: Download all, download partial, download physical address,
overwrite physical address ja download application (Kuva 19). "Download all” lataa
nimensd mukaisesti kaikki projektissa olevat asetukset laitteeseen. "Download par-
tial” lataa laitteeseen ainoastaan projektissa muuttuneet tiedot. “Download physical
address” ja ”Overwrite physical address” lataavat jirjestelmén laitteelle uuden fyysi-
sen osoitteen. "Download Application” lataa projektissa olevan ohjelman laitteeseen.
Laitteen lataaminen voidaan aloittaa painamalla "Download all”, jolloin laitteeseen
ladataan osoitteen lisdksi tyhjd ohjelma. Seuraavaksi tidytyy laitteelta painaa ohjel-
mointi-nappia (Kuva 20), joka mahdollistaa uuden osoitteen lataamisen. ETS-ohjel-
mistossa ndkyy sivupaneelissa ilmoitus, kun ohjelmointipainiketta tiytyy painaa

(Kuva 21).



PP

Edit Parameters

Download

Unload

Info

Reset Device

Compare Device

Print Label

Transfer Parameters and Flags
Unlink

Add to Favontes

15

3 Download All
3 Download Partial
3 Download Physical Address

Overwrite Physical Address

Download Application

i@ Add to My Products 3
| Find yel 4 Add :
A Delete
2. Cut Ctrl + X
b D Dynamic Foldery 1 COPY St | Description | Group Addresses | Length
4 140 Backbone arez & Paste
4 |5 0.0 Backbone i ﬂ Paste Special Ctrl + V 1 bit
0.0.- Powersu & FPaste Extende
1] ! & PasteE d 4 bit
4 [ 0.1 Lahteyksik 1 Byte
L 10.1.- Power sy HEEnEs SR 1 bit
1010 Line r_oupI:H: " i 4 Output 1 Priority 7 bit
I 4J0.1.1 Dimmer 3x 300 s Output 1 Scene 1 Byte
| 'Ijﬂ.l.E B-output madule.. 2 l;l il QOutput 1 Status indication 1 bit
| ‘ljﬂ 1.3 4—out-put s I:I 7 Cutput 1 Brightness value in 1 Byte
4 [ 02 Tuloyksikét Er Output 2 OM / OFF 1 hit
L 10.2- Power supply 640... l:‘l 9 Qutput 2 Dimming 4 bit
- : . ] 10 Qutput 2 Brightness value 1 Byte
4 10.2.0 Line coupler P g yt
v fJ024 6-foldinputunivess| | " 12 Qutput 2 Timer 1 bit
b 41022 2-channel weekiy... | 1 "¢ 12 Qutput 2 Priority 2 bit
4 10.23 USB interfaca L I:I 13 Qutput 2 Scene 1 Byte
I .ljﬂ_z_4 é—fald push button ~ l;i 14 Output 2 Status indication 1 bit
e e w15 Ouuprart ? Brimki ey B

Rrind P BRSOl Group Objects /. Parameters. /. Commissionina ./

Kuva 19. Vaihtoehdot laitteiden lataamiseen jérjestelméén
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Kuva 20. KNX-laitteiden ohjelmointipainikkeet merkitty punaisella

4 Pending Operations (%]
Q @ @ All
Running
Active History () Waiting

5 0.1.0 Line coupler

Please press programming button...

b BT P sl Ta L 9 v e o e
LA IR L~ AEN e A

Kuva 21. Ohjelma pyytdd painamaan ohjelmointipainiketta
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2.7 Ohjelmien luominen jérjestelméédn

Téssd kohdassa luomme esimerkkind jérjestelmddn ohjelman, jossa pistorasiaan kyt-
ketdédn sdhko, kun painokytkintd painetaan. Tarkemmat ja monipuoliset ohjeet ohjel-
mien luomiseen jdrjestelmiin 16ytyy ohjeesta ”Ohjelmien luominen KNX-jirjestel-

maan”.

Ohjelman luominen aloitetaan avaamalla ”Group addresses”-tyétila ja luomalla ryh-
maosoite tietylle ohjelmalle (Kuva 22). Kyseinen ryhmiosoite nimetddn Pistorasian
1 ohjaus”,jotta myohemmin on helppo 16ytdd oikea ohjelma. Tdmaén jdlkeen kdyddin
tarkistamassa, ettd releyksikdssd on aktivoitu kyseinen 1dhtd, joka ohjaa pistorasiaa
(Kuva 23). Seuraavaksi voidaan releyksikon ryhméobjekteista hakea oikea 1dht64 oh-
jaava objekti ja liittdd tdma oikeaan ryhmiosoitteeseen (Kuva 24). Painikkeelta kéy-
dddn vastaavasti tarkistamassa painikkeen asetukset ja valitaan painonapin tyypiksi
”Toggle switch”-kytkentd (Kuva 25). Tdmin jidlkeen voidaan painonapin objekti liit-
tad samaiseen ryhmadosoitteeseen (Kuva 26). Kun molempien laitteiden ryhméobjek-
tit on lisdtty ryhméosoitteeseen, ryhméosoitteessa olevien laitteiden ohjelmat voidaan
ladata jirjestelméédn valitsemalla ryhméosoite ja valitsemalla "Download partial”.
Kun lataus on suoritettu, pistorasialle tulevaa sdhkod voidaan kytked seki katkoa pai-

namalla painonappia.

4 Add Group Addresses ¥ Delete | V% New Dynamic Folder

rl E:" Group Addresses Sub Group MName Descripti... Central Pass Through Line Coupl... Last Value
I 0 Dynamic Folders ] Pistorasian 1 ahjaus No No
4 | 1 Pistorasiat |
1/0 Pistarasian 1 chjaus

Kuva 22. Ryhméosoite luotu pistorasian ohjaukselle
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" Show Changes Default parameters
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A mTupo\cgy

& 0 Dynamic Folders

4 |10 Backbone area

I |5 0.0 Backbone line

4 | 0.1 Lahtayksikat

H]0.1- Power supply 640..,
]0.10 Line coupler
41011 Dimmer 3x 200W
1012 4-output device f...
4 |2 0.2 Tuloyksikat
ED.Z- Power supply 640...
{1020 Line coupler
{021 6-fold input univ...
i f]0.2.2 2-channel weekly...

1022 USE interface

v f]0.24 3-fold push button

Find el 0/0 -

General
ETS versicn

__|| Device: 0.1.2 6-output module 10A Lighting Heating

FUNCTION SELECTION

Qutput 1: Timer and Automatic Output 1 [Uthi“Q ]
Qutput 1: Scenes =
Qutput 1: Special status Bz lbghimg ']
Qutput 2: Timer and Automal Output 3 l Lighting v]
QOutput 2: Scenes
QOutput 2: Special status =|| Output4 I Lighting v]
Output 3: Timer and Automatic
Output 3: Scenes Output 5 IUSMi“Q ']
Output 3: Special status
‘Qutput 4: Timer and Automal LD l flgating v]
Output 4: Scenes OTHER PARAMETERS
QOutput 4: Special status
Qutput 5: Timer and Automatic — giiationatinantatuiese lUSEd v]
Qutput 5: Scenes
QOutput 5: Special status -
1 m » Heating OFF object l Not active v]
Group Objects Parameters ’.f Commissioning J-"‘

Kuva 23. Releyksikon asetukset

Delete

¥% New Dynamic Folder

4 Group Addresses
I prnamic Folders
4 1 Pistorasiat

Object

1/0 Pistorasian 1 chjaus |

B3| 0: Output 1 - ON / OFF

+ | Device

0.1.2 B-output madule 104 Lighting Heating

H

Associations

i - L
'+ New Dynamic Folder

4 @Topolog}f

r P Dynarnic Folders
4 |} 0 Backbone area

I |= 0.0 Backbone line

4 [= 0.1 Lahtsyksikst

f]0.1.- Power supply 540 mA
{1010 Line coupler
i+ 011 Dimmer 3x 300W

v [{J0.1.2 6-output module 10...|

b I Y A e A e

Kuva 24. Releyksikon ryhméaobjekti liitettynd ryhméosoitteeseen

Numbers [ Mame | Object Function | Descripti... Group Address.. | Lengi
B0 Cutput 1 ON / OFF 1/0 1 bit
21 Cutput 1 Timer 1 bit
B2 Qutput 1 Priority 2 bit
[ Output 1 Scene 1 Byte
04 Cutput 1 Status indication 1 bit
] Output 2 ON / OFF 1 bit
Chd Cutput 2 Timer 1 bit
07 Qutput 2 Priority 2 bit
I Outnut 2 Scene 1 Purte
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Delete ' Show Changes Default parameters
- mTUPUlUEﬁ' Device: 0.24 3-fold push button
i 12 Dynamic Folders B
4 "0 Backbone area T Using made buttons 1 - 2 kﬂdependent push-buttons _v]
» [ 00 Backbone line Cenfiguration second level Using mode buttons 3 - 4 [Iﬂdependent push-buttons v]
4 | 0.1 Lahtayksikst Information
0.1~ Power supply 540 ma Rocker 1 Using made buttons 5 - 6 [Imdepandent push-buttons v]
1010 Line coupler (R
¢ f{]0.1.1 Dimmer 3x 300W Boder
Rocker 4
¢ f]0.1.2 6-output module 10.. el
ocker
¢+ fJ0.13 4-output device for... Rocker 6
4 |2 0.2 Tuloyksiket
EO.Z.- Power supply 840 mA
1020 Line coupler Device: 0.24 3-fold push button
i 0.21 6-fold input universal General
2 ’ - . Indicator use | status indicstion (@N = 1 -
¢ 1022 2-channel weekly &... Using mode button
E0.2.3 USE interface Configuraticn second level
Informaticn
» [{J024 3-fold push button e g [used ']
{1025 Room controler e
Rocker 2 o =
Function Toggle switch -
Rocker 3 I‘ _l
Rocker 4 Function: press / release [7099'E switch / - v]
Rocker 5
Rocker 6
Find 2 B 20 7| Group Objects |/ Parameters / Commissioning |

Use project or ETS4 connection (Hag...| ™

0.24 3-fold push button

Kuva 25. Painokytkimen asetukset

Group Addresses ¥

Delete

V% New Dynamic Folder

4 Group Addresses
r Dynamic Folders
4 B8 1 Pistorasiat

Obiject
52| 0: Output 1- ON / OFF
82| 1: Rocker 1- OM / OFF

| B8 1/0 Pistorasian 1 chjaus

J| =21 47:LED 1 - Indication

Find pol Ch « By

4 MTopolog}r
I [0 Dynamic Folders
4 11}, 0 Backbone area
I | 0.0 Backbone line
4 |5 0.1 Lahtoyksikat
]0.1.- Power supply 640 mA
§]0.1.0 Line coupler
i f]011 Dimmer 3x 300W
1 {012 G-output madule 10...
1 013 4-output device for...
4 |5 0.2 Tuloyksiket
EO.Z- Power supply 840 ma
1020 Line coupler
1 {021 6-fold input universal
I 1022 2-channel weekly ti...
§]0.23 USE interface

+ | Device

0.1.2 G-output module 104 Lighting Heating 5

0.24 3-fold push button
0.2.4 3-fold push button

S
s

ACK(P... |DataT
Mo
Mo

MNo

1l

Associations

P% New Dynamic Folder &

Number« | Name | Object Function | Descriptin Group Address.. | Length R (W |T U
lZl a . Rocker 1 Status indication . . 1 bit . C R W = U
1 Rocker 1 ON / OFF 1/0 1 bit T — T U
l2| 39 General Jamming 1 bit C R W - u
l2| 40 General LED Luminosity lev 1 bit R AN u
lZl 42 General Selection second le 1 bit C R W = U
w2 47 LED 1 Indication 1/0 1 bit o u

v [{J0.24 3-fold push button |

I f]0.25 Room contraler

Kuva 26. Painokytkimen ryhmiobjekti liitettynd ryhméosoitteeseen
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1 JOHDANTO

Téssd ohjeessa ndytetddn esimerkein ohjelmia, joita Satakunnan ammattikorkeakou-
lun KNX-demoympéristolld voidaan tehdd. Demoympéristd on koottu Hagerin lait-

teista ja se on tarkoitettu perehdyttdmadn opiskelijoita KNX-jarjestelméén sekd sen

kdyttdonottoon.

2 LAITTEIDEN ASETUKSET

Tésséd kohdassa kiydéén laitteiden oleelliset asetukset ldpi laite kerrallaan. Laitteiden
asetuksiin padsee valitsemalla laitteen “Topology”-paneelista, jonka jilkeen paneelin

alareunasta valitaan ”Parameters”-vililehti (Kuva 1).

¥ Show Changes Default parameters

4 [ Topclogy Device: 0.2.4 3-fold push button
I 2 Dynamic Folders T
4 110 Backbone area U e e Label holder
¢ [ 0.0 Backibone line Canfiguration second level LED colour
| 01 Lahtsyksikst Information
f]0.1- Power supply 640 mA Rocksr 1 Jamming typr
H10.L.0 Line coupler izt
- f]0.11 Dimmer 3x 200W fche Attt o
- 1012 6-output module 10.. 2“::':
I fJ0.13 4-output device for... R:zke:ﬁ

4 |= 0.2 Tuloyksiket

Duration to a
0.2~ Power supply 540 mA

fJ0.20 Line coupler Duration of Ic
1 H]0.21 6-feld input universal Dimming, shu
I f]0.22 2-channel weekly ti... Duration of Ic
H]0.2.2 USB interface 2-channel mc

¢ [{]o.24 3-fold push button
i f]0.25 Room controler

Find o 0/0 % ~ L Parameters I Commissioning

Group Objects

Kuva 1. Laitteen asetuksiin pdéseminen.



2.1 Linjayhdistin TA008

Linjayhdistintd kédytetddn yhdistimaan viylid sekd jatkamaan viyldin tulevien laittei-
den méérad. Sovellusohjelmasta riippuu, toimiiko laite linjayhdistimena vai linjatois-
timena. Demoympdéristdssd laitteet on kytketty linjayhdistimiksi, joten kiymme ai-
noastaan sen asetukset lipi (Kuva 2). Tarkeimpind asetuksina 16ytyy “Group teleg-
rams main line — line” ja ”Group telegrams line — main line”, jotka miérittelevét,
padsevitko sanomat pailinjasta linjaan ja toisin pdin linjasta pailinjaan. Téll4 asetuk-

sella voidaan estdd ylimaardinen litkkenne viayldn muissa osissa.

4 T:I-:Tupolog,\" Device: 0.1.0 Line coupler
#O Dynamic Folders Configuration
i WU bk s i e Tl e route B

|5 0.0 Backbone line
4 [ 0.1 Lahtayksikst
0.1~ Power supply 640 mA Check filter table Iyes - |
|i]3.1.ﬂ Line coupler
0,11 Dimmer 3x 300w
I f]0.12 6-output module 104 Lightin... QOn errar in filter table Iroute - |
§]0.12 4-output device for 4 shutter...

Group telegrams line->main line lroute vJ

Main group 14/15 [route -

Repetitions if errors l3 v|

4 |2 0.2 Tuloyksikat on main line

H]0.2- Power supply 640 mA

020 Line coupler Repetitions if errors l3 v|
! on line
EU.Z.I 6-fold input universal
§]0.22 2-channel weekly time switch Telegram confirmation on main line lmnly if routed - |
0.2.3 USE interfac -
iJo23 Inteqace Telegram cenfirmation on line IonJy if routed = |
¢ f[J0.24 3-fold push button
EO.ZS Room cantraler
n »
P 00 - Group Objects Parameters | Commissioning

Kuva 2. Linjayhdistimen TA008 asetukset.

2.2 Himmennin TXA213

Himmentimen asetuksista 16ytyy “General”-kohdasta mahdollisuus valita 1&htdjen
miird sekd sallinta kdsikdytolle (Kuva 3). Lahtokohtaisesta ”Settings and timer”-
kohdasta 16ytyy mahdollisuuksia sdétiad valaisimen syttymis- ja sammumisnopeuksia
sekd ajastetun sammutuksen sddtdominaisuudet (Kuva 4). Special-status kohdassa
padsee ottamaan jumi-ominaisuuden kdyttoon ja valitsemaan, miten laite toimii jumi-
tilan, latauksen tai véyldkatkoksen jélkeen (Kuva 5). Jumi-ominaisuudella saadaan

laite vidliaikaisesti lukittua, jonka aikana laite ei reagoi yhteenkdin kaskyyn.



. 4 Topulog}r
I 12 Dynamic Folders

- 0 Backbone area

I | 0.0 Backbone line

4 |3 01 Lahtéyksikat
0.1 Power supply 540 mA
4]0.1.0 Line coupler

Device! 0.1.1 Dimmer 3x 300W
General
ETS version
O1: Settings and timer
Scene
Special status
02: Settings and timer

¢ [iJ0.11 Dimmer 3x 300w

Scene

I 4]0.1.2 6-output module 10...
I ED.IS 4-output device for...
4 [ 02 Tuloyksikst
L]0.2- Power supply 540 mA
4020 Line coupler
I f]0.21 6-fold input universal

Special status

03: Settings and timer
Scene

Special status

Infarmation

Number of outputs used

Local min/max dimmer settings
autorisation

Relative dimming min/max values
after download

OTHER PARAMETERS

Activation of manuzl mode

Scenes restore object

Kuva 3. Himmentimen TXA213 asetuksia.

4[] Topology
1§ Dynamic Folders
4 |10 Backbone area
I | 0.0 Backbone line
4 | 0.1 Lahtsyksikot
0.1+ Power supply 640 mA,
]0.1.0 Line coupler

¢ [i001 Dimmer 3x 300w

I 4012 6-output module 10...
I ‘EO‘L} 4-output device for...
4 |2 0.2 Tuloyksiket

]0.2.- Power supply 640 mA,
‘ECLZU Line coupler

1 021 6-feld input universal

1 4022 2-channel weekly ti...
023 USB interface

1 4024 3-fold push button

I ‘EO‘Z‘S Room controler

Device: 0.1.1 Dimmer 3x 300W
General
ETS version
0O1: Settings and timer
Scene
Special status
02: Settings and timer
Scene
Special status
03: Settings and timer
Scene
Special status
Infarmation

Dimming duration from 0% to 100%
Switch-ON speed
Cut-OFF speed

Brightness at switch-ON
Value (0%,100%), Last value (101}

TIMER:
Timer
Cut-OFF pre-warning

Timer operation

Timer interruption

Time limited toggle switch

AUTOMATIC CONTROLS:

Automatism type

Closing type

Kuva 4. Himmentimen valaistuksen asetuksia.

- Topa\ogy
I 1O Dynamic Folders
Backbone area
I | 0.0 Backbone line
4 | 0.1 Lahtoyksikot
L]o1- Power supply 840 mA
010 Line coupler

Device: 0.1.1 Dimmer 3x 300W
General
ETS version
01: Settings and timer
Scene
Special status.
02: Settings and timer

¢ ({00021 Dimmer 3x 300w

Scene

]0.1.2 6-output module 10...
013 4-output device for...
4 [ 0.2 Tuloyksiket

0.2~ Power supply 640 mA
ED.ZU Line coupler

EO.ZI 6-fold input universal
EO.ZZ 2-channel weekly ti...
1023 USB interface
4]0.24 3-fold push button
EO.ZS Room controler

Special status

03: Settings and timer
Scene

Special status

Information

Brightness at priority
Walue [0%,100%), Maintain value (101)

Status after priority

Status after famming

Jamming type

BUS CUT-OFF, RETURN 230 V,
DOWNLOADING

Brightness at bus failure
Walue (0%6,100%), Maintain value (101)

Brightness at mains return
Walue (096,100%), Last value (101)

Status after download

£l

[Used

[Values adjusted on the preduct

|Used -
[Not active -
I J
f: 4
i g
101 =

|3 min

IND pre-warning

ION

lIntenuptjble by long press

la al

Not used -

l ]

(o oFr -
100 %
IMalntaln vl
1Maintain vI
IPermanEnﬂy vl
101 %
101 %
lMaintain -

Kuva 5. Himmentimen jumi-ominaisuuden kayttdonottaminen.



23 Releyksikkd TXA206B

Releyksikon asetusten ”General”-kohdasta voidaan valita lahdoille tyypiksi “Light-
ning” tai “Heating”. ”Lightning”-tyyppiéd kiytetdén kaikille muille kuormille, paitsi
lammitykseen. “Heating” -tyyppid kdytetddn, mikéli ldmmitysjarjestelma on kytket-
tynd KNX-jarjestelmédin. Samaisesta valikosta voidaan myos sallia tai estdd laitteessa
olevien kiyttonappuloiden toiminta (Kuva 6). ”Special status”-kohdassa voidaan ot-

taa jumi-ominaisuus kayttoon ja valita ulostulon normaali asento, eli onko ulostulo

normaalisti suljettuna vai avoimena (Kuva 7).

« [MiTopalogy Device: 0.1.2 6-cutput module 10A Lighting Heating
I+ B0 Dynamic Folders P
4 10 Backbone area ETS versi FHEGUGH SE EEL DN
1 version
I | 0.0 Backbone line Qutput 1: Timer and Automatic co| Qutputl [L\ghting 'J
4 [ 0.1 Lahtoyksikst Output 1: Scenes -
Light:
10,1 Power supply 540 ma QOutput 1: Special status OUEEZ [ 1 'I
{010 Line coupler Qutput 2: Timer and Automatic ¢ Output 3 [L\ghting '|
¢ 0.1 Dimmer 3« 300W SUipL S enes
1 [{00:1.2 6-output module 10 il R Qupitd Lghing al
v O — Qutput 3: Timer and Automatic co
. 0.1.3 4-output device for... Output 3 Scenes Output 5 [L\ghting 'l
« Eo2 ilislosikot QCutput 3: Special status =
02 Power supply 540 mA Output 4: Timer and Automatic ¢ G [ eating 'l
020 Line coupler Output 4 Scenes OTHER PARAMETERS
¢ fJo21 6-fold input universal Qutput 4: Special status .
b 0022 2-channel weekly ti. B R T arilrisne £ gp | RO R 2 [Usad 'J
1023 USBinterface Output 5: Scenes
1 024 3-fold push button Output 5 Spedial status ) !
B o5s oomcontroler Output 6 Heating Heating OFF object [Not active vl
- Informati
L Scenes restore object [Not active vl
Kuva 6. Releyksikon TXA206B asetuksia.
E Ea
4 [il|Topology Device: 0.1.2 6-output module 10A Lighting Heating
I 2 Dynamic Folders Gl
4 10 Backbone area ETS version PRI AANMING
I [ 0.0 Backbone line Output 1: Timer and Automatic controls | Status after priority [Maintain '\
4 | 0.1 Lahtayksikst Output 1: Scenes S [M = 1
laintain -
0.1 Power supply 640 ma Qutput 1: Special status AR atEr|AMING
§0.0.0 Line coupler Qutput 2: Timer and Automatic contra mmfamiiEs [Permanemly 'J

- §]0.1.1 Dimmer 3x 300W

I |EO‘1.2 6-output module 10...

Qutput 2: Scenes
Qutput 2: Special status

I 4013 4-output device for...
4 | 0.2 Tuloyksikét
H]02.- Power supply 640 ma
EOQ.U Line coupler
I fJo.2.1 6-fold input universal
EOQ.Z 2-channe! weekly ti...
{023 USB interface
I {024 3-fold push button
I ED‘Z.S Room controler

(Output 3: Timer and Automatic controls
Qutput 3: Scenes
Output 3: Special status
Qutput 4: Timer and Automatic contra
Qutput 4: Scenes
Cutput 4: Special status
(Qutput 5: Timer and Automatic controls
[Qutput 5: Scenes
(Qutput 5: Special status
Cutput 6: Heating

Information

Status during bus failure
Status at bus return

Status during and after download
QTHERS:

QOutput contact

[Last made stored

[Last mode stored

[Last mode stored

[NDrmaIIy open

Kuva 7. Releyksikon jumi-ominaisuuden kayttdonottaminen.



2.4 Verhotoimilaite TXA226

Verhotoimilaitteen ”Time delay and alarms” (Kuva 8) kohdasta voidaan valita kaihti-
men tyyppi ja madrittdd aika, joka kaihtimella kestda liikkua ylh&éltd alas ja toisin-
pdin. “Time delay for direction inversion” -kohdassa méadritelldan aika, jonka jilkeen
kaihdin ottaa kdskyn suunnanvaihdosta vastaan. ”Relay closing time for slat positio-
ning” ja “Total number of slat angles” kohdissa méadritelldén asetukset, joilla sddde-
tadn kaihtimen sileiden kdantdd. “Relay closing time for slat positioning” kohdassa
madritellddn, kuinka kauan moottoria pyoritetddn aina kerralla sdddettdessd sileitd.
“Total number of slat angles” kohdassa madritetdéin haluttujen sdleasentojen luku-
maédrd. Alarms” kohdasta voi mééritelld kaihtimen toiminta erilaisissa hélytystilan-
teissa, kuten tuuli- tai sadehdlytyksen aikana. “Special status”-kohdassa (Kuva 9)

voidaan ottaa jumi-tila kayttoon.

“ WTOF’GIDQ}’ Device: 0.1.3 4-output device for 4 shutters or blinds 24V DC
I+ 0 Dynamic Folders Cariiad
4 1110 Backbone area ETS version TIME DELAY:
I | 0.0 Backbone line QCutput 1 : Time delay and Alarms . -
4 [ 0.1 Lahtoyksikst Output 1: Scenes Clsititype [Ehutterand blind vf
1.- Po ;6 Output 1: Special status i e e
0L Power supply 840 mA : i Complete Up movement duration Iy %‘
010 Line coupler Qg T 2 g e Value (0s ... 5005) R R R R I 1
011 Dimmer 3« 300w DuEIES o P s — =y
Output 2 : Special status Complete Down movement duration &l )
i ]0.1.2 6-output module 10.. : Value (0s ... 5005) b o - "
Output 3 : Time delay and Alarms
L |EO.L3 A-output device for... . . X X
=i o Output 3: Scenes Time delay for direction inversion [500 ms vJ
4 | 02 Tuloyksiket Output 3: Special status
0.2 Power supply 640 mA Qutput 4: Time delay and Alarms | Secured Down [A’C"-"E v|
0020 Line coupler Output 4 Scenes Pmmmmmmm e e e =
I 021 6-fold input universal Output 4 : Special status Relay clasing time for slat positioning IS =)
- Value (1..50x50ms) 220 0fEmEmE=msmasassmsas=smses=s=-
I 022 2-channel weekly ti.. Information | T oo
023 USB interface Total number of slat angles I3 g:‘
Value (2 .. 50) B =
I {024 2-fold push button
EO.2.5 Room controler
ALARMS @
Alarm monitoring period [Not active -I
Position on wind alarm start [Not used v|
Position after wind alarm [Maintain vl
Position on rain alarm start [Not used v|
Position after rain alarm [Maintain -|

Kuva 8. Verhotoimilaitteen TXA226 asetuksia.




4 [ Topalogy Device: 0.1.3 4-output device for 4 shutters or blinds 24V DC
I+ B0 Dynamic Folders Canard
4 10 Backbone area ETS version PRIORITY, JAMMING:

I |5 0.0 Backbone line Qutput 1 : Time delay and Alarms. -

4 | 0.1 Lahtayksikst Output 1 : Scenes Status after priority [Mamtam vl
ED‘L' Power supply 640 mA QuiputdsSpedalgiotus Status after jamming [Maintam 'I
{010 Line coupler Qutput 2: Time delay et Alarms

I 011 Dimmer 3x 300W Output 2: Scenes Jamming type IPErmanemly v_j

QCutput 2 : Special status

I 4012 6-output module 10...
QOutput 3 : Time delay and Alarms.
I |EU‘1.3 4-output device for... BUS FAILURE, DOWNLOAD:

= Qutput 3: Scenes
4 |5 0.2 Tuloyksiket

QOutput 3: Special status Status at bus return [ND action vl
J02- Power supply 640 mA Qutput 4: Time delay and Alarms
4 ]0.2.0 Line coupler Output 4: Scanes Status after download [ND action v|
¢+ fJo21 6-fold input universal Qutput 4 : Special status
I {022 2-channel weekly ... Information

023 USB interface
I 4]0.2.4 3-fold push button
I EU‘Z.S Room controler

Kuva 9. Verhotoimilaitteen jumi-ominaisuuden kdyttdonottaminen.

2.5 Sisadantulolaite TXA306

Sisddntulolaitteen ”General”’-kohdasta (Kuva 10) 16ytyy ”Debounce time”, joka méa-
rittelee kytkimen lyhimmaéan kytkentdajan, joka otetaan huomioon. ”Jamming type”
médrittelee, onko jumiominaisuus kidytossd parametrin arvolla 0 vai 1. ’Input”-koh-
dista (Kuva 11) maaritellddn ldhtokohtaisesti sisddntulon toiminnan ja ldhtokohtaisen

jumiominaisuuden kéyton.

[
4 [l Topology Device: 0.2.1 6-fold input universal

I 10 Dynamic Folders Eeneral .

4 110 Backbone area Power cut detection Debounce time 1—100 me 'j
" [ 0.0 Backbone line LRERED Duration of long key-press [500 ms v}
4 |E 0.1 Lahtéyksikot Input 2 Dimming, shutters/blinds

. Input 3
{00 Power supply 640 mA e Duration of long key-press [500 ms v]
010 Line coupler i 2-channel mode
¢ {011 Dimmer 3x 300W g =
. Input 6 Max number of telegrams 0 =i
¢ 012 G-output module 10.. i Valuel1..65535] {Deactivated: 0)
I EO.LB A-output device for... =
4 | 0.2 Tuloyksikat Limitation time duraticn in ms 0 =

Value[l..85333] (Deactivated: 0)
L ]0.2.- Power supply 640 ma

{1020 Line coupler Indicator use [Input status -
I |EO.2.1 6-fold input universal
I EO.2.2 2-channel weekly ti..

{023 USE interface Jamming type fon1
I 4]0.24 3-fold push button
I EO.Z.S Room controler

Activation of manual mode [Used -

]

Kuva 10. Sisdintulolaite TXA306 asetukset.



4 TDP“"’Q}‘ Device: 0.2.1 6-fold input universal
I 18 Dynamic Folders e
4 %10 Backbone area DU - Channel function I—ON / OFF vl
! I # 0.0 Backbone line Input 1 Function by opening / closing of input ION oo VI
4[5 01 Lahtayksikat Input 2 connected contact
101 Power supply 840 ma i Emission ime delay [Immed\ale emission v}
‘EO.LD Line coupler Input 4
¢ 410.11 Dimmer 3x 200w loput Emission after initialization, at bus return | Not used -
¢ 1012 6-output module 10... i:f':::aﬁm iz iteutotmioad
- o1z A-output device for... Pericdical emission [Not used v]
4 |2 02 Tuloyksikst
]0.2.- Power supply 640 mA laiming I—NDt gssd 'J
EO.ZD Line coupler
[ |EO.2.1 6-fold input universal
¢+ Joz2 2-channel weekly ti...
{023 USBinterface
I 4024 3-fold push button
[ EO.ZS Room controler

Kuva 11. Sisdéntulolaitteen 1dhtokohtaisen jumi-ominaisuuden kayttdonotto.

2.6 Kello TX022

Kellon ”General”-kohdasta (Kuva 12) voidaan valita kuinka usein kello 1dhettdd ai-
katiedon véylddn. ”Channel”’-kohdasta (Kuva 13) voidaan valita kanavan toiminta-

tyyppi ja toiminta aikapulssin tullessa.

4 TOPD‘OQ)’ Device: 0.2.2 2-channel weekly time switch
I 10 Dynamic Falders

General o
0 Backbone area Channel 1 Master/Slave I aster vl
" [ 0.0 Backbone line Chanield Date and time emission period Il."fl h vj
4 [ 01 Lahteyksikot Data
0.1~ Power supply 640 mA Deletion of program after downloading IND v]
0.1.0 Line coupler e
L ¥ Emission after initialization lEmISSIOI‘I of channels 1 and 2 v]

¢ 011 Dimmer 3x 300W
4012 6-output module 10...
I EO.L} 4-output device for...
4[5 0.2 Tuloyksiket
4]0.2- Power supply 640 mA
EO.ZD Line coupler
[ EO.ZI 6-fold input universal
I |EO.2‘2 2-channel weekly ti..
]0.23 USE interface
I 024 3-fcld push button
L EG.ZS Room controler

Kuva 12. Kellon TX022 aikatiedon ldhettdminen.



4 [ Topology Device: 0.2.2 2-channel weekly time switch
2 Dynamic Folders Genea
4 110 Backbone area ke immedigre IONIOFF 'J
|5 0.0 Backbone line Channel 2 B TaC e s IDN 'J
4 | 0.1 Lahteyksikat Data
L]01- Power supply 840 ma Type of priority leonty OFF - ‘

L0010 Line coupler (permanent or tempaorary)

EO.LI Dimmer 3x 300W Curation of time limited override |15 min - ‘
E.’J.LE G-output module 10...
EO.LE 4-output device for...
4 |5 0.2 Tuloyksikst
0.2~ Power supply 640 mA
ED.ZD Line coupler
]0.2.1 6-fold input universal
‘EU.Z‘E 2-channel weekly ti...
EO.Z‘E USE interface
A]0.24 3-fold push button
11025 Room contraler

Kuva 13. Kellon kanavien toiminnan asettaminen.

2.7 6-painikkeinen painokytkin WYT36

Painikekytkimen “General”’-kohdasta (Kuva 14) voidaan maiirittdd laitteen yleiset
toiminnot, kuten taustavalon, painikkeiden LED-lamppujen vérin, jumi-ominaisuu-
den, hilytyksen painiketaulun irrottamisesta ja aika-asetuksia, joilla mééritelldén ajat
erityyppisille painalluksille. ”Using mode button”-kohdasta (Kuva 15) voidaan valita
toimivatko vastakkaiset painikkeet yhdistettyind painikkeina vai erillisind painikkei-
na. ”Configuration Second level”’-kohdassa (Kuva 16) voidaan méaritellad yksittdisille
painonapeille toinen toiminto. Esimerkkini tistd toiminnosta voidaan ottaa Hagerin
painokytkimen ohjekirjasta, jossa kahta tilaa erottaa avattava seini. Seindn ollessa
kiinni painokytkimet ohjaavat tilakohtaisia valaisimia, mutta seinén ollessa auki pai-
nonapit ohjaavat yhteisesti molempia valaisimia. "Rocker” ja ”Linked push buttons”
-kohdista (Kuvat 17 ja 18) mééritellddn yksittdisten painonappien toiminta. Néissé
kohdissa sdddetddn painikkeen LED-lampun toiminta, jumi-ominaisuutta sekd pai-

nikkeen toimintatapa jirjestelméssa.



4 Topo\ogy
I 10 Dynamic Folders
4 10 Backbone area
I |5 0.0 Backbone line
4 [ 0.1 Lahtoyksikat
101~ Power supply 540 ma
1010 Line coupler
¢ J0.11 Dimmer 3x 300W

- 012 6-output module 10..

[ EO.1‘3 4-output device for...
4 | 02 Tuloyksiket
H10.2- Power supply 540 ma
]0.2.0 Line coupler
- fJo21 6-fold input universal
¢+ fJo22 2-channel weekly ti...
1023 USEB interface

Device: 0.24 3-fold push button

General

Using mode button
Configuration second level
Information

Rocker 1

Rocker 2

Linked push buttons 2
Linked push buttons 3

¢ [i]024 3-old push button

I ED.Z‘S Room controler

Label holder backlight
LED colour
Jamming type

Antitheft alarm

Duration to acknowledge key-press

Duration of long key-press
Dimming, shutters/blinds

Duration of long key-press
2-channel mode

Kuva 14. Painokytkimen WYT36 asetuksia.

- Topology
I 10 Dynamic Folders

- Backbone arca
I | 0.0 Backbone line
4 [ 0.1 Lahteyksikat

0.1~ Power supply 540 ma
‘EO.LU Line coupler
00,11 Dimmer 3x 300W
1]0.1.2 6-output module 10...
‘EO.IB 4-output device for...
4[5 0.2 Tuloyksikst

]0.2- Power supply 540 mA
‘EO.ZU Line coupler
‘EO.ZI 6-fold input universal
EO.ZZ 2-channel weekly ti..
1023 USB interface

1 []0.24 3-fold push button

I EO.ZS Room controler

Device: 0.24 3-fold push button
General
Using mode button
Configuration second level
Information
Rocker 1
Rocker 2
Linked push buttons 2
Linked push buttons 3

Using mode buttons 1 - 2
Using mode buttons 3 - 4

Using mode buttons 5 - 6

11

IAJways OFF

IGreen = ON/ Red = OFF

IOn 1

I_Not active

EL) L U e

Il_ndepandent push-buttons

[Lmked push buttons.

[Linked push buttons.

Kuva 15. Painokytkimen vastakkaisten painikkeiden toiminta.

- Topology
I 10 Dynamic Folders
4 i 0 Backbone area

I |5 0.0 Backbone line
4 [ 0.1 Lahtayksikst
4101~ Power supply 540 mA
‘E‘O‘LD Line coupler
I AJ0.11 Dimmer 3x 300W
I 4012 6-output module 10...
I ‘DO‘IB A-output device for...
4 [ 0.2 Tuloyksikst
fJoz- Power supply 840 mA
41020 Line coupler
I ‘E02.1 6-fold input universal
I ‘EO2.2 2-channel weekly ti..
1023 USB interface

¢ [{024 3-fold push button

I ‘EO‘Z.S Room controler

Device: 0.24 3-fold push button

General

Using mode button
Configuration second level
Information

Rocker 1

Rocker 2

Linked push buttons 2
Linked push buttons 3

Rocker 1

Rocker 2

Rocker 3

Rocker 4

Rocker 5

Rocker 6

1Roclcer 1

[Rocker 2

Button defined as rocker

Button defined as rocker

Button defined as rocker

Button defined as rocker

Kuva 16. Painokytkimen painonapin toisen toiminnon valinta.



e ﬁTopology
I §2 Dynamic Folders
4 10 Backbone area
I £ 0.0 Backbone line
4 [ 0.1 Lahtéyksikst
H]0.L- Power supply 640 mA
EO.LD Line coupler
- 011 Dimmer 3x 300W

I EO.LB 4-output device for...
[ 0.2 Tuloyksikst
102~ Power supply 640 mA
EO.Z.D Line coupler

I EO.ZI 6-feld input universal

I 4]0.22 2-channel weekly fi...
023 USB interface

[

I EO.LZ 6-output module 10...

I |EO.2.4 3-fold push button

I ED.ZS Room controler

Device: 0.24 3-fold push button

General

Using made button
Configuration second level
Information

Rocker 1

Rocker 2

Linked push buttons 2
Linked push buttons 3

Indicator use

Jamming
Function

Function

Kuva 17. Painokytkimen “Rocker” asetukset.

a G_T_I?Topmlogy
I B2 Dynamic Folders
4 [} 0 Backbone area
¥ | 2 0.0 Backbone line
4 [ 0.1 Lahteyksikst
101~ Power supply 640 mA
‘Eﬁ‘l.D Line coupler
I AJo.11 Dimmer 3x 300W
I ‘E|01.2 6-output module 10..
I EO‘LB 4A-output device for...
4 |4 0.2 Tuloyksikat
L]0.2- Power supply 640 mA
‘DO‘Z.U Line coupler
I 4021 6-fold input universal
v fJozz2 2-channel weekly ti...
4 J0.23 USB interface

L |‘E|U‘2.=1 3-fold push button

I ‘DD‘Z.S Room controler

Kuva 18. Painokytkimen “Linked push buttons” asetukset.

Device: 0.24 3-fold push button
General
Using mode butten
Configuration second level
Information
Rocker 1
Rocker 2
Linked push buttons 2
Linked push buttons 3

2.8 Huonesddadin TX450A

Indicatar use

Jamming
Function

Function left button / right button

lStatus indication (ON = 1)

1U55d

lDl’mming

Flfbuﬂcn dimmer

[A.Iways OFF vJ
[Used vJ
rON / OFF i
[UN / OFF vJ

12

Huonesdidin on asetuksiltaan hieman erilainen kuin aikaisemmat laitteet. ETS-ohjel-

mistosta 10ytyvét asetukset liittyvdt suoraan hyvin pitkdlti suoraan 1dht6ihin, joista

maédritelldén painikkeiden toiminta (Kuva 19). Loput asetukset, kuten ndyton muok-

kaaminen suoritetaan suoraan huonesditimeltd. Huonesédétimelld asetuksiin pééstidin

painamalla samanaikaisesti kahta painiketta pohjassa kolme tai kuusi sekuntia, jol-

loin aukeaa asetusikkunat. Huonesédédtimestd puuttuu kuitenkin jumi-ominaisuus, jol-

loin sité ei saa ollenkaan lukittua.



4 ﬁTDleDE}- Device: 0.2.5 Room cantroler
1O Dynamic Folders

Input1
4 Y0 Backbone area Input 2 Channel type [E—pushbuttnn shutter/blind v]
Y npu
|5 0.0 Backbone line Input 3 Moving direction [Down ']
4 [ 0.1 Lahteyksikst Input4
0.1~ Power supply 640 mA Display
L10.L0 Line coupler Logical channels 1-8

Logical channels 9-16
Logical channels 17-24
Logical channels 25-32
Data

011 Dimmer 3x 300W
ES.LQ 6-output module 10...
fJo1z 4-output device for...
4 |5 0.2 Tuloyksikst
]0.2- Power supply 640 mA
‘E‘.’J.ZD Line coupler
‘E‘O.Z.l 6-fold input universal
EO.ZQ 2-channel weekly ti..
ES.Z.S USE interface
ES.Z.J 3-fold push button
‘ED.Z.S Room controler |

Kuva 19. Huonesdatimen TX450A asetukset.

3 OHJELMIEN LUOMINEN

KNX-jérjestelmissd ohjelmat luodaan aina kéyttden ryhméosoitteita. Ryhméosoittei-

hin liitetdén laitteista ryhméaobjektit, jotka vaihtuvat laitteen asetuksista riippuen.

3.1 Pistorasioiden ohjaukset

Tassd kohdassa luomme ohjelman, jossa yhdelld painonapilla kytketddn ja katkais-
taan pistorasiasta sdhko. Toisessa ohjelmassa joka luodaan, kdytetddn kahta pai-
nonappia kytkeméén sahkot kahteen pistorasiaan ja toisesta napeista painettaessa pit-

kién pistorasioilta katkeaa sahkot.

3.1.1 Padlle/pois -kytkentd

Téssd kohdassa luomme ohjelman, joka kytkee ja katkaisee sédhkot pistorasialta pai-

nonappia painettaessa.

Ohjelman luominen aloitetaan avaamalla ”Group addresses”-tyo6tila ja luomalla péa-
ryhmé “Pistorasiat” sekd ryhméosoite “Pistorasian 1 ohjaus” (Kuva 20). Tamén jal-
keen kiydién tarkistamassa ettd releyksikossd on aktivoitu kyseinen 18hto, joka ohjaa
pistorasiaa ja ettd sen toimintatyyppind on "LIGHTNING” (Kuva 21). Seuraavaksi
voidaan releyksikdn ryhméobjekteista hakea objekti "ON/OFF” ja liitetddn se luo-

tuun ryhméosoitteeseen (Kuva 22). Nyt 1dhtopuoli on valmiina, mutta ohjaus puuttuu
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vield. Painikkeeksi valitaan 6-painikkeinen painokytkin, joka on ohjelmassa nimelld
”3-fold push button”. Painikkeen asetuksista kdyddin ensimmiisend méérittimassa
”Using mode button”-kohdasta ”Using mode buttons 1-2” “Independent push but-
tons”. Seuraavaksi kdyddidn "Rocker 17 -vililehdeltd asettamassa painikkeen asetuk-
set. Painonapin toiminnaksi valitaan “Toggle switch” ja painikkeen led-valon toimin-
naksi “’Status indication (ON=1)". (Kuva 23). Tamén jidlkeen voidaan painonapin ob-
jekti liittdd samaiseen ryhmaéosoitteeseen (Kuva 24). Kun molempien laitteiden ryh-
maobjektit on lisdtty ryhméosoitteeseen, niin ryhmaosoitteessa olevien laitteiden oh-
jelmat voidaan ladata jérjestelmédn valitsemalla ryhméosoite ja valitsemalla ”"Down-

load partial”. Kun lataus on suoritettu, niin pistorasialle tulevaa sdhkod voidaan kyt-

ked seka katkoa painamalla painonappia.

& Add Group Addreszes » Delete ¥% New Dynamic Folder
rl EGroup Addresses Sub Group Mame Descripti... Central Paszs Through Line Coupl... Last Value
I 2 Dynamic Folders ] Pistorasian 1 chjaus Nz Nz

4 | 1 Pistorasiat |
1/0 Pistorasian 1 chjaus

Kuva 20. Ryhméiosoite luotu pistorasian ohjaukselle.

" Show Changes Default parameters

4 mTDpn\ﬂgy | Device: 0.1.2 6-output module 104 Lighting Heating
- §0 Dynamic Folders s | i
enea —| FuncTION SELECTION
4 110 Backbone area ETS i
¢ [ 00 Backbone line Output 1: Timer and Automatic| || Output1 |hting B
4 [ 0.1 Lahtayksikot Output 1: Scenes e
]0.1.- Power supply 640... Qutput 1: Special status Outpist 2 I ghting v]
EO.LU Line coupler Qutput 2: Timer and Automal Output 3 lLighiing 'l
I ]0.11 Dimmer 3x 300W Qutput 2: Scenes

i:|0.l‘2 B-output module,..|| 5 ‘Qutput 2: Special status =l Outputd lughting v]

Qutput 3: Timer and Automatic

v fJ0.13 4-output device f.. T
[ 02 Tu ks:ut Qutput 3: Scenes Qutput 5 lnghtmg 'l
Lo Output 3: Special status

) Heat -
o2 Power supply 640.. Qutput 4: Timer and Automal LIRS l S l
{1020 Line coupler L e OTHER PARAMETERS
¢ fJ021 6-fold input univ... Qutput 4: Special status .
[ EU.Z? 2-channel weekly... Qutput 5: Timer and Automatic — pactionatinantafmod IUSEd ']
{1023 USE interface L Output 5: Scenes
¢ f]0.24 3-fold push button Output 5: Special status & : : :
= A ey = o Heating OFF object lNDt active 'l
Find Pl 00 B Group Objects | Parameters | Commissioning |

Kuva 21. Releyksikon asetukset.



Delete ¥% New Dynamic Folder

15

£ Group Addresses
I prnamic Folders
4 1 Pistorasiat
1/0 Pistorasian 1 chjaus |

B 0: Output1- ON / OFF

Ohbject + | Device

0.1.2 G-output madule 104 Lighting Heating

<

Associations

% New Dynamic Folder =

4 mTOpOlcg}f MNumber s [ Mame | Object Function | Descripti... Group Address... | Lengi
I B0 Dynamic Folders B} 0 Cutput 1 ON / OFF 1/0 1 bit
4 |} 0 Backbone area 1 Cutput 1 Timer 1 bit

I | 0.0 Backbone line B2 Cutput 1 Priority 2 bit
4 |2 0.1 Lahteyksikst i Cutput 1 Scene 1 Byte

101~ Power supply 640 ma | B3] 4 Cutput 1 Status indication 1 bit

§10.1.0 Line coupler s Cutput 2 ON / OFF 1 bit

i+ 011 Dimmer 3x 300W Chd Cutput 2 Timer 1 bit

v [{J0.L.2 6-output module 10.. | %] 7 Output 2 Priority 2 bit
te WINT Y Al nsdvud dassra far Yl (hitnut 2 Seene 1 Rute

Kuva 22. Releyksikon ryhméaobjekti liitettynd ryhméosoitteeseen.

| Show Changes Default parameters

4[] Topology Device: 0.24 3-fold push button
i 0 Dynamic Folders General
4 [0 Backbone area e Using mode buttons 1 - 2
¢ | 0.0 Backbone line Configuration second level Using mode buttons 3 - 4
4 |2 0. Lahtayksikat Information
0.1 Power supply 640 ma Rocker 1 Using mode buttons 5 - 6
Eﬂ.l.[] Line coupler ey
¢ 10,11 Dimmer 3 300W foder:
Rocker 4
012 6-cutput module 10.. Sl
OCKET
¢ f]0.13 4-cutput device for... st

4 |5 0.2 Tuloyksiket
{]0.2.- Power supply 640 mA

Ilndepandent push-buttons

[Indepandent push-buttons

[Iﬂdepende nt push-buttons

1020 Line coupler
f]0.2.1 6-fold input universal General
0.2.2 2-channel weekly ti...
y
{]0.23 USB interface
» [{]024 3-fold push button Infarmation

Device: 0.24 3-fold push button

Indicatar use

Using mode button
Configuration second level

[status indication (o1 = 1

¢ 025 Room controler Bockerl i [Used ]
Rocker 2 Function I_TQQQIE switch _VJ
Rocker 3
Rocker 4 Function: press / release [IQQQIE switch /- v]
Rocker 5
Rocker 6
Find 2 v 7| Group Objects | Parameters |/ Commissioning /

Use project or ETS4 connection (Hag...| ¥

024 3-fold push button

Kuva 23. Painokytkimen asetukset.
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Group Addresses ¥

Delete P% New Dynamic Folder

4 Group Addresses Object + | Device Sendi... ACK(P... |DataT
I 180 Dynamic Folders lz| 0: Qutput 1 - ON / OFF 0.1.2 6-output module 10A Lighting Heating 5 Mo
4 1 Pistorasiat izl 1: Rocker 1 - OMN / OFF 0.24 3-fold push button S Mo
| 1/0 Pistorasian 1 chjaus | '2| 47: LED 1 - Indication 0.24 3-fold push button S MNo
Pl | 1
find L BEad ™| Associations

% New Dynamic Folder = Spht Project

F] MTopolog}f | MNumber | MNarme | QObject Function | Descripti... Group Address... | Length | | R | W | I, | u
i 2 Dynamic Folders l:l 0 Rocker L Status indication 1 bit C R W u
4 1} 0 Backbone area 'z| i Rocker 1 ON / OFF 1/0 1 bit C R T U

I |5 0.0 Backbone line l2| 39 General Jamming 1 bit C R W U
4 |5 0.1 Lahtoyksikat !2| 40 General LED Luminosity lev 1 bit cC R W u
EO.L- Power supply 540 mA lZl 42 General Selection second e 1 bit C R W u
{]0.L0 Line coupler 5 47 LED1  Indication 1/0 1bit C R W u

)01 Dimmer 3x 300W
{012 6-output madule 10...
{10.13 4-cutput device for...
4 |5 0.2 Tuloyksiket
{]0.2.- Power supply 640 mA
{1020 Line coupler
1 {021 6-fold input universal
I 1022 2-channel weekly ti...
§]0.2.2 USE interface
v [{J0.24 3-fold push button |
I f]0.25 Room contraler

Kuva 24. Painokytkimen ryhméobjekti liitettynd ryhméosoitteeseen.

3.1.2 Yhteissammutus

Yhteissammutusta varten luodaan vield ryhméosoitteet ’Pistorasian 2 ohjaus” sekd
”Pistorasioiden yhteissammutus” (Kuva 25), joka hoitaa sihkon katkaisemisen pisto-
rasioilta 1 ja 2. Muokataan seuraavaksi painiketaulun painikkeen 1 asetuksia ja vali-
taan painikkeen toiminnaksi ”2-channel mode ON / OFF”. Tamain jilkeen kanavan A
eli lyhyen painalluksen toiminnoksi valitaan "ON” ja kanavan B eli pitkén painalluk-
sen toiminnoksi "OFF” (Kuva 26). Siirretddn nyt 1 painikkeen molempien kanavien
objektit "ON / OFF” ryhmiosoitteeseen “Pistorasian 1 ohjaus” (Kuva 27). Lisétéin
seuraavaksi releyksikon objekti ”Output 2 — ON/OFF” ryhmiosoitteeseen “Pistora-
sian 2 ohjaus”. Painokytkimeni kiytetddn Rocker 2:sta ja painike madritelldén kuten
painike 1 (Kuva 28), mutta tilld kertaa sijoitetaan ainoastaan painikkeen A-kanavan
”ON / OFF” -objekti ryhméosoitteeseen “Pistorasian 2 ohjaus” (Kuva 29). Kanavan
B ”ON / OFF” -objekti sijoitetaan ryhméosoitteeseen “Pistorasioiden yhteissammu-

tus”. Samaiseen ryhmiosoitteeseen sijoitetaan myds releyksikon "ON / OFF” -objek-
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tit, joita on kéytetty pistorasioiden ohjauksissa seké painikkeiden led-valojen objektit

(Kuva 30). Tdmin jédlkeen ohjelmat voidaan ladata jarjestelméén.

4 EGroup Addresses
r @ Dynamic Folders
0 Pistorasiat
0/1 Pistorasian 1 ohjaus
0/2 Pistorasian 2 ohjaus ]

0/2 Pistorasiciden yhteissammutus |

e = -

Kuva 25. Pistorasioiden yhteissammutusta varten luodut ryhmiosoitteet.

P LynanG uiTs .
i Device: 0.24 3-fold push button
4 10 Backbone area
: General
[ 0.0 Backbone line w Indicator use [S:ams indication (ON = 1) v]

Using mode button
| 0.1 Lahtayksikot g
0.1~ Power supply 640 mA

Configuration second level
Information

L1000 Line coupler Beekeci Jamming lUSEd ']
0.11 D 3w 300W
g mmer= Rocker 2 Function [2-channel mode oN / OFF -
I fJ01.2 6-cutput module 104 Lig.. Rocker 3
© 4J0.1.3 4-output device for 4 shut... Rocker 4 Channel A function ION v]
4 |2 0.2 Tuloyksikat £ Rocker 5 (short key-press)
02~ Power supply 640 mA Rlacker & Channel B function |oFe -
41020 Line coupler {leng key-press)

41021 6-fold input universal
41022 2-channel weekly time swi...
{]0.23 USB interface

* [{0024 3-fold push button |
[ ‘EO.ZS Room caontraler -

Kuva 26. Painiketaulun painikkeen 1 asetukset.

4 [F]Group Addresses - | | object + | Device | sendiu. | ACK (P | Data Typus
I 2 Dynamic Folders ‘2| 0: Qutput 1 - ON / OFF 0.1.2 6-output module 104 Lighting Heating § Na

0 Pistorasiat l:.'l 1: Rocker 1 - ON / OFF Channel A 0.24 3-fold push button 5 Mo

8 0/1 Pistorasian 1 chjaus | ':-'l 46: Rocker 1 - ON / OFF Channel B 0.2.4 3-fold push button S Na

0/2 Pistorasian 2 chjaus 52| 47: LED 1 - Indication 0.2.4 3-fold push button b Mo

&g 0/3 Pistorasiiden yhteissammut...

Kuva 27. Ryhméosoitteen “Pistorasian 1 ohjaus” objektit.

I Lynamic rolders
e . Device: 0.24 3-fold push button
4 ;320 Backbone area

. General
[E£ 0.0 Backbone line Indicator use [Stalus indication (ON = 1) v]

Using made button
4 [ 0.1 Lahtoyksikst J
L]0~ Power supply 40 mA

Configuration second level

Information .
EO.LD Line coupler Hacker 1 Jamming [USEd ']
0.11 Di 3x 3000
e e Rocker 2 Function |2-channel made 0N/ OFF -
i {012 6-output module 104 Lig.. Rocker 3
I 4J0.1.3 4-output device for 4 shut... Rocker 4 Channel A function [ON v]
4 |5 02 Tuloyksikst £ Rocker 5 (shart key-press)
02- Power supply 640 mA Rocker & Channel B function [orF -
]0.20 Line coupler (long key-press)

L]0.21 6-fold input universal
E0.2.2 2-channel weekly time swi...
1023 USE interface

» [{0J024 3-old push button |
I EO.ZS Room contraler -

Kuva 28. Painiketaulun painikkeen 2 asetukset.
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4 18 Group Addresses ‘ Object + | Device Sendi... ACK (P... | Data Typ...
DD)-'nar'rac Eolders t:l 5: Qutput 2 - ON / OFF 0.1.2 6-output module 10A Lighting Heating No
4 0 Pistorasiat L 2| 52: LED 2 - Indication 0.2.4 3-fold push button 5 No
0/1 Pistorasian 1 ohjaus ?2| 7: Rocker 2 - ON / OFF Channel A 0.24 3-fold push button 3 No
‘ 0/2 Pistorasian 2 ohjaus |
0/3 Pistorasiciden yhteissammutus

Kuva 29. Ryhmaéosoitteen “Pistorasian 2 ohjaus” objektit.

4 ?E’ Group Addresses | Object + | Device Sendi.. ACK (P Data Typ...
DDynan‘»c Eolders tzl 0: Output 1 - OMN / OFF 0.1.2 6-output module 104 Lighting Heating No
4 0 Pistorasiat 'Zl 47: LED 1 - Indication 0.24 3-fold push button No
071 Pistorasian 1 ohjaus r?—l 5 Output 2 - ON / OFF 0.1.2 6-output module 10A Lighting Heating S No
0/2 Pistorasian 2 chjaus B :l 51: Rocker 2 - ON / OFF Channel B 0.2.4 3-fold push button S No
| 0/3 Pistorasioiden yhteissammutus | t?.l 52: LED 2 - Indication 0.2.4 3-fold push button No

Kuva 30. Ryhmaiosoitteen Pistorasioiden yhteissammutus” objektit.

3.2 Valaistuksen ohjaukset

Téssd kohdassa kdymme lépi valaistuksen ohjauksen yksinkertaisella pidille/pois
-kytkennélld, ja kdymme lapi miten valaisimia voi himmentéd kéyttden yhti tai kahta

painonappia.

3.2.1 Padlle/pois -kytkentd

Kaytetadn hyddyksi aikaisemmin oppimiamme asioita pistorasioiden ohjausten tii-
moilta. Nyt luodaan ryhmiosoite nimelld *’Valaisimen 1 ohjaus”. Koska ymparistos-
sdmme on kdytdssd my0s suoraan releyksikkoon kytketty valaisin ulostulossa 5, niin
otetaan tima kayttoon ja ohjataan valaisinta 6-painikkeisen painiketaulun painikkees-
ta 3. Ensimmadiseksi kdyddin tarkistamassa, ettd releyksikon (Kuva 31) ja painiketau-
lun (Kuva 32) asetukset ovat kunnossa. Tdmain jilkeen siirretdéin releyksikon ja pai-

niketaulun oikeat objektit ’Valaisimen 1 ohjaus” -ryhméosoitteeseen (Kuva 33).

& Lynamic rolders i o X
- Device: 0.1.2 6-output module 10A Lighting Heating
4 y.1: 0 Backbone area
I 0.0 Backbone fine ] \wCencgl —| runcTion seLecTion
I 01 Lahtoyksik ETS version
4 . 10 t S
sl Output 1: Timer and Automatic Output 1 [nghtmg - |
E'JL- Power supply 640 m& Output 1 Scenes =
upl " 4 it -
010 Line coupler Output 1 Special status i [ 'gheng I
1011 Dimmer 3x 300W Output 2: Timer and Automai| || ¢ 3 Lighting =)
|‘[|3‘L2 6-output module 104 Lig... Qutput Z; Scenes |
11013 4-output device for 4 shut... Qutput 2: Special status = Output 4 [Lightmg - |
4 | 0.2 Tulayksikat E Output 3: Timer and Automatic
. Lighti -
102~ Power supply 640 ma Qutput 3 Scenes AR rlg "9 J
H1020 Line coupler Qutput 3: Special status T
.2, | t
o Qutput 4 Timer and Automat Butpitl [ =alng B |
E-Jal 6-fold input universal
- : Qutput 4: Scenes OTHER PARAMETERS
11022 2-channel weekly time swi... i |
. QOutput 4: Special status .
EJZ: USE interface G R T e Activation of manual made [Used - |
1024 3-fald push button (S S
—l £

Kuva 31. Releyksikon ulostulon 5 asetukset.,



# Lynamic Folders &
i Device: 0.2.4 3-fold push button
4 .10 Backbone area
General
[ 0.0 Backbone line | Indicator use

. Using mode button
4 E 0.1 Lahtayksikat

Configuration second level
‘E‘U.l.- Power supply 640 mA

Information

11010 Line coupler Rodker 1 Jamming
1011 Dimmer 3x 300W Rocker 2 e
unction
4012 6-output madule 104 Lig... Rocker 3
10.1.3 4-cutput device for 4 shut... Rocker 4 Function: press / release
4 [ 02 Tuloyksikot E Rocker 5
4]0.2- Power supply 540 ma Racker 6

‘E‘O.Z.D Line coupler
4]0.21 6-fold input universal

I ‘E‘O.Z.E 2-channel weekly time swi..
‘E‘U.Z.S USE interface
‘ED.Z.A 3-fold push button |
‘E‘S.Z.S Room contraler -

Kuva 32. Painiketaulun painikkeen 3 asetukset.

- ?:-_Grc:up Addresses | Object » | Device
52| 13: Rocker 3- ON/ OFF
5| 20: Qutput 5 - ON / OFF
5| 57: LED 3 - Indication

DDynarr"c Folders
I 0 Pistorasiat
a 1 Valaistus
| 1/0 Valaistuksen 1 ohjaus |

Kuva 33. Ryhmaéosoitteen ”Valaistuksen 1 ohjaus” objektit.

3.2.2  Yhden painonapin himmennys

0.24 3-fold push button
0.1.2 &-output module 10A Lighting Heating S No
0.2.4 3-fold push button

19

[Status indication (ON = 1)

[U;Ed

1Toggle switch

[Toggle switch / -

Sendi... ACK (P...

5 Na

5 No

Data Typ...

Nyt luomme ohjelman, jossa himmennetdén valaisinta kdyttden himmenninyksikkoa

sekd 6-painikkeisen painiketaulun painiketta 4. Tétd toimintoa varten tdytyy luoda

kaksi ryhmiosoitetta ’Valaisimen 2 ohjaus™ ja Valaisimen 2 sammutus”. Seuraavak-

si kiymme sddtdmissd painiketaulun painikkeen 4 asetukset. Painikkeen 4 toimin-

naksi tdytyy valita "Dimming” ja tarkentavaksi toiminnaksi valitaan ”1-button dim-

mer” (Kuva 34). Himmentimen asetukset ovatkin jo valmiina kohdalleen, mutta niitad

voi kdydd muuttamassa mieleisekseen himmentimen asetuksista. Tdmén jdlkeen lisd-

tddn himmentimen ulostulon 1 ja painiketaulun painikkeen 4 objektit "ON / OFF”

ryhmaéosoitteeseen ~Valaisimen 2 sammutus” ja objekti ”Dimming” ryhmaéosoittee-

seen ”Valaisimen 2 ohjaus” (Kuva 35).
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#+~ Lynamic rolaers
FE ! “ | Device: 0.24 3-fold push butten
4 i1 0 Backbone area

General
E 0.0 Backbone line 1 Indicator use [Status indication (ON = 1) - |

Using mode button
[ 0.1 Lahteyksikst g
101~ Power supply 640 ma

[N

Configuration second level

Information

41010 Line coupler Rickert Jamming [Not used - |
0.1.1 Dimmer 3x 300W -

= Rocker 2 Function IE}lmm\ng v]

1012 6-output madule 104 Lig... Rocker 3

T10.13 4-output device for 4 shut... Rocker 4 Function [l-button i 'J
4 [ 0.2 Tuloyksikst L Rocker 5

A10.2.- Power supply 640 mA Rocker 6

PPy

ED‘Z‘D Line coupler

EJZI 6-fold input universal
EDEQ 2-channel weekly time swi...
023 UsBinterface

|ED‘2‘4 3-fold push button

EJZS Room contraler -

Kuva 34. Painiketaulun painikkeen 4 asetukset.

4 [i¥|Group Addresses |Object » | Device Sendi... |ACK[P..‘ \ Data Typ...
DDynarr'c Folders # 1 1/2 Valaistuksen 2 sammutus
I 0 Pistorasiat L 2| 0: Qutput 1 - ON / OFF 0.11 Dimmer 3x 300W S Mo
4 1 Valaistus L :l 19: Rocker 4 - ON / OFF 0.2.4 3-fold push button S No
1/0 Valaistuksen 1 ohjaus E :—l 62: LED 4 - Indication 0.2.4 3-fold push button ) Na
1/1 Valaistuksen 2 chjaus #1171 Valaistuksen 2 chjaus
| 1/2 Valaistuksen 2 sammutus | E Il 1: Qutput 1 - Dimming 0.1.1 Dimmer 3x 300W s No
L Zl 22: Rocker 4 - Dimming 0.2.4 3-fold push button S MNa

Kuva 35. Ryhmaéosoitteen ”Valaistuksen 2 ohjaus” Valaistuksen 2 sammutus” objek-

tit.

3.2.3  Kahden painonapin himmennys

Kahden painonapin himmennyksen voimme tehdd kahdella tavalla: Painiketaulun
asetuksista valitsemalla ”Linked push-buttons”, jonka jilkeen voidaan maérittdd pai-
nikkeiden toiminnaksi himmennys. Toinen tapa, joka kdydéaén lépi, on yleispatevdm-
pi, silld sen avulla voidaan maarittdd mitké kaksi painiketta tahansa ohjaamaan him-
mennystd ja sen takia kiymme tdmaén tavan tarkemmin lévitse. Tdhdn ohjelmaan kiy-
tdimme himmenninyksikkod ja huonesditimen painikkeita kaksi ja neljd. Tatd toimin-
toa varten tarvitsemme ryhmaéosoitteet Valaistuksen 3 ohjaus” ja “Valaistuksen 3
sammutus”. Huonesditimen asetuksista valitsemme sisdéintulo 2:sen kanavan tyypik-
si ”2-pushbutton dimmer” ja himmennyksen suunnaksi ”Dim up” (Kuva 36). Siséén-
tulo 4:seen valitsemme saman kanavan tyypin ja himmennyksen suunnaksi nyt "Dim
down” (Kuva 37). Tdmén jilkeen lisdtddn himmentimen ulostulon 2 objekti ”Dim-
ming” ja huonetermostaatin sisddntulojen 2 ja 4 objektit "Dimming” ja sijoitetaan
ndmi kolme ryhméosoitteeseen Valaisimen 3 ohjaus”. Vield tdytyy laittaa valaisi-

men sammutus kuntoon ja tdméin vuoksi sijoitamme ryhmédosoitteeseen “Valaistuk-



sen 3 sammutus” himmentimen ulostulon 2 ja

jektit "ON / OFF” (Kuva 38).

U@ Lynamic roigers

4 ¥ 0 Backbone area

[ 0.1 Lahteyksikat

101 Power supply 540 ma
1010 Line coupler

A]0.1.1 Dimmer 3 300W

012 B-output module 10A Lig...
1013 4-output device for 4 shut...
4 [ 02 Tuloyksikst

102~ Power supply 640 ma
41020 Line coupler

L1021 6-fold input universal
EO‘Z‘Z 2-channel weekly time swi...
1023 USE interface

1024 3-fold push button

[ |E02‘5 Room controler

E 0.0 Backbone line |

Device: 0.2.5 Room controler

Input 1

Input 2

Input 3

Input 4

Display

Logical channels 1-8
Logical channels 9-16
Logical channels 17-24
Logical channels 25-32
Data

Channel type

Dimming direction

21

huonetermostaatin sisdidntulon 2 ob-

[Z-pushbuttun dimmer

[Dim up

Kuva 36. Huonesédétimen painikkeen 2 asetukset.

U@ LYNamic rolgers

4 30 Backbone area

4 [ 0.1 Lahtoyksikot

L]0~ Power supply 540 mA
EO.LD Line coupler

1001 Dimmer 3x 300W

11012 E-output module 104 Lig...
EU.l.S A-output device for 4 shut..,
4 | 0.2 Tuloyksikst

T10.2- Power supply 640 mA
EU.Z.U Line coupler

{021 6-fold input universal
E0.2.2 2-channel weekly time swi...
1023 USE interface

I 4]0.2.4 3-fold push button

I |E0.2.5 Room controler -

E 0.0 Backbone line |

Device: 0.2.5 Room controler

Input 1

Input 2

Input 3

Input 4

Display

Logical channels 1-8
Logical channels 9-16
Logical channels 17-24
Logical channels 25-32
Data

Channel type

Dimming direction

[2-pushbuttun dimmer

[Dim down

Kuva 37. Huonesditimen painikkeen 4 asetukset.

4 Group Addresses

I 0 Dynamic Folders
0 Pistorasiat
1 Valaistus
1/0 Valaistuksen 1 ohjaus
1/1 Valaistuksen 2 ohjaus
1/2 Valaistuksen 2 sammutus

1/3 Valaistuksen 3 ohjaus

1/4 Valaistuksen 3 sammutus

| Object
# ) 1/4 Valaistuksen 3 sammutus
52| 16: ONJOFF - Input 4
5| 16: Output 3 - ON / OFF
~ 1/2 Valaistuksen 3 chjaus
l:l 17: Cutput 3 - Dimming
I:l 18: Dimming - Input 4
I’:l &: Dimming - Input 2

+ | Device

0.2.5 Room controler

0.1.1 Dimmer 3x 300W

0.11 Dimmer 3x 300W
0.2.5 Room controler

0.2.5 Room controler

Sendi...

ACK (P... | Data Typ...
Na
No

Na
No
Na

Kuva 38. Ryhmaiosoitteiden Valaistuksen 3 ohjaus” ja “’Valaistuksen 3 sammutus”

objektit.
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33 Kaihtimen ohjaukset

Téssd kohdassa luomme ohjelmat, joissa ohjataan sdlekaihdinta kdyttden yhta ja kah-
ta painonappia. Kaihtimen asetukset pysyvit molemmissa kohdissa samanlaisina, jo-
ten médritellddn kaithdinyksikon ldhdon 1 asetukset valmiiksi. Kaihtimen asetuksissa
kdydddn asettamassa ldhdolle 1 kaihtimen ylos ja alas liikkeen ajoiksi 9s, Secured

Down kohtaan valitaan ”Active” (Kuva 39).

- Lynamic rolaers X B
Device: 0.1.3 4-output device for 4 shutters or blinds 24V DC

4 [} 0 Backbone area
General
0.0 Backbone line i
E S S Closing type ]Ehutter and blind -
4 . il t
TS Qutput 1: Time delay and Alarms _ . T T =
EJL_ Power supply 640 mA AT Complete Up movement duration 9 Ei
LHPHLE e Value (0s ... 500s) e ses e s s
0010 Line coupler Output 1: Special status [ ————————— e —————— - —
1 1011 Dimmer 3x 300W OQutput 2 : Time delay et Alarms Complete Down movement duration |9 l[ih
i 1012 6-output module 104 Lig... Output 2 : Scenes Value(0s.,500s) =~ == 2z 0 m e s s ssssssssseas
|ED‘1.3 4-output device for 4 shut..|| Qutput 2 : Special status Time delay for direction inversion F’,DO ms v_‘
4 B 02 Tuloyksiket £ Output 3 : Time delay and Alarms
0.2 Power supply 640 mA, Output 3 : Scenes Secured Down lA(tive v_‘
) Qutput 3: Specialstatus |} 000 mem s s eaoaoa oo o oS- ----
ED‘Z.D Line coupler P P . . e |
5 R Output 4 : Time delay and Alarms, | Relay closing time for slat positioning I5 %i
L]o21 6-fold nput universal g Value (1..50x50ms) =0 0mem e e e === == ===
utput 4 : Scenes
I {1022 2-channel waekly time swi.. 3 = |  eesssssssssee- =
0023 USE intert Output 4 : Special status Total number of slat angles I3 )
=3 USBinteriace Information Value (2 ... 50) e s aoars

ED‘E.A 3-fold push button
EJZ.S Room contraler -

Kuva 39. Verhotoimilaitteen ulostulon 1 asetukset.

3.3.1  Yhden painonapin ohjaus

Kaihtimen ohjauksessa kéytetddn kaihdintoimilaitetta sekd huonesddtimen painiketta
1. Kuten valaisimenkin himmennyksessd, kaihtimen ohjaukseen tarvitaan kaksi ryh-
maosoitetta, toinen ryhméosoite nimeltddn “Kaihtimen ohjaus” ja toinen nimeltddn
”Kaihtimen pysdytys”. Kdydéddn seuraavaksi méérittelemissd huonesditimen siséén-
tuloon 1 toiminnoksi "1 pushbutton shutter/blind” (Kuva 40). Tdmén jilkeen lisdtddn
ryhméobjektiin “Kaihtimen ohjaus” huonesditimen sisdéntulon 1 ja kaihdinyksikon
ulostulon 1 objektit ”UP / DOWN”. Ryhmiosoitteeseen “Kaihtimen pysdytys” lisa-
tddn huonesddtimen sisddntulon 1 objekti ”Stop” ja kaihdinyksikon ulostulon 1 ob-

jekti ”Slat angle/Stop” (Kuva 41).
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P Lynanie ruiuers % i .
Device: 0.2.5 Room controler

4 30 Backbone area
Input 1
[ 0.0 Backbone line Inout 2 Channel type 1 pushbutton shutter/blind >
nput 2
4 [ 0.1 Lahtayksikst 2
Input 3
L]0.1.- Power supply 640 mA Input 4
010 Line coupler Disnty
¢ 4J0.11 Dimmer 3« 300w Logical channels 1-8
EO‘I‘Z G-output module 10A Lig... Logical channels 8-16
41013 4-output device for 4 shut... Logical channels 17-24
4 [ 0.2 Tuloyksikot £ Logical channels 25-32
L]0.2- Power supply 540 mA Data

EO‘Z‘D Line coupler

EJZI 6-fold input universal
EU‘ZZ 2-channel weekly time swi..
11023 USE interface

1024 3-fold push button

|ES‘2‘5 Room controler -

Kuva 40. Huonesédidtimen painikkeen 1 asetukset yhden painonapin kaihtimen oh-

jauksessa.

4 ?E’ Group Addresses | Object + | Device Sendi.. ACK (P.. Data Typ...
O Dynamic Folders #. 2/1 Kaihtimen pysdytys
0 Pistorasiat L 2‘ 1: Qutput 1 - Slat angle/Stop 0.1.3 4-output device for 4 shutters or blinds 25 No 1-bit
1 Valaistus -"2‘ 1: Stop - Input 1 0.2.5 Room controler 5 No

4 2 Kaihdin ~_ 2/0 Kaihtimen ohjaus

2/0 Kaihtimen ohjaus L Z\ 0: Output 1 - UP / DOWN 013 4-cutput device for 4 shutters or blinds 25 No
| 2{1 Kaihtimen pyséytys | E 2‘ 2: Up/Down - Input 1 0.2.5 Room controler S No

Kuva 41. Ryhmaiosoitteiden “Kaihtimen ohjaus™ ja “Kaihtimen pyséytys” objektit

yhden painonapin kaihtimen ohjauksessa.

3.3.2 Kahden painonapin ohjaus

Kahden painonapin kaihtimen ohjauksessa kédytetddn hyodyksi edellisessd kohdassa
luomiamme ryhméosoitteita. Kahdella painonapilla tehtivé toteutus eroaa yhden pai-
nonapin ohjauksesta siten, ettd siind kdydaan méadrittelemissd huonesdidtimen sisééin-
tulojen 1 ja 3 toiminnoille ”2-pushbutton shutter/blind” ja toiseen méadritetddn liikku-
missuunta ylos ja toiseen alas (Kuva 42). Tdmén jidlkeen molempien sisddntulojen
objektit 7 UP / DOWN? siirretddn ryhméosoitteeseen Kaihtimen ohjaus”, josta 10y-
tyy jo entuudestaan kaihdinyksikon objekti ”Output 1 — UP/DOWN”. “Kaihtimen
pysaytys” -ryhmiosoitteeseen tehdidin tdysin samoin eli siirretddn sinne huonesaati-

men sisddntulojen objektit Slat angle/Stop” (Kuva 43).
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e Device: 0.25 Room controler
4 ;50 Backbone area
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[ 0.0 Backbone line I i 2 Channel type [2-pushbutlcn shutter/blind > |
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Input 1
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41020 Line coupler Display
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b 402.2 2-channel weekly time swi... Logical channels 2-16
ES.Z.E USB interface Logical channels 17-24
I fJ024 3-fold push button Logical channels 25-32
ata
[{0025 Room controler = b

Kuva 42. Huonesdatimen painonappien 1 ja 3 asetukset kaihtimen kahden painonapin

ohjauksessa.

4 ?:" Group Addresses | Object + | Device Sendi... ACK (P... |Data Typ...
0 Dynamic Folders ~ . 2/1 Kaihtimen pysaytys
0 Pistorasiat ?2‘ 1: Cutput 1 - Slat angle/Stop 013 4-ocutput device for 4 shutters or blinds 25 No 1-bit
1 Walaistus 5'2‘ 1: Slat angle/Stop - Input 1 0.2.5 Room controler 5 No
’l 2 Kaihdin ?:‘ 11: Slat angle/Stop - Input 3 0.2.5 Room controler L No
2/0 Kaihtimen ohjaus ~ | 2/0 Kaihtimen ohjaus
| 2/1 Kaihtimen pysaytys | E :‘ 0: Qutput 1 - UP f DOWN 0.1.3 4-output device for 4 shutters or blinds 25 No
L 2‘ 12: Up/Down - Input 3 0.2.5 Room controler 5 No
Fz‘ 2: Up/Down - Input 1 0.2.5 Roem controler s No

Kuva 43. Ryhmaéosoitteiden “Kaihtimen ohjaus” ja “Kaihtimen pysdytys” objektit

kahden painonapin kaihtimen ohjauksessa.

34 Muut ohjaukset

Téahan kohtaan on keritty sekalaisia ohjeita, joita jérjestelméssd voidaan kayttaa. Tads-

sd kohdassa opetellaan kéyttiméén sisdéntulolaitetta ja kellokytkinta.

3.4.1 Ohjaus perinteiselld kytkimelld

Jotta KNX-jdrjestelmdin saataisiin kytkettyd perinteisid kytkimid, tulee nima kytkea
sisdéntulolaitteeseen, joka muuntaa analogisen signaalitiedon jérjestelmiin sopivak-
si. Tédssd kohdassa luomme ohjelman, joka kytkee sekd katkaisee pistorasialta sih-
kon, kun kytkintd kddnnetddn. Téatd ohjelmaa varten luomme uuden ryhméosoitteen
nimeltd “Pistorasian 3 ohjaus”. Releyksikon asetuksia emme erikseen kiy lidpi, mutta
sen sijaan kdymme maérittdméssd sisddntulolaitteen sisddntulo 2 toiminnoksi "ON /
OFF” (Kuva 44). Tdméan jilkeen vain siirrimme sisdéntulolaitteen sisdéntulo 2 ja
ulostulolaitteen ulostulo 3 objektit "ON / OFF” ryhméiosoitteeseen “Pistorasian 3 oh-

jaus” (Kuva 45).
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Device: 0.2.1 6-fold input universal

4 ¥ 0 Backbone area
General
| 0.0 Backbene line ) Ehane s Rincrian EJN / OFF -
- Power cut detection
4 [ 0.1 Lahtayksikat Sa—
npul f
101 Power supply 640 mA In';m 3 Functlctn :y up;mtng / closing of input [(_jN / OFF v_'
connected contac
‘[‘D‘LD Line coupler Input 3
ED‘LI Dimmer 3x 200W i Emission time delay [Immed\ate emissicn - |
11012 6-output module 10A Lig.. B Emission after initialization, at bus return [th used - |
1013 4-output device for 4 shut... Input 6 o oo
4 |3 0.2 Tuloyksikét E Information
[ 0.2 Tuloyksiks Periadical emission [Not used '|
102~ Power supply 640 ma
ED‘Z‘D Line coupler Jamming [th used - |

|‘E|3‘2‘1 6-fold input universal
ED‘ZZ 2-channel weekly time swi..
1023 USEinterface

1024 3-fold push button

EJZS Room contraler -

Kuva 44. Sisdintulolaitteen sisdidntulon 2 asetukset.

Fl ?:’_Group Addresces | Object » | Device Sendi... ACK (P... Data Typ...
DDynarr'c Folders f“:.'l 10: Cutput 3 - ON / OFF 0.1.2 6-output module 10A Lighting Heating § Na
4 0 Pistorasiat L :-'l 7:Input 2 - ON / OFF 0.2.1 &-fold input universal S No

0/1 Pistorasian 1 ohjaus
(/2 Pistorasian 2 ohjaus

fa 0/3 Pistorasiciden yhteissammutus

b 1 Valaistus
2 Kaihdin

/4 Pistorasian 3 chjaus

Kuva 45. Ryhmaéosoitteen “Pistorasian 3 ohjaus” objektit.

3.4.2 Kotona/poissa -kytkimen ohjaus

Kotona/poissa -kytkimeen tehddén ohjelma, joka kytkettdessd sammuttaa kaikki va-
laistukset ja katkaisee pistorasioilta sdhkot sekd lukitsee laitteet, jolloin laitteita ei
edes pddse ohjaamaan tdnd aikana. Kytkimen auetessa se vapauttaa laitteet ja jittda
laitteet tilaan jossa laitteille ei tule sdhkod. KNX-jarjestelméin mééritelmassa on maa-
ritelty, ettd yhdelld ohjaavalla laitteella voi olla vain yksi toiminto ja se voi olla ai-
noastaan yhdessd ryhmédosoitteessa. Tdmén takia kotona/poissa -kytkin on kytketty
sisddntulolaitteen sisdéntuloihin 4 ja 6. Sisdéntulolla 4 katkaisemme laitteilta sahkot

ja sisddntulolla 6 teemme laitteiden lukituksen ja vapautuksen .

Ohjelmaa varten luomme ryhmaéosoitteet “Pisteiden sammutus” ja Pisteiden
lukitus”. Pisteiden sammutuksen teemme kuten pistorasioiden yhteissammutuksessa.
Aloitamme méérittelemilld sisddntulolaitteen sisdéintulon 4 asetuksista toiminnoksi
”ON / OFF” ja lisdtoiminnoksi méérittimme ”OFF / -” (Kuva 46). Tdmaén jilkeen lii-
timme kyseisen objektin "ON / OFF” ryhmdiosoitteeseen “Pisteiden sammutus”.
Seuraavaksi haemme kaikkien ohjattavien laitteiden "ON / OFF” objektit ja liitimme

ne samaiseen ryhméosoitteeseen (Kuva 47).



P LyTIgnIC FUIEr S
4 10 Backbone area
E 0.0 Backbone line
4 [ 0.1 Lahtoyksikot
T10.1- Power supply 640 mA
EO.LD Line coupler
1 011 Dimmer 3x 300W
1 41012 6-output module 104 Lig...
I EU.l.S A-output device for 4 shut..,
4 | 0.2 Tuloyksikst
T10.2- Power supply 640 mA
ED.Z.U Line coupler

» [{0021 6-fold input universal

I EO.Z.2 2-channel weekly time swi...
{1023 USB interface

1 4024 3-fold push button

I EU.Z.S Reom contraler

Device: 0.2.1 6-fold input universal
General
Power cut detection
Input 1
Input 2
Input 3
Input 4
Input 5
Input &

Information

Channel function

Function by opening / closing of input
connected contact

Emission time delay

[BN / OFF

fow-

[Immediate emissicn

Emission after initialization, at bus return [Not used
or after download

Periodical emission [Not used
Jamming [Notus&d

Kuva 46. Sisddntulolaitteen sisddntulon 4 asetukset.

4 :?:- Group Addresses
IO Dynamic Folders
0 Pistorasiat
1Valaistus
2 Kaihdin

4 3 Muut

| Gbiect
5| 0: Qutput 1 - ON / OFF
57| 0: Output 1 - ON / OFF
5 10: Output 3 - ON / OFF
57| 15: Output 4 - ON / OFF
5| 16: Output 3 - ON/ OFF

| 3/0 Pisteiden sammutus

|| =2 19:mput4 - on / oFF

3/1 Pisteiden lukitus

5 20: Output 5 - ON / OFF
57| 47: LED 1 - Indication
5| 5 Qutput 2- ON / OFF
52| 52: LED 2 - Indication
52| 57: LED 3 - Indication
57| 62: LED 4 - Indication
5| 8 Qutput 2- ON / OFF

+ | Device

012
011
01z
012
011
021
01z
0.24
012
0.24
0.24
0.24
011

6-output module 10A Lighting Heating
Dirnmer 3x 300W

G-cutput module 104 Lighting Heating
6-output module 104 Lighting Heating S
Dirnmer 3x 300W 5
6-fold input universal 5
G-cutput module 104 Lighting Heating
3-fold push button

6-output module 10A Lighting Heating
3-fold push button

3-fold push butten

3-fold push button

Dirnmer 3x 300W

Kuva 47. Ryhmiosoitteen ”Pisteiden sammutus” objektit.

Sendi..

| ACK (P... | Data Typ..
No
No
Na
Na
No
No
Na
Na
No
No
Na
Na
No

Pisteiden lukitusta varten maarittelemme sisdantulolaitteen sisdantulon 6 asetuksista

toiminnoksi "ON / OFF” ja lisdtoiminnoksi "ON/OFF” (Kuva 48) ja liitimme kysei-

sen objektin ryhméosoitteeseen “Pisteiden lukitus”. Seuraavaksi tiytyy kdydé laitta-

massa jokaiseen lukittavaan laitteeseen jumi-toiminto (Jamming) kéyttoon valitse-

malla jokaisen 1dhdon asetuksista ”Jamming type”-kohtaan ’Permanently”. Taméan

jélkeen lisdtdén jokaisen 14hdon objekti Jamming” ryhméosoitteeseen “Pisteiden lu-

kitus” (Kuva 49).
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#~ Liynamic rolders

¥1 0 Backbone area

E 0.0 Backbone line

[ 0.1 Lahtayksikst

0.1~ Power supply 640 ma
‘E‘ﬂ.l.ﬂ Line coupler

{]0.1.1 Dimmer 3x 200W

11012 6-output module 104 Lig...
‘E‘{J.L} 4A-output device for 4 shut... |
[ 0.2 Tuloyksikst

0.2~ Power supply 640 m&
4020 Line coupler

(0021 6-fold input universal
‘E‘Q.Z.E 2-channel weekly time swi..
‘E‘O.Z.S USE interface

‘E‘{J.ZA 3-fold push button

E{J.Z.S Room controler

General
Power cut detection
Input 1
Input 2
Input 3
Input 4
Input 5
Input 6

Information

Device: 0.2.1 6-fold input universal

Channel function

Function by opening / closing of input
connected contact

Emission time delay

Emission after initiglization, at bus return

or after download

Periadical emission

Jamming

27

FJN / OFF

[Ew / OFF

IImmediatE emission

INot used

INot used

INot used

Kuva 48. Sisdintulolaitteen sisdidntulon 6 asetukset.

4 ?:’ Group Addresses
o Dynamic Folders
0 Pistorasiat
1 Valaistus
2 Kaindin
4 3 Muut
3/0 Pisteiden sammutus

| Obiject
E:l 26: Output 1 -
t’:l 30: Output 1 -
?:l 30: Output 2 -

E:l 32: Output 1 -
52| 34: Output 3 -

| 3/1 Pisteiden lukitus

t:l 38: Qutput 2 -
52| 46: Output 3 -
t’:l 53: Output 4 -
?:l 60: Output 5 -

Jamming
Jamming

Jamming

5| 31:Input 6 - ON / OFF

Jamming

Jamming

| ?2| 39: General - Jamming

Jamming
Jamming
Jamming

Jamming

& | Device

011

Dirnmer 3x 300W

Sendi...
g

0.13 4-cutput device for 4 shutters or blinds 25

011
021
012
011
0.24
012
012
012
012

Dimmer 3x 300W

6-fold input universal

B-output module 104 Lighting Heating
Dimmer 3x 300W

3-fold push butten

G-output module 104 Lighting Heating
B-output module 104 Lighting Heating
6-output module 104 Lighting Heating
6-output module 104 Lighting Heating

Kuva 49. Ryhmaiosoitteen Pistorasioiden lukitus” objektit.

343

Ajastettu valaisinten sammutus

LA L L A A L A

ACK (P... | Data Typ...
No
Na
Na
No
No
Na
Na
No
No
Na
Na

Téssd kohdassa tutustutaan kellokytkimen kéyttoon ja luodaan ohjelma joka sammut-

taa valaisimen tiettynd ajankohtana. Tdssd kohdassa kiytetdédn jo aikaisemmin luotua

ryhméosoitetta Valaisimen 1 ohjaus”. Kellokytkimen asetuksista sdddetdan kanavan

1 toiminnoksi "ON / OFF” ja lisdtoiminnaksi "OFF” (Kuva 50). Tdmén jilkeen kana-

van 1 objekti "ON / OFF” liitetddn ryhmdosoitteeseen Valaisimen 1 ohjaus” (Kuva

51). Ohjelman latauksen jilkeen jarjestelmi on kunnossa, mutta kellokytkimelti tay-

tyy sddtdd vield, ettd kyseinen kanava on automaattikdytossd ja madrittdd kellonaika

koska haluaa valaisimen sammuvan.



B Lynamic rolders

4 V0 Backbone area

E 0.0 Backbone line

[E 0.1 Lahteyksikst

E'JL- Power supply 640 m&
41010 Line coupler

011 Dimmer 3x 300W

1012 6-output module 104 Lig...

n

E-JLS 4-output device for 4 shut...

n

[ 0.2 Tulayksikat

H10.2- Power supply 640 ma
ED‘ZU Line coupler

L1021 6-fold input universal

|EJ22 2-channel weekly time swi...

11023 USE interface
41024 3-fold push button
E-JZS Room controler

General
Channel 1
Channel 2
Data

* | Device: 0.2.2 2-channel weekly time switch

Channel type
Front active edge action

Type of priority
(permanent or temporary)

Duration of time limited override

Kuva 50. Kellokytkimen kanavan 1 asetukset.

- T:-:Croup Addresses
] Dynaric Folders
A 0 Pistorasiat

2| 0: ON/OFF - Channel 1
52| 0: Qutput1- ON / OFF

| 0/1 Pistorasian 1 chjaus

0/2 Pistarasian 2 chjaus

0/3 Pistorasiciden yhteissammutus

0/4 Pistorasian 3 ohjaus
I 1 Valaistus
I B8 2 Kaihdin

3 Muut

52| 47: LED 1 - Ingication

e = ===
N

| ?Zl 1: Rocker 1 - ON / OFF Channel A
Sil 46: Rocker 1 - ON / OFF Channel B

F)N.r'OFF

IOFF

[ Priority OFF

[15 min

Devica J Sendi ACK, (P...
- 03.2-2-?ha:n; w:ekl-y t;ne-sw;(h- - 15 Na
7 0Ouput1-ON/OFF 012 6-output module 10A Lighting Heating 5 No
0.24 3-fold push button s No
0.2.4 3-fold push button S No
0.2.4 3-fold push button L Na

Data Typ...

Kuva 51. Ryhméosoitteen “Pistorasian 1 ohjaus” objektit, kun kellokytkimen ohjaus

on lisétty.

3.4.4 Péivimiiran ja kellonajan ldhetys

Kellokytkimeltd saadaan ldhetettyd jarjestelmiin myos yhteinen aika ja pdivdys. Tatd

ominaisuutta voidaan kdyttdd muun muassa pitiméén jarjestelmiidn kytketyt kellot

ndyttdmiidn samaa aikaa. Jarjestelmidssimme huonesdddin pystyy ndyttimiain péi-

viyksen ja kellonajan. Tdémin ominaisuuden kéyttoon ottamiseksi luodaan ryhma-

osoitteet Aika” ja "Paivdys”. Kellokytkimen kuten myos huonesditimen objekteista

16ytyvit objektit "Hour” ja "Date”, jotka sijoitetaan dsken luotuihin ryhméosoitteisiin

(Kuva 52). Oikea kellonaika ja péivays tiaytyy kuitenkin méadritelld kdsin kellokytki-

melta.



4 EGroup Addreszes
I+ 0 Dynamic Folders
! 0 Pistorasiat

1 Valaistus

2 Kaihdin

3 Muut

/0 Pisteiden sammutus

/1 Pisteiden lukitus

/2 Alka

B4 3/3 Paivays

| Object
~ ) 3/2 Aika
l?_‘ 33: Hour - Synchronisation
ll‘ 9: Hour - Master time switch
~ ) 3/3 Paivays
EZ‘ 32: Date - Synchronisation

IZ‘ 8: Date - Master time switch

+ | Device

02.5 Room controler

02.2 2-channel weekly time switch

02.5 Room controler

022 2-channel weekly time switch

Kuva 52. Ryhmiosoitteiden ”Aika” ja ”Péivdys” objektit.

Sendi..

29

ACK (P... | DataTyp.. |

No
No

No
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HARJOITUSTYO KNX-DEMOYMPARISTOON

Tutustu jirjestelmén laitteisiin ja ominaisuuksiin. Selvitd, mitd eri komponentit

tekevit jarjestelmdssi. Selvitd mihin pistorasiat, valaisimet ja kaihdin on kytket-

ty jarjestelmdssd. Selvitd, mitd vayldyhdistimet tekevit jarjestelmissd ja miksi

jarjestelmissd on kolme virtaldhdetta.

Kédynnistd ETS-ohjelmisto ja tutustu sen ominaisuuksiin, jonka jdlkeen luo jér-

jestelmasti tietokanta, johon kuuluvat jérjestelméssi olevat laitteet.

Lataa laitteille osoitteet ja tee ensimmaédinen ohjelma, jossa ohjaat pistorasian

paélle ja pois painamalla painiketaulun painiketta ja testaa sen toimivuus.

Tee seuraavat ohjelmat listalla olevassa jirjestyksessi:

O

Pistorasian 2 sytytys painikkeelta ja molempien pistorasioiden sammutus sa-
maisesta painikkeesta

Sytytd yksittdinen valaisin painiketaulun painikkeelta

Luo yhden valaisimen himmennys kéyttden painiketaulun painiketta

Luo valaisimen himmennys kéyttden huonesaitimen kahta painiketta

Sddda kaihdinta kdyttden ensin huonesditimen yhté painiketta ja sen jidlkeen
kayttden huonesdédtimen kahta painiketta

Sytytd viimeinen pistorasia perinteiselld kytkimelld

Ohjelmoi kotona/poissa -kytkin sammuttamaan kaiken kuorman ja lukitse-
maan ohjaukset

Saada kellokytkimen 1 kanava sammuttamaan pistorasia

Tee ohjelma, joka ldhettdd kellonajan ja pédividyksen kellokytkimeltd huone-
sadtimelle

Muokkaa huonesddtimen ndytto siten, ettd siind on valaistuksen ja kaihtimen
ohjauksien kuvakkeet oikeissa paikoissa. Tadmén lisdksi muokkaa ndyton

keskiosa siten, ettd siind ndkyy kellonaika, pdivdys ja lampdtila
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