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1 INLEDNING

Systemkameror har lange varit pa toppen av fototeknologin och som forvantat i en
digital vérld har den digitala systemkameran stigit &nnu mera i popularitet. Den har gett
den vanliga komsumenten mdjligheten att ta hogkvalitativa bilder och darmed &ven

skapat en storre hobby &n vad filmkameran kunde erbjuda.

| dagens lage ar vi vana med att kunna fa fram hoguppldst media var vi an befinner oss
med mobiltelefoner, datorer och tabletter utan nagot storre besvar. For att kunna utnyttja
tryck- och skarmtekniken som finns inom dessa omraden stélls allt hardare krav pa
bildkvalitén och anvéndarvanligheten hos kamerorna vi anvander. Vare sig det handlar

om mobiltelefoner, kompaktkameror eller mera avancerade systemkameror.

Systemkamerorna hor till de mest avancerade och mangsidiga kamerorna och anvénds
mycket inom professionell fotografering eftersom de kan konfigureras efter ens behov
for stunden med t.ex. blixtrar och objektiv. Den har dven gett den vanliga komsumenten
mojligheten att ta bilder av professionell kvalité och darmed &ven skapat en storre

hobby &n vad den tidigare film férsedda kameran kunde erbjuda.

1.1 Syfte

Detta arbete kommer ga igenom hur digitala systemkameror ar uppbyggda, hur de
fungerar och hur man bestdmmer deras bildkvalitet. Efter att man last arbetet kommer
man veta hur en digital systemkamera &r uppbyggd och vad man skall halla utkik for nar

man koper en for att fa basta mojliga bildkvalitét for pengarna.

1.2 Avgransning

Arbetet kommer framst att fokusera pa kamerahusens teknik och vad som inverkar pa

den digitala bildkvaliteten, sa som brus, fargatergivning och det dynamiska omfanget.

Det kommer aven gas kort ga igenom vad fér inverkan objektivet har eftersom den har

en mycket stor betydelse pa den slutliga kvaliteten. Kamerorna jag kommer anvanda

riktar sig bade mot fritidsfotografer och professionella eftersom marknaden &r for stor
6



for att fokusera pa antingen eller. Som fritidskamera har jag valt Canon EOS 60D och
som den mera professionella EOS 5D mkll. Kommer jamfora dessa mot varandra for att
ge en battre bild av vad som &ndras ju hogre upp i prisskalan man ror sig. For att bést

gora det haller jag mig till en tillverkares, i detta fall Canons, sortiment.

1.3 Terminologi

Mp — Megapixlar, hur manga pixlar bilden bestar av

ISO — International Standard Organisation, sensorns ljuskanslighet

Crop — Beskarning

FPS — Frames per second, bilder per sekund

CMOS - Complementary Metal Oxide Semiconductor, typ av bildsensor
DOF — Depth of Field, skérpedjup

Distortion — Bildforvrangning

DSLR - Digital single-lens reflex camera, digital systemkamera

dpi — Dots Per Inch, pixlar per tum



2 DIGITALA SYSTEMKAMEROR

En digital systemkamera, eller Digital single-lens reflex camera (DSLR), ar i all
enkelhet en systemkamera som istéllet for att lagra bilder pa en filmremsa sparas
bilderna i digitalt format pa ett minneskort. Fran minneskortet kan man sedan fora 6ver
bilderna till en dator eller radera enskillda bilder rakt via kameran om bilden
misslyckats. Likt traditionella systemkameror har &ven DSLR-kameror mojligheten att
byta ut objektiv och lagga till tillbehor, som t.ex. en extern blixt, ndgot som vanliga

digitala kameror oftast inte har.

2.1 Allméant

Den forsta kommersiella digitala systemkameran gavs ut av Kodak 1991, modellen
DCS-100. Den var uppbyggd av ett modifierat Nikon F3-kamerahus och hade ett externt
minne och batteri. Trots dess idag blyga prestanda, 1,3 megapixels CCD-sensor, lag

priset pa runt 30 000 amerikanska dollar.

Figur 1 — Ett foto taget med DCS-100(photo.net)

Som man ser av bilden ovan ar bildkvalitén hastlangder fran dagens DSLR kameror,

saknar farg, skarpa och detaljer.



Fran och med den har kamerans introdusering tog andra kameratillverkare, Nikon,
Canon, Fujifilm, Minolta osv, ett stort intresse for digitala systemkameror och borjade
utveckla egna modeller for att fa sin del av den potentiella marknaden. (Wikipedia.

2013c.)

Under 2010 ledde Canon med storsta marknadsandel av den digitala kameramarknaden,

19%, tatt foljd av Sony som hade 17,9%. Nikon kom tredje med endast 12,6%.

2010 Digital Camera Market Share

Data: IDC Japan via Bloomberg Japan (chart by 1001nc.com)
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Figur 2 — Digitala kamerors marknadsandel 2010. (1001noisycameras.com)

Canon och Nikon ar de tva storsta tillverkarna av DSLR kameror och samtidigt
varandras storsta konkurrenter. Bada erbjuder i stort sett samma specifikationer
pa sina DSLR och tillbehor vilket gor valet av marke en preferensfraga for den

potentiella kdparen.



Marknadsandel i Japan 2012
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Figur 3 —-Kameratillverkarnas andel av den Japanska DSLR marknaden ar 2012 (Techgeeze 2012)

Man ser ofta en kapplopning mellan de hér tva markena om vem som kommer att
komma ut med den nyaste tekniken forst. Bada har aven mycket trogna anvandare som

ofta for livliga diskusioner om vilket marke som ar bast.

2.2 Anvandningsomraden

Tack vare DSLR- kamerornas mangsidighet har de hittat en plats hos bade amatdrer och
professionella fotografer. Vare sig man vill ta fina semesterbilder, eller fotar for en stor
global tidning, finns det alltid en 16sning for ens behov. Orsakerna till att vélja en DSLR
istallet for en vanlig kamera & manga. De vanligaste ar mojligheten att byta objektiv
och chansen att kunna sjalv bestimma instéllningar pa kameran som t.ex. vad for
filformat bilderna sparas i. DSLR-kameror anses ocksa som det enda ratta om man
tanker printa hégupplosta bilder eftersom de flestas hdga resolution gor det mojligt att
printa hdgupplosta bilder med hog pixeltathet, vilket &ven ar till stor nytta vid editering

om man vill skéra bilden.
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2.3 Teknik

Tekniken bakom DSLR-kameror &r mycket likt traditionella filmkameror. Stérsta
skillnaden ar att komponenterna har gatt fran analoga till digitala och att det inte mera
finns nagon filmrulle utan nufértiden anvands minneskort s& som CompactFlash och
SD.

Komponenterna i en DSRL ar:

e (1) Objektiv/Lins
e (2) Spegel

e (3) Slutare

e (4) Bildsensor

e (5) Mattskiva

e (6) Konkavt lins

e (7) Pentaprisma
e (8) Sokare

@

Figur 4 — Hur en DSLR &r uppbyggd (Wikipedia.com)

Ljuset kommer in via ett objektiv som &r fast i kamerahuset, darefter ror sig ljuset in i
kamerahuset och traffar en spegel som reflekterar ljuset uppat till en mattskiva. Efter
mattskivan passerar ljuset en konkav lins och en pentaprisma sa att ljuset har ratt storlek
och ar at ratt hall nar den nar sokaren. Via sokaren ser anvandaren objektet man tankt
fotografera och kan justera fokusen till ens belatenhet via objektivet. Man ser ocksa via
en digital skarm i sokaren viktig information sa som slutartid, blandarstorlek och ISO-
tal.

Né&r man trycker av bilden félls spegeln upp och slutaren éppnas for att slappa in ljuset
pa sensorn som laser av ljuset och for det vidare till en processor som sparar bilden pa

ett minneskort och gor det mojligt att se bilden man tagit pa en LCD-skarm.

Kamerans skelett” heter kamerahus och &ar oftast gjorda av plast, aluminium,
magnesium eller en blandning av olika material. Vissa &r t.0.m. vattentata for att tala

regn och fukt.
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2.3.1 Bildsensor

Det finns tva olika huvudtyper av kamerasensorer, CCD (Charged-Couple Device) och
CMOS (Complementary Metal-Oxide—Semiconductor). Bada fungerar med samma
princip, de &r ljuskansliga och konverterar ljuset till elektroner. Efter det maste den
ackumulerade laddningen for varje cell lasas av. CCD-sensorer skickar laddningen till
ena &ndan av chipet var en analog-till-digital konverterare omvandlar varje pixels varde
till ett digitalt varde. CMOS-sensorer har transistorer vid varje pixel som forstérker

laddningen och for den vidare.

CMOS-sensorer &r gjorda for att lasa ljus svartvitt men med hjélp av ett Bayer filter,
kan den aven lasa farger. Filtrets monster bestar av 50 % grona, 25 % rdda och 25 %

blaa rutor med vilka sensorn kan skapa fargerna den ser i en bild. (howstuffworks.com)

Figur 5 — Ett Bayer filter(info.adimec.com)
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Figur 6 — Hur CCD- och CMOS-sensorer hanterar ljus (Parentesis.com)

cirka 1/100 av den strom som en CCD-sensor anvander.

En full frame sensor ar en sensor som har storleken 35 mm (36x24 mm), samma som
frame storlek som traditionella film-rullar anvénder. En crop-sensor ar mindre &n en full
frame och crop-faktorn skrivs oftast ut som tex. 1,6x vilket betyder att om man

anvander en 50 mm lins pa en kamera som har en 1,6x-sensor motsvarar bilden man tar

en (1,6 x 50 = 80) 80 mm lins pa en kamera med full-frame.

Med andra ord kommer motivet man fotograferar 1,6 ganger narmare &n om man skulle

fota med en full frame. (Cambridge in Colour. B.)
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Figur 7 — 1,6x jamfort med Full Frame (Ben Fried 2007)

Canons 5D mkll anvander en 35 mm sensor medan 60D anvander en APS-C sensor
som har en 1,6x crop-faktor. Vilket i sin tur gor att om man vill fanga lika mycket av en
omgivning med en crop-kamera som med en full frame &r man tvungen att anvanda ett
vidvinkel objektiv, som i sin tur forsamrar bildkvalitén med distortion och i manga fall

vinjettering var hornen blir morkare an resten av bilden.

Storre sensorer har ocksa oftast storre pixlar vilket minskar risken for brus i bilderna.
De har aven ett hogre dynamiskt omfang, hur manga blandarsteg de kan lasa mellan
morkaste och ljusaste omradena i en bild. Stegen kallas for f-stops eller stops. Ju mera
stops destu battre dynamiskt omfang. Man vill att kameran kan lasa sd manga ljusnivaer
som majligt. Kamera sensorer ar inte annu pa samma niva som manniskodgat nar det

kommer till dynamiskt omfang, som man ser pa bilden nedan.

Dynamic Range
e I |
the eye can see

l‘— Gradation range 4%
et o, I |
be captured by a camera with

a narrow dynamic range |‘_This range is Gradation _.i‘_This range is_,,
pure black range pure white

Range of brightness that can ‘ l
be captured by a camera with
a wide dynamic range — ¢ Gradation |1 —) I
range
This range is This range is
pure black pure white

Figur 7 — Dymaniskt omfang. Manniskodgat, kamera med litet omfang, kamera med stort
omfang. (Ricoh.com) 14



2.3.2 Processor

Processorn fungerar som hjarnan for funktionerna i en kamera. Bada kamerorna som
anvands i mina undersokningar, 5D mkll och 60D, anvander Canons DIGIC 4 (Digital
Imaging Core) processorer. Processorerna ansvarar for att behandla datan den far av
sensorn, implementera installningar som gjorts innan bilden togs som t.ex. fargbalans
och fora éver bilddatan pa minneskort. De har dven ansvaret att komprimera den raa
datan till antingen en raw- eller en jpeg-fil. Det har skedet ar viktigt med tanke pa
bildkvalitén, komprimeras datan daligt lider kvalitén. Den ansvarar aven for alla

funktioner en kamera har, allt fran autofokus till att numrera bilderna.

Figur 8 — DIGIC 4 processor (Photoxels 2009)

2.3.3 Mjukvara

Mjukvaran for DSLR-kameror varierar fran modell till modell och utvecklas &ven efter
att kameror lanserats. Genom uppdateringar kan man gora andringar pa kamerornas
prestanda, som t.ex. forbattra FPS, finslipa den automatiska fargbalansen och optimara

komponenternas samarbete for att minska stromforbrukning.
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2.3.4 Objektiv

For att tacka allt men anda halla mig till sjalva kamerorna tar jag kort upp hur objektiv

kan inverka pa bildkvalitén.

Valet av objektiv har en stor inverkan pa den slutliga bildkvalitén. En dalig lins kan fa
den basta kameran att prestera som en av de sdmsta. Det &r inte en sjalvklarhet att alla
linser passar pa alla kameror. Alla kameror har olika fastplattor som objektiven fasts vid
och beroende pa sensorernas storlek kan vissa objektiv astadkomma en felaktig
kombination. T.ex. om man anvander ett objektiv avsett for full frame DSLR pa en crop
DSLR ser sensorn in i objektivet pa grund av den stérre synvinkeln. Ett exempel pa

sadant syns nedanfor.

Figur 9 — 5D mkll med 1,6x crop-objektiv.

Négra andra faktorer som inverkar pa bildkvalitén &r:

e distortion var linsen har sa bred synvinkel att den forvranger linjer

e saknar skarpa, uppstar ofta hos billigare linser var man sparat kostnader pa
glasen inuti objektivet.

e mijuk bild, igen pa grund av daligt utvecklade glas

e kromatisk aberration var farger bryts olika och bildar ett lila ljus runt hdga
kontraster
(Cambridge in Colour. C.) (Wikipedia 2013d.)
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2.3.5 Tillbehor

Utbudet av tillbehor for systemkameror ar nastintill oandligt. Det finns allt fran UV-
filter som skyddar sensorn fran UV-stralning, till vattentata skal for att fota under
vatten. Ett enkelt och billigt sétt att forbattra sin kameras bildkvalitet ar att placera ett
polariseringsfilter pd objektivet som polasierar bort oonskat ljus och gor ljuset mera
lasbart for sensorn &n vad obehandlat ljus &r. Detta i sin tur leder till bland annat klarare

farger och mindre reflektioner.
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3 TEKNISK JAMFORELSE

For att fa en battre bild av hur systemkameror fungerar och hur en billigare kamera
skiljer sig mot dyrare av samma maérke har jag valt att gora en teknisk jamférning
mellan Canon EOS 60D och en dyrare EOS 5D markll. Eftersom 60D har en crop-
faktor sensor och 5D mklI en full-frame, kommer jag gora olika bildjamfcrelser med sa
lika zoom-brannvidd som mojligt for att forsoka halla de enda bildskillnaderna till
bildkvalitén. Kommer anvanda mig av information ur detaljerade test utforda av

kameraexperter.

Ett kort test om anvandarvénligheten kommer jag utfora sjalv samtidigt som jag testar
dem mot varandra under naturliga omstandigheter for att fa en egen bild av hur de

skiljer sig fran varandra.

3.1 Kamerorna

For att halla mig till ett méarke valde jag Canon eftersom jag sjalv dger och &r bekant
med deras systemkameror sedan tidigare. 60D &ar mera riktad at fritidsfotografer medan
5D mkll &ven anvands av professionella fotografer. 5D:n fick jag lana fran Stadin

Ammattiopisto.

3.1.1 Canon EOS 60D

EOS 60D ar en av de bésta crop-faktor systemkamerorna som Canon tillverkar. Den har
med sin avancerade sensor och utvalbara skarm snabbt stigit i popularitet hos de mera
hangivna fritidsfotograferna. Eftersom jag &ger en valde jag att anvdnda den i min

jamfarelse.

Inre ramen av kameran &r av aluminium och den uttre dr av polykarbonat. Detta ger den

en latt men talig konstruktion.

18



Figur 10 - Canon EOS 60D

e 17,9 Megapixels CMOS-sensor med 1,6x crop-faktor (APS-C)
e Analog-till-Digital konvertering: 14bit

e Hogsta 1ISO-véarde: 12 800 1ISO

e Hdgsta bilduppldsning: 5184x3456 pixlar

e Fokuspunkter: 9

e 53FPS

e Vikt med batteri och minneskort: 907 g

e Pris: 829,90 € (Verkkokauppa.com)

3.1.2 Canon EOS 5D markll

5D mkll hor till en av de basta full-frame systemkamerorna pa marknaden. Anvénds
flitigt bade av amatorer och professionella for fotografering och filmning tack vare dens
High Definition-videofunktion och full frame sensor.

Konstruktionsmaterialet for kamerahuset ar magnesium.
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Figur 11 — Canon EOS 5D markll

e 21 Megapixels CMOS-sensor med 1,0x crop-faktor (Full frame)
e Analog-till-Digital konvertering: 14 bit

e Hogsta 1ISO-vérde: 25 600 1ISO

e Hogsta bildupplésning: 5616x3744 pixlar

e Fokuspunkter: 9 synliga och 6 dolda

e 39FPS

e Vikt med batteri och minneskort: 755 g

e Pris: 1999,99 € (Verkkokauppa.com)

3.2 Dynamiskt omfang

For att fa en battre bild av dynamiskt omfang brukar man sétta vissa kvalitets kriterier
pa f-stopen man mater, i detta fall 1 for dalig kvalité, 0,5 for medelkvalité, 0,25 for
medelhog kvalité och slutligen 0,1 for hog kvalite. For de flesta duger 0,5-0,25 kvalitén
for att fa en bra helhetskvalitet pa bilderna man tar men vissa vill veta den hogsta

kvaliténs véarde, 0,1.

Eftersom 5D mkll har en stérre sensor forvantas den ta emot mera ljus d&n 60D:ns
mindre sensor. For att ta reda pa det har och for att se hur de tva klarar sig mot varandra
I detta test tar jag hjalp av ett test som Imaging-Resource.com gjort med en Imatest-

programvara som mater omfanget av vilken kamera som helst under lika forhallanden.
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For att halla kamerornas resultat sa lika som mojligt halls 5D:ns automatiska ljus-

optimerare pa Standard. 60D saknar den har funktionen sa den ar automatiskt pa samma

installning. Filformatet de analyserar ar ocksa av samma sort pa bada, JPEG.
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Figur 12 — 5D mkll, dynamiskt omfdng med automatiska ljus-optimeraren pa Standard. (Imaging-Resource 2008)

Som man ser av informationen ovan hittades totalt 10,9 anvéandbara f-stop och 7,66 f-

stop av den allra basta kvalitén.

Till nést tar vi och tittar hur 60D presterar under samma test.
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Figur 13 — 60D, dynamiskt omfang med automatiska ljus-optimeraren pa Standard.(Imaging-Resource, 2010)

Hos 60D hittades totalt 10,5 anvéndbara och 7,46 f-stop var av hdgsta kvalitén. 0,20 f-
stop lagre an vad man hittade hos 5D mkll. En ytterst liten skillnad men dnda en
skillnad som far de mest hangivna fotograferna att reagera eftersom det betyder att 60D

laser av mindre ljusnivaer an 5D mkll och viktiga detaljer kan ga forlorade.

Skillnaden mellan medel och medelhdg kvalité var dock mindre hos de tva kamerorna

men 5D tar &nda hem vinsten i det har testet.
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3.3 Fargatergivning

Jag har under personliga projekt, var jag anvant mig av bade Canon och Nikon
systemkameror, mérkt att trots identiska vitbalans installningar i RAW-filer i Photoshop
upplevs bilder tagna med Nikon kallare till nyansen an de som &r tagna med Canon. De
tva kameratillverkarna anvander sig av olika typer av.CMOS-sensorer, vilket i sin tur
for med sig vissa skillnader. Fargatergivningen ar en av dem. For att se om Canons
kameror skiljer sig fran varandra pa den har fronten jamfor jag 5Dns fargatergivning

med 60Dns med hjéalp av induviduella tester utforda av Imaging-resource.com

Canons DSLR-kameror kommer oftast med tva alternativ till fargatergivning, SRGB och
AdobeRGB. sRGB ér vanligaste fargprofilen som finns, inte bara i kameror utan aven
hos skarmar, printrar och pa internet. Darfor foredras SRGB nar man skapar bilder for
digital media. (Wikipedia 2013f.)

AdobeRGB &r utvecklat for tryckt material eftersom man anvénder sig av CMYK-
fargprofilen (Cyan Magenta Yellow Key) vid printning. Den tacker en bredare fargskala
an sRGB. (Wikipedia 2013b, 2013a)

Av informationen man far pd Imaging-resource.coms sidor laser 5D mkll av farg-
saturation pd sRGB-fargprofilen installt med 105,3 % sakerhet, alltsa ar fargerna 5,3 %
for rika. En mycket liten felmarginal med de storsta missarna pa rod farg, som ses pa
bilden nedan. Med farg-saturationen korrigerad matte man medeltalsvérdet for
fargskillnaderna (AC*ab) och fick resultatet 3,94, ett av de l&gsta felmarginalerna de

nagonsin matt pa en DSLR, matningen skedde ar 2008.
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Figur 14 — 5D mkll, l&sning av farger med sRGB-fargprofil. (Imaging-Resource, 2008)

Med AdobeRGB profilen fick man resultatet 112,5 %, alltsa 12,5 % for rika farger. Igen
ror man sig mest pa det varma roda omradet. Nar farger blir for rika betyder de att de ar
dverexponerade och tappar sitt djup. AC*ab vardet 1ag pa 5,59 vilket &r en storre

felmarginal jamfort med SRGB, men anda en klart godkand prestation.
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Figur 15— 5D mkll, l&sning av farger med AdobeRGB-fargprofil. (Imaging-Resource, 2008)
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Med sRGB profilen vald presterade 60D aningen samre &n mkll:an med 108% farg-

saturation, igen mest pa det varma roda omradet.
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Figur 16 — 60D, lasning av farger med sRGB-fargprofil. (Imaging-Resource, 2010)

AC*ab-vardet var dock aningen béattre med endast 3,78 vilket slar 5D mkll:an med en
nastintill obetydlig skillnad. Under AdobeRGB maétningen lag saturationen pa 116,3 %
och AC*ab-vérdet var 4,93.
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Figur 17 — 60D, lasning av farger med AdobeRGB-fargprofil. (Imaging-Resource, 2010)

3.4 Brus

Brus, mera kant som noise eller grain, finns alltid i en bild. Brus ses som ljusa och
morka prickar i en bild och orsakas av sensorn, och &r tekniskt sett elektronisk storning.

Mangden av brus beror pa sensorn, slutartiden, 1SO-talet och lufttemperaturen.

Det finns tre huvudtyper av bildbrus:

e Fixed pattern noise (konstant monster brus) uppstar vid langa exponeringar med
lagt 1SO.
e Banding noise (linjart brus), vanligast vid hogt 1SO och i skuggor eller om en
bild gjorts extremt ljus vid efterbehandlingen.
e Random noise (slumpmassigt brus).
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Typen av brus vi kommer att se i de nasta testbilderna heter Random noise
(slumpmassigt brus), och gor pixlar ljusare och moérkare an normalt och later farger
floda till omkringliggande pixlar. (Cambridge in Colour. A.)

For att jamfora de tvd kamerornas brus-egenskaper tog jag testfoton med samma

instéllningar i samma rum samtidigt for att kunna jamféra bilderna.

Till forst tar vi och tittar pa 5D mkll:ans bild med en 100 % ruta for att se hur det ser ut

pa nara hall.

5D.mkT]I

Figur 18 — 5D mkll, brustest med 100% forstorning. Kamerainstéllningar: 1/500 /3,5 ISO 6400.

Som man ser pa forstorningen har det uppstat en hel del brus i bilden och detaljerna i de
vita streckena ar oskarpa men bilden ar klart godkéand for att anvandas, atminstone inom
privat bruk.

N&r man matte brus mot ISO-varde hos Imaging-Resourse.com fick man resultat som
visade att bruset 6kar till med néstan 3 %, fran 1 % till ca 4,25 %, mellan 1SO 6400 och
25 600 och behéll ganska bra brus-méngd mellan 1SO 50 och 3200.
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Figur 19 — 5D mkll, brus mot 1SO test.(Imaging-Resource 2008).
Eftersom 60D har en mindre sensor forvantade jag mig mera brus i lagt ljus, vilket
visade sig vara korrekt. Man kan nastan inte ens urskilja de tva paralella linjerna i
tapeten och tavelramen har tappat en stor del av sin skarpa skugga.

Figur 20 — 60D, brustest med 100% forstorning. Kamerainstallningar: 1/800 /3,5 1SO 6400.
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Figur 21 — 60D, brus mot ISO test.(Imaging-Resource 2010).

Under samma brus-test som utférdes pa 5D:n visar resultatena att normala brusnivan
haller sig mellan ca 0,4 % och 1,5 tills den stiger brant vid 1SO 3200 upp till ca 2,7 %
vid ISO 12 800.

Med andra ord visar sig 5D mkll vara mindre kanslig for brus under hela ISO skalan,
nagot som uppskattas av dem som fotar mycket i laga ljusférhallanden var man behover
en snabb slutartid eftersom de behdver 6ka ISO-vardet for att kompensera den snabba
slutaren. 5D mkll har &ven fordelen med att man kan ¢ka ISO talet &nda till 25 600

medan man med 60D bara kan komma till 12 800 pa grund av sensorstorleken.

3.5 Skérpa

Skérpa ar en av de viktigaste elementen i en bild, utan skarpa kan bilden se mjuk ut och
man kan forlora detaljer i motivet man fotat. Medan man kan justera bl.a. skdrpan pa en
raw-fil ar det anda viktigt att se hur kamerorna presterar utan extra justeringar, alltsa tar

vi och tittar pa jpeg-filer som kommit rakt ur kameran.
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En stor bidragare till skérpa ar forstass objektivet, ett daligt objektiv kan gora en bra
kamera dalig och vise versa. For att testa kamerors skarpa anvander man sig av testkort,

ett exempel pa ett sadant har vi nedanfor.
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Figur 22 — Testkort (Dpreview.com 2008)
For att fa en battre inblick pa hur kamerorna presterar under ett sadant test forstorar man
bilden till 100 %. Till vénster ser vi en bild taget med 5D mkll och till hdger en med
60D. Som man ser ar de mycket lika men 5D har mjukare 6verforning fran ljust till
morkt medan de morka omradena pa 60D bilden har en ljus gloria runt sig, nagot som

brukar uppsta nar man staller in for mycket skarpa i efterbehandling.

— 24 — 24

Figur 23 — 5D mkll och 60D skérpa (Dpreview.com 2008 & 2010)
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5D mkll har en hogre uppldsning dan 60D, 5616x3744 pixlar mot 5184x3456 pixlar,
vilket bidrar till den béttre bildkvalitén med att kunna anvanda mera pixlar per cm &n

60D. Detta kommer val till nytta vid printande av hoguppldst media.

3.6 Anvandarvanlighet

5D mkKIl &r aningen tyngre och hogre till storleken vilket ger en mera stadig kéansla i
handen vid langre exponeringar. Bada har mycket lika, nastan identiska, menyer som
gar latt att orientera sig igenom. Det som 5D mkll saknar, jamfor med 60D, pa utsidan
ar en blixt. 5D mkll har inget artifisiellt ljus alls att erbjuda, férutom sin hot-shoe som
ar menat for externa tillbehors blixtar vilka manga foredrar framfor de inbyggda.

Det man saknar pa mkll:an efter att anvant 60D:n ar den vridbara LCD-rutan. Den &r
mycket praktisk nar man vill fota fran laga vinklar och éver hoga hinder vart 6gat inte
kan se. Men man kan nastan séga att mkll kompenserar detta med sin stora sensor
vilken mojliggér bilder i trangre utrymmen &n 60D. Nar det kommer till vadermotstand
ar dock den vridbara rutan ett minus eftersom den med sin vridbara konstruktion gor det
mojligt for fukt att penetrera skalet vid de punkter var skarmen &r fast och skdrmens
elektriska komponenter fors in i kamerahuset. 5D mkll dock battre vadermotstand &n

60D och sags kunna tala hart regn och hog fukthalt.
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4 Diskussion

Som vantat fran en full frame kamera var 5D mkll snappet battre pa alla punkter.
Bildkvalitén vagar jag pasta att ar av professionell kvalitet medan 60D har vissa saker
som kunde forbattras, t.ex. skarpan. Bada ar dock i mycket hdg grad utmarkta kameror i
sina egna klasser, crop och full frame, och i dagens lage kan man bra vara néjd med

deras prestanda.

Med tanke pa prisskillnaden ar resultatena i testena forvanande. Med Gver 1000 euros
skillnad har man ibland svart att rattfardiga de sma kvalitetsskillnadernas hdga pris, men
tycker anda personligt att det ar en liten summa for den hdgre prestandan och

uppldsningen.

Med dagens tekniska kunskap och DSLR-kamerornas snabba utveckling och stora
konkurrens mellan tillverkarna, kan man aldrig veta vad som kommer i framtiden. |
dagens lage ryktas det om en 7D mkll som skall ta 6ver den ledande positionen hos
crop-kameror. Det har redan kommit ut en 5D mklll som ar mycket lik mkll:an men pa
den fronten kan ocksa mycket handa i framtiden. Blir spannande att se hur fototekniken

gar framat och forbéttras.
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