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M iltä tuntuisi, jos 
lähimpänä työ-
kaverina toimisi 
robotti? Ajatus 
herättää var-

maankin monenlaisia mieliku-
via, sekä positiivisia että nega-
tiivisia. 

Toisaalta jos tämä työkaveri te-
kisi kaikki tylsät ja epämukavat 
työvaiheet, niin silloin robotti 
voisi olla monelle aika mieluinen 
kollega. Tämä on myös työelämän 
tulevaisuutta, jossain määrin jo 
nykyisyyttä.

YHTEISTYÖROBOTEIKSI kutsutaan 
robotteja, jotka voivat työsken-
nellä rinnakkain ihmisten kans-
sa vaarantamatta turvallisuutta. 
Niiden markkinoiden ennuste-
taan kasvavan nopeasti.

Esimerkiksi MarketsandMar-
kets Research Private Ltd -tutki-
musorganisaation mukaan kasvu-
vauhti on noin 50 prosenttia vuo-
dessa vuoteen 2025 asti.

Yhteistyörobotteja voidaan 
käyttää lähes rajatta kaikilla teol-
lisuuden aloilla. Erityisesti niitä 
käytetään valmistavassa teolli-
suudessa.

Tyypillisiä käyttökohteita ovat 
mm. kappaleiden käsittelyyn, ko-
neiden panostukseen ja pakkauk-
seen liittyvät tehtävät.

ERONA PERINTEISEEN teollisuus-
robottiin on se, että turvallisuu-
den varmistaminen on sisällytet-
ty itse robottiin, kun taas teol-
lisuusrobotilla turvallisuus teh-
dään ulkoisilla turvalaitteilla, ku-
ten esim. suoja-aidalla.

Yhteistyörobotin törmätessä 
esteeseen se pysähtyy välittö-
mästi eikä aiheuta vahinkoa.

Turvallisuuden lisäksi niillä on 
monia muitakin etuja, kuten edul-
lisuus, nopea ja helppo käyttöön-
otto ja ohjelmointi sekä helppo 
liikuteltavuus työpisteestä toi-
seen.

Yhteistyörobotti voi toimia 
päivän aikana useissa eri työpis-
teissä, aina siellä missä sitä tar-
vitaan. Näiden etujen ansiosta 
yhteistyöroboteista voi tulla hou-
kutteleva vaihtoehto erityisesti 
pienille ja keskisuurille yrityksil-
le, joissa ei ole aikaisempaa ko-
kemusta robotiikasta ja robotil-
le ei ole riittävästi töitä yhdellä 
työpisteellä.

HÄMEEN AMMATTIKORKEAKOULU 
on Hämeen liiton rahoittamassa 
hankkeessa tutkinut yhteistyö-
robottien soveltuvuutta erilai-
siin toimintoihin, kuten konei-
den panostukseen, kuorman las-
taukseen, elintarvikkeiden pak-
kaukseen ja kattolevyjen kiinni-
tykseen.

Hankkeen tavoitteena on ollut 
levittää tietoutta yhteistyörobo-
teista ja madaltaa yritysten kyn-
nystä kokeilla ja ottaa käyttöön 

uutta teknologiaa.
Lisäksi tavoitteena on laajentaa 

robottien käyttöaluetta valmis-
tavan teollisuuden ulkopuolelle, 
kuten rakennus- ja elintarvikete-
ollisuuteen. 

HANKKEESSA TEHTYJEN kokeilu-
jen perusteella havaittiin, että yh-
teistyörobotti parantaa työmuka-
vuutta tekemällä ihmiselle epä-
ergonomisia työn osia ja siten se 
vähentää työn kuormittavuutta.

Lisäksi robotin ohjelmointi ja 
käyttö todettiin olevan helposti 
ja nopeasti opittavissa myös hen-
kilöille, joilla ei ole aikaisempaa 
kokemusta robotiikasta.

Hankkeessa mukana olleet yri-
tykset havaitsivat tehtyjen kokei-
lujen myötä, että yhteistyörobo-
tilla voisi hyvinkin olla käyttöä 
omassa tuotannossa. Hamk jatkaa 
aiheen parissa parhaillaan hank-
keessa Yhteistyörobotiikka – ro-
botiikan toinen sukupolvi. 

Kirjoittaja toimii konetekniikan  
yliopettajana Hämeen ammatti­
korkeakoulussa.
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