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iltd tuntuisi, jos
ldhimpind tyo-
kaverina toimisi
robotti? Ajatus
herdttdd var-
maankin monenlaisia mieliku-
via, sekd positiivisia ettd nega-
tiivisia.

Toisaalta jos timd tyokaveri te-
kisi kaikki tylsét ja epdmukavat
tyovaiheet, niin silloin robotti
voisi olla monelle aika mieluinen
kollega. Tdm& on my0s tydelimén
tulevaisuutta, jossain médrin jo

nykyisyyttd.

YHTEISTYOROBOTEIKSI kutsutaan
robotteja, jotka voivat tyosken-
nelld rinnakkain ihmisten kans-
sa vaarantamatta turvallisuutta.
Niiden markkinoiden ennuste-
taan kasvavan nopeasti.

Esimerkiksi MarketsandMar-
kets Research Private Ltd -tutki-
musorganisaation mukaan kasvu-
vauhti on noin 50 prosenttia vuo-
dessa vuoteen 20235 asti.

Yhteisty6robotteja voidaan
kiyttdd lahes rajatta kaikilla teol-
lisuuden aloilla. Erityisesti niité
kéiytetddn valmistavassa teolli-
suudessa.

Tyypillisid kidyttokohteita ovat
mm. kappaleiden ksittelyyn, ko-
neiden panostukseen ja pakkauk-
seen liittyvit tehtdvit.

ERONA PERINTEISEEN teollisuus-
robottiin on se, ettd turvallisuu-
den varmistaminen on sisillytet-
ty itse robottiin, kun taas teol-
lisuusrobotilla turvallisuus teh-
dddn ulkoisilla turvalaitteilla, ku-
ten esim. suoja-aidalla.
Yhteistyorobotin tormitessi
esteeseen se pysdhtyy vilitto-
miésti eikd aiheuta vahinkoa.

Turvallisuuden lisdksi niilld on
monia muitakin etuja, kuten edul-
lisuus, nopea ja helppo kédytto6n-
otto ja ohjelmointi sekd helppo
liikuteltavuus tyOpisteestd toi-
seen.

Yhteistyorobotti voi toimia
pdivin aikana useissa eri tyopis-
teissd, aina sielld missé sité tar-
vitaan. Ndiden etujen ansiosta
yhteistydroboteista voi tulla hou-
kutteleva vaihtoehto erityisesti
pienille ja keskisuurille yrityksil-
le, joissa ei ole aikaisempaa ko-
kemusta robotiikasta ja robotil-
le ei ole riittdvasti toitd yhdelld
tyOpisteelld.

HAMEEN AMMAT TIKORKEAKOULU
on Himeen liiton rahoittamassa
hankkeessa tutkinut yhteistyo-
robottien soveltuvuutta erilai-
siin toimintoihin, kuten konei-
den panostukseen, kuorman las-
taukseen, elintarvikkeiden pak-
kaukseen ja kattolevyjen kiinni-
tykseen.

Hankkeen tavoitteena on ollut
levittdd tietoutta yhteistyérobo-
teista ja madaltaa yritysten kyn-
nystd kokeilla ja ottaa kiytt6on

uutta teknologiaa.

Liséksi tavoitteena on laajentaa
robottien kdyttoaluetta valmis-
tavan teollisuuden ulkopuolelle,
kuten rakennus- ja elintarvikete-
ollisuuteen.

HANKKEESSA TEHTYJEN kokeilu-
jen perusteella havaittiin, ettd yh-
teistyOrobotti parantaa tydmuka-
vuutta tekemilld ihmiselle epa-
ergonomisia tyon osia ja siten se
vihentid tyon kuormittavuutta.
Lisdksi robotin ohjelmointi ja
kayttd todettiin olevan helposti
janopeasti opittavissa myos hen-
kiléille, joilla ei ole aikaisempaa
kokemusta robotiikasta.
Hankkeessa mukana olleet yri-
tykset havaitsivat tehtyjen kokei-
lujen myotd, ettd yhteistyérobo-
tilla voisi hyvinkin olla kiytt6d
omassa tuotannossa. Hamk jatkaa
aiheen parissa parhaillaan hank-
keessa Yhteistyorobotiikka - ro-
botiikan toinen sukupolvi.

Kirjoittaja toimii konetekniikan
yliopettajana Himeen ammatti-
korkeakoulussa.



