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Sanastoa

DUT= Device under test, testattava laite

INU= Inverter Unit, kuormakoneen invertteriyksikko

AFE= Verkkovaihtosuuntaajallinen laite

Fieldbus= Kenttiavayla

HMI-bus= Sarjaviyld/ethernet-vayli

DAQ= Data acquisition, tiedonkeruumoduli

THD= Total Harmonic Distortion, harmoninen kokonaissaro

NFE= Non-regenerative front-end, ei-regeneratiivinen syottoyksikko
RMS= Root Mean Squared, nelidllinen keskiarvo

CF= Crest Factor, muotokerroin
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Ohjelman uusin versio on asennettavissa verkkolevyltd tasti linkistd: X:\DDS\FIDDS-
VAA\Development\RD_ProductVerification\Test SW Development\DriveTest\Win10\

1. Ohjelman asentaminen

Setup.exe -ohjelma suorittaa asennuksen. Kun ohjelmasta tulee uusi versio, suoritetaan uuden
version asennus samoin setup.exe -ohjelmalla.

Version voi paivittdd myds suoraan Help-valikosta Update DriveTest.
Ohjelmapaketti siséltda tarvittavat I/O -ajurit.

NI DAQ -tiedonkeruumodulin ajuri.

VISA I/O -ajuri.

NINETVARSERV-ajuri.
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2. Ohjelman perustiedot

File Edit System Help

TS DemotlkW - () Start Run @ O wva anON

DRIVEN BY DRIVES

DUT DUT name | Readyw | Runiw | Fault) | Reset v | 2_
Editor Testina
& Count [] continuous-loop
Counter: 0

DUT Device Data  DUT&INU Initialization Measuring&Logging

Dirve i Nominal Values 5. | 6. Ta
Type - Nominal valtage (V) |0 ¥ Device DUT Fieldbus settings
‘Serial No - Nominal current (A) |0 ® VaconNx () Vacon100 Protocol Modbus/TCP v
[] Enable DUT motor ratings Owr Device: DB.
Motorratings () Detta () star O User | O Viking IP address: DNS.
O Other Slave address: 255 $

Motor nominal voltage (V)

Motor nominal frequency (Hz) Application
Motor nominal speed (rpm)
Motor nominal current (A)
Motor cos

Motor nominal power (kW)

Vacon NX Multi-Purpose ha

DUT HMI-bus settings

Protocol None ~
Interface Serial v
COM port coms v

Baud rate: 115200 ¥

8. = © 914000

Valikko- ja tyokalupalkki

DUT- ja INU -laitteiden tilaindikointipalkki

Editointi- (Editor) ja testaus (Testing) -vélilehtindkymat
Drive info, testattavan laitteen parametrit

Moottorin parametrit

Laitteen ja applikaation valinta

Yhteyden valinta, Fieldbus/HMI-bus

Status-palkki

01NN W~

2.1  Valikko- ja tyokalupalkki

File } Edit System Help

& New Sequence Ctrl+N
New Test Ctrl+T F
Z Open Ctrl+O ]
Close
Save Ctrl+S
Save As
Import Ctrl+l
Print Ctrl+P
Print Preview
Exit

New Sequence
Luo uuden sekvenssitiedoston. Avaa tiedostodialogin missd annetaan tiedostonnimi.
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New Test
Luo uuden testin sekvenssiin. Avaa dialogin missd annetaan testin nimi.

Open
Avaa tiedostodialogin mistd voidaan valita jo olemassa oleva sekvenssitiedosto (.vseq).

Close
Sulkee palkin.

Save
Tallentaa sekvenssin tiedostoon.

Save As
Tallentaa sekvenssin uudella nimella.

Import
Tuo sekvenssitiedostosta testin ja liittdd sekvenssiin. Avaa dialogin misséd voidaan valita

sekvenssitiedosto ja valita testilistauksesta testi mika liitetdéin sekvenssiin.

Print
Ei kdytossa vield.

Print Preview
Ei kdytossa viela.

Exit
Sulkee ohjelman. Painike on estetty, kun sekvenssin suoritus on kidynnissa.

2.2 Edit- valikko

Edit | System Help
] Delete Ctrl+D

Copy Ctrl+C

Rename Ctrl+R

Update Configuration
DUT Settings

Delete
Deletoi valitun testi sekvenssistd. Kun Delete klikattu, avaa dialogin missa ohjelma pyytda
vahvistuksen deletoinille.

Copy
Kopio valitun testin sekvenssisti ja liittdd sekvenssiin uutena testind annetulla nimelld. Avaa

dialogin missé testin nimi editoidaan.

Rename
Uudelleen nimedi testin. Avaa dialogin missd uusi nimi voidaan editoida.
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Update Configuration
Konfiguroinnin tietojen pdivittdminen.

DUT Settings
Tdhén voi tallentaa DUT:in asetukset, jolloin niit4 ei tarvitse endd syottdd ohjelman kéynnistiessa

uudelleen.

2.3  System- valikko

System | Help
& Options

% Configuration
Devices
Diagnostic

Option
Avaa Options -dialogin missd maéritetddn sovelluksen asetuksia.

Configuration
Avaa jdrjestelmén konfigurointiformin. Téstd tarkemmin kohdassa 3, Testiajon konfigurointi.

Devices
Avaa dialogin missd voidaan valita mitka jarjestelméresurssin laitteet ovat kdytossa.

Diagnostic
Avaa jdrjestelmén suorituksen aikaisen kommunikointiyhteyksien diagnostiikkaformin.

2.4  Help- valikko

» Help ‘
Help F1
Update DriveTest
About...

Help

Ei kdytossa viela.

Update DriveTest
Piivittdd uusimman version DriveTestista.

About
Avaa dialogin misté kdy selville ohjelman tietoja.
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2.5 Tyokalupalkki

S E Demo1kW -~ Start Run e O va

New Sequence
Luo uuden sekvenssitiedoston. Avaa tiedostodialogin missi annetaan tiedoston nimi.

New Test
Luo uuden testin sekvenssiin. Avaa dialogin missd annetaan testin nimi.

Open
Avaa tiedostodialogin mistd voidaan valita jo olemassa oleva sekvenssitiedosto (.vseq).

Save
Tallentaa sekvenssin tiedostoon.

Delete
Deletoi valitun testi sekvenssistd. Kun Delete klikattu, avaa dialogin missi pyytdé vahvistus
deletoinille.

Copy
Kopio valitun testin sekvenssistd ja liittdd sekvenssiin uutena testind annetulla nimelld. Avaa

dialogin missé testin nimi editoidaan.

Rename
Uudelleen nimeéé testin. Avaa dialogin missd uusi nimi voidaan editoida.

Select System
Valitaan jarjestelmikonfiguraatio. Kuvassa valittu DemolkW- system.

Start / Stop
Start: Alustaa ja kdynnistdd jarjestelmédn, esim. avaa kommunikoinityhteydet. Jos jérjestelméssd on

maédriteltynd DAQ —moduli kdynnistid analogiakanavien tiedonkeruun ja péivittdd Waveform —
grafiikkaan. Kdynnistyksen jilkeen painike toimii Stop —painikkeena.

Stop: Sulkee jdrjestelmin, esim. kommunikointiyhteydet.

Run / Stop
Run: Kéynnistdd sekvenssin suorituksen. Kdynnistyksen jdlkeen painike toimii Stop —painikkeena.

Stop: Pysdyttdd sekvenssin suorituksen.
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Previous Vector

Siirtyy suorittamaan edellisté testivektoria. Jos on testin ensimmdinen vektori jatkaa sen
suorittamista.

Next Vector
Siirtyy suorittamaan testin seuraavaa vektoria. Jos se oli testin viimeinen vektori, niin siirtyy

suorittamaan seuraavaa testid ja jos oli jo viimeinen testi, niin lopettaa sekvenssin suorituksen.

Next Test
Siirtyy suorittamaan seuraavaa testid, ja jos oli jo viimeinen testi, niin lopettaa sekvenssin

suorituksen.

Log
Paivittaa lokidatan.

Help
Ei kdytossa.

Monitor
Ei kiytossa.

2.6 Tilaindikointi palkki
MOL DUT] Ready & | Fun 9 | Fauk i Reset ~ INU name Ready ‘s Run & | Fauk & Reset ~

Status kentdssd indikoidaan “’ledeilld” testattavan laitteen DUT (kuvassa MOL DUTT1) ja INU/AFE
laitteen Status-wordin Ready, Run ja Fault bittien tilaa (0 / ’17). Tilatiedot luetaan kenttavaylin
(Modbus) avulla.

Kun tilabitin arvo on ”0” on ledien véri harmaa ja kun tilabitin arvo on ”’1” on tilabittien viri
seuraavasti:

Ready = vihred, Run = vihred ja Fault = punainen
AFE -laitteella Ready On -statuksella ledi on keltainen.
AFE -laitteella Ready On ja Ready Run -statuksilla ledi on vihrea.

Reset -painekkeen alasvedolla ndhdddn viimeinen vikakoodi. Klikkamaalla painiketta kuitataan
vika.
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2.7 Editointi- ja testausnakyma
Tassd voi valita editor-ndkymin tai testing-ndkymaén. Editor-ndkymaéssé asetellaan ajon asetukset ja
parametrit.

Editor Testina

. ety
Count [] continuous-loop
Counter: 0

Testing-ndkymissd seurataan ajon tietoja. Niistd enemmén kohdassa 4. Testiajon asettelu.

Editor Testing
Trend View Measuring values DAQWaveforms DAQ THD & Spectrum

L g g
07.03.153 07.03.20.0 07.03.30.0 07.03.40.0

Legend Visible Properties

2.8 Drive info, testattavan laitteen parametrit
Téssd nidkyy Dut:in tiedot ja parametrit. Ohjelma hakeet tiedot itse, kun yhteys toimii.
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DUT Device Data | DUT&INU Initialization | MeasuringtLogging

System data

Type VACONO100-3L-0012-4-HVAC
Serial No 1234567830

SW version number .

Technical data

Nominal voltage (V) 400
Nominal current (&) 12

2.9 Moottorin parametrit
Ajettavan moottorin parametrit ja tiedot.

Nominal Values
Nominal voltage (V) 0
Nominal current (A) 0

[“] Enable DUT motor ratings

Motor ratings O Detta O Star @ User

Motor nominal voltag... |500
Motor nominal freque... |50
Motor nominal speed ... | 1488
Motor nominal current... | 1619
Motor cos 092
Motor nominal power ... | 1000

2.10 Laitteen ja applikaation valinta

Valitaan laite ja applikaatio, kuvassa nyt valittuna VaconNX ja applikaatio Vacon NX Multi-
Purpose.

Device
(®) VaconNX () Vacon100

Owr
() Wiking

() Other

Application
Vacon NX Mult-Purpose »

2.11 Yhteyden valinta, Fieldbus/HMI-bus
Yhteyden valinta, Fieldbus tai HMI-Bus. Jos kédytetddn Fieldbus, niin tdhén laitetaan kéytettidva ip-
osoite, ja sama asetetaan myds testattavan laitteen parametreihin. Slave-addres 255.
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Testilaitteelle laitetaan netmask 255.255.255.0 ja Gateway ip 10.127.20.1

DUT Fieldbus settings

Protocol Modbus/TCP v

Device: |RoLa | DB..
IP address [10.127:20.62 I DNS..
Slave address 255 =

DUT HMi-bus settings

Protocol Vacon100 HMI v

Interface Ethernet e

Device: |RoLa DB
IP address: 10.12720.62 DNS..

2.12 Status palkki

= = 002000

Execution times
Kéynnissi olevan testiajon aika

Errors
Nayttdd virheiden madran.

Warnings
Néyttdd varoituksien maarén.

Info messages
Nayttdd viestien mééran.

Tuplaklikkaus status palkkiin, niin saa viestit auki.
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3. Testiajon konfigurointi

Ylépalkista valitaan System, options valikosta aukeaa nikyma johon alussa pyydetddn System
configuration file. Joka ajotydpisteelle on oma file, joka tdhén laitetaan. Talloin Drivetest saa
valmiiksi moottorien ja kuormakoneiden tiedot.

& Options = O X
Application Network Variable Database AWF Filter User Monitoring
Configuration
System configuration file: C:\Users\U374767\0OneDrive - Danfoss\Desktop\demotest.dtcfg

Konfigurointi tehddin valikkopalkista System -> Configuration.

Mittalaitteet 16ytyy DAQ- kansiosta ja tavallisesti mittaukset tehdddn Al-kanavien kautta. Alla
olevassa kuvassa pienen laitteen testauksen mittalaitteet ja skaalaukset.

<@
‘New v| & 4 ©
System Config Common P:
=M ATP-2_3_1_18.5kW Channel Terminal Config Name Range Scale Unit
=167 DAQ Differential i1 +500 TekA621_100A  Amps
» Communication settings
b AlChannels ail Differential L2 +500 TekA621_100A Amps
* AO Channels ai2 Differential L3 +500 None None
$4BiChannels ai3 Differential uL2 +1000 TekP5200.500  Vols
# DO Channels
*+ ClChannels al Differential uL23 +1000 TekP5200_500 Volts
—HE7 DUT aib Differential uL31 +1000 TekP5200_500 Volts
| A I;IUDUT Motor ratings aib Differential 9} +500 TekA621_100A Amps
=y )
+ Communication setlings ai7 Differential [\ +500 TekA621_100A Amps
# INU Motor ratings ailé Differential w +500 None None
2 N Setings ail? Differential unc +1000 TekP5200_500  Vohs
{7 Recorder [Yokogawa CH30]
+ Communication Settings ail8 None None None None None
# Channels ail9 None None None None None
BB ATP-2.3_1_37W ai20 None None None None None
ai21 None None None None None
ai22 None None None None None
ai23 None None None None None

AFE-kansiossa méadritellddn AFE:n ollessa kdytossa sille tiedot, yhteys Modbus/TCP tai
Modbus/RTU. INU-moottorin ja testilaitteen tiedot sekd kytkentd 16ytyy myo0s tdstd kansiosta.
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& System Configuration — () X
Now"ju‘ 2 ) |0)
System ConfigurationCommon Parameters

=7 Demo1kW Parameter Delta Star User Scale Id
B AFE Motor nominal voltage (V) [EL] 690 400 | 110
» Communication Settings .
Motor nominal frequency (Hz) 50 50 50 100 m
[ 3 INU Motor ratings ' equency (He)
+ Drive nominal values Motor nominal speed (rpm) 1440 1440 1440 1] 112
#= DAQ Motor nominal current (A) 88 541 8,8 10 113
=& DuT Motor cos 0,78 0,78 0,78 100 120
» DUT Motor ratings 5
D INU Motor nominal power (kW) 4 4 4 10 116
5 Recorder [Moxa ioLogik E1262-T CH8]
D testi

DUT ja INU kansioista l0ytyy niiden parametrit.

{&! System Configuration — O X
New V‘Qﬂ‘ 2 k| @
System ConfigurationrCommon Parameters

Parameter Nelta Star User Scale Id NeviceNumbe
400 690 400 1 110 1
Motor nominal frequency (Hz) 50 50 50 100 m 1
Motor nominal speed (rpm) 1440 1440 1440 1 12 1
=7 INU Motor nominal current (A) 8,8 5,1 88 10 113 1
* Communication settings Motor cos 0,78 0,78 0,78 100 120 1
* INU Motorratings Motor nominal power (kW) 4 4 4 10 116 1

¢ INU Settings
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Tehdéén perus ldmpoajon asettelut. Moottorin parametrit User. Device Vacon100 ja applikaatio
Vacon 100HVAC. Tehdédan kolme testid, Start, Heatrun ja Stop.

Editor Testing

MAC NFE heatrun Repeat Description
E P . Count D Continuous-loop
(4 Heatun 4 Counter. 0
Stop
DUT Device Data  DUTBINU Initialization Measuring&Logging
Drive Info Nominal Values
Type Nominal voltage (V) |0 Device DUT Fieldbus setings
I )
T Nominal current (&) 0 (O VaconNX @ Vacon100 Protocol Modbus/TCP ~
owr Device: Rola DB..
4] Enable DUT motor ratings 3 O Viking IPaddress  [10.1272062 DNS..
Motorratings (O Delta (O Star @ User O Other a o o =
Slave address 55 =
Motor nominal voltag... |500 Application
Motor nominal freque... |50 Vacon 100 HVAC v
Motor nominal speed ... | 1488
Motor nominal current... | 1619
Motor cos 092 DUT HMK-bus settings
Motor nominal power ... | 1000 Protocol Vacon100 HMI v
Interface Ethernet bt
Device: Rola DB
IP address [101272062 DNS..

4.1 Measuring&Logging

Measuring&Logging kohdassa asetetaan ensin Dag-mittaukset tissé ajossa, syoton virrat IL1, 2 ja
3. Vaihejéannitteet UL 1-2, 2-3 ja 3-1. Moottorivirrat IU, IV ja IW. Vilipiirin jdnnite UDC.

out DUT name | & | Readyw | Runi | Fault) | Reset v | INV ATP-5 1000kw | Ready( | Runiy | Foulte) | Reset v | ----rpm
Editor  Testing
Repeat Descrton
o stan § | Count [ continuous-loop
2 Heatun ] Counr o
[ swop
DUT Device Data  DUTINU Initalization  Measuring8Logging
Enable  DUT Fieldbus
Selection
Measuing Logging _ Functon _Chamnel Name @ DAQ channels O] tower [ Upper
» M Ams 2i0 (8] DAQ D channels Trigger
“ &) Ams. ail L2 O Recorderchannels  [] Lower [] Upper
[m] O |ams ai2 w3 O DUT Fieldbus Lower Uppe
) DUT HMi-bus Lower | Upper
] ZL 1 = 1
7 T AL 12 O calcuiatedvalues [ Lowsr [] Upper
[} & vms aid uL2s Olnu 1 0] Lower (2] Upper
o ] Vrms ai5 uL31 DUT TCP Parameters | Lower Upper
[m] a Arms. 2i6 Y]
[m] O |ams ai7 v DAQ timing parameters
[m} O |ams 816 W Samples/Channel 5000 =]
[m] O |vms ail7 upc Sampling rate (Hz) 1000000 %
Logging period (s) 10 :
Waveform count 1B
Harmonic analysis
Windowtype: | None
Number of harmonics: n s
Recorder timing parameters.
Reading period (s) 1.000 z
Logging period (s) 5000 2

DUT/INUJAFE timing parameters
Reading period (s) 10

ORI

Logging period (s) 1.00
< >
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Recorder channels eli piirturin kanavat kohdasta nikyy lampomittaukset.

out DUT nome | & | Ready | Run | Faultiy | Reset v | ~
Edior Testing
Repeat Hesenpren
Count [ continuous-loop
4 swop
DUT Device Data  DUTAINU Initalization  Measuring&Logging
Enable  Recorder channels
Measuing Logging  Channel Name
I chot ambient room
[~] Cho2 inlet air
[4  |chos outlet air
L4  |chos internal fan in
[ |chos internal fan out
Chos L2_terminal
M |cho7 L2_2_terminal
chos L1_terminal
[ |cnos L1_2_terminal
[~] Ch10 L1_AL
M |eam L2 AL
4 cm2 L3_AL
[~] Ch13 L2_surface_between_L2_and_L3
“ Ch14 yoke_top_mid
“ Ch15 top_of_yoke
chis "hot_spot_pre_installed
ch17 Thynstor basplate L1
=] Ch18 Thyristor basplate L2
) Ch19 Thyristor basplate L3
ch20 L1 fuse
ch21 Customer AC supply connection L2
ch22 AC supply connection L2
Cch23 Thynstor phase module terminal L3 (thinnest point)
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ATP-5 1000kw

| Ready< | Runcs | Faultis | Reset v | --

Selection
(O DAQ channels [ tower [] Upper
DAQ DI channels Trigger
@ Recorder channels Lower [] Upper
O DUT Fieldbus Lower Upper
O DUT HMIbus. Lower Upper
O Calculated values [ Lower [ Upper
O|Nu v | [ Lower Upper
DUT TCP Parameters || Lower | Upper
DAQ timing parameters
Samples/Channel 5000 =
Sampling rate (Hz) 1000000 3
Logging period (s) ) z
Waveform count =
Harmonic analysis
Windowtype  None >
Number of harmonics: n s
Recorder iming parameters
Reading period (5) 1000 3
Logging period (s) 5000 B
DUT/INU/AFE timing parameters
Reading period (5) 10 B
Logging period (s) 100 S
< >

Calculated values kohdassa on laskennalliset arvot THD ja CF (crest factor) virralle ja jannitteelle.

DUT  DUTname | & | Reodyis | Runiy | Faulte) | Reset v | NV
Edior Testng
Repeat Rasaiien
[ stan X Count ] Continuous-loop
[ Heatun 4 Counter o ]
[ stop
DUT Device Data  DUTAINU Iniiaization  Measuring&Logging
Enable  Calculated values Add.
Measuing Logging  Function  ChannelName
» I © o %]
“ CF (%}
THD 2
cF 2
2 | uL12
M |eF uL12
M o uL23
M e uL23
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ATP-5 1000kw.

Unit
THD%
cF

[THD%

CF

|THD%

CF

|THD%

cF

Channel
2i0
8i0
ail
ail
i3
i3
ai4
2i4

| Readyi | Runi | Foultey | Reset v | ----

Selaction
(O DAQ channels [ Lower [ Upper
DAQ DI channels Trigger
O Recorder channels  [] Lower [] Upper
| O puT Fieldbus Lower Upper
O DUT HMrbus Lower Upper
@ Calculated values  [] Lower [] Upper
O Nu v| [ Lower [ Upper
‘ DUT TCP Parameters | | Lower | | Upper
| DAQtming parameters
Samples/Channet 5000 E
Sampling rate (Hz) 1000000 5
Logging period (s) 10 E
Waveform count 1B
Harmonic analysis
Windowtype: | None ¥
Number of harmonics: n s
Recorder timing parameters
Reading period (s) 1000 3
Logging period () 5.000 B

DUT/INU/AFE timing parameters
10

100

Reading period (s)

W

Logging period (s)
<
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Asetetaan INUlle Active Fault Code, jonka tarkoitus on pysdyttdd ajo, jos laite vikaantuu. Tamén
voi asettaa my0s ldmpodkanaviin, eli jos jokin mittareista havaitsee liian korkean lammon niin ajo

SN S ou e Ll ol Ul U ATPST000w | Readyi | Run | Fouh |Reset v | ----rpm
Edior Tesina
Repest Qsssron

[ stan T Count [ continuous-loop

[Z Heatun 4| Counter 0

[ swop

DUT Device Data  DUTINU Initialization  Measuring&Logging

Enable INU Add
Selection
Measuring Logging  Parameter Scale Unit Upperlimit Action O DAQ channels [ Lower [] Upper
» =) Free Al 1 % |0 None DAQ DI channels Trigger

%] (4 Active Fault Code 1 F o Next Test O Recorder channels [ Lower [[] Upper
O DUT Fieldbus Lower Upper
O DUT HMI-bus 1 Upper
O Calculated values [ Lower [] Upper
@ NU v | [ Lower [4] Upper

DUT TCP Parameters || Lower Upper

DAQ tming parametars

Samples/Channel 5000 2
Sampling rate (Hz) 1000000 &
Logging period (s) 1.0 S

Wavefom count 1
Harmonic analysis

Windowtype: | None b2
Number of harmonics: n &5

Recorder timing parameters
Reading period (s) 1000

O

Logging period (s) 5000

DUT/INU/AFE timing parameters

Reading period (s) 10 =]
Logging period (s) 1.00 S
< >
4.2 Start-osan asettelu
Start asetetaan ajamaan Ssek, vaihevirralla (L1+L2) 100A.
Editor Testing
MAC NFE heatrun Repeat Description
[ Heatu .
g toonn & | Countes o]
DUTRINU Initalization  Test parameters
Running time ﬁg-::’l’:nl:ﬂz‘(:)uu‘n.zn T:l:::::::su Repeat INUReferences Startand Stop Lugﬂ
; Ll 100 Resource: DUT Modbus/TCP v
Parameter  Motor Nom Voltg (V) v
filter
Add Remove [ ] Showindex

Control parameters.
DUT/INUDAQ DUT  ~ INU v DAQ v

(] [Input current (A) (L1+112)) v
Chamber v
Add | | Remove
Running tme
Defauittime: (010000 (A hhmmss( ]

Synchronize test vector and data logging

] Enable synchronize

Setting time (s) 10 2
DAQ Waveforms saving
[ Enable
0%
Samnlina nerinds I Continuou: ¥
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Inu References kohtaan asetetaan Motor control mode: ClosedLoopSpeed, Frequency reference
5Hz, Free Al scaling parameter: Current limit, Initial 0% Max 100%. Ramp generator ei kiytossa.

TestParameters Repeat INUReferences Startand Stop Log

INU references

Motor control mode: ClosedLoopSpeed v
Frequency reference (Hz) 5.00 =
Torque reference (%) 0.0 =
Free Al scaling parameter: Current limit v
Free Alinttial value (%): 0.00 =
Free Almax value (%): 100.0 =

Ramp generator

[7] Enable
Start delay (s) 1.0 >
Step interval (s) 1.0 =
Step (%) 50 =

Start and Stop — osiossa on Starting- kohta valittuna, Inu starting time 5Ss.

TestParameters Repeat INU References StartandStop |og

ouT -
] Staring

Control -

Freq.reference (Hz) 5.00 3:

Starting Time (s) 1.00 'ei
[ ] Stopping

Stopping Time (s). 1.00 :
INU
[v] Starting

Starting Time (s) 5.00 :
[ ] Stopping

[] Ramping Time (s) 0.00 =]

Stopping Time (s) 1.00 :

4.3 Heatrun-osan asettelu
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Asetetaan kaksi 6 tunnin ajoa, 1094A(L1+L2), tima ldhtee heti ajoon, kun Start-kohta on ajanut.

Editor Testing
MAC NFE heatrun

Repeat Descnpuon
[ stan Count [ continuous-loop
3| | Cower o
) stop

DUT&INU Initialization  Testparameters

DUT/NU/DAQ Repeat INU s Log
Running time Input current (A) (IL1+1L2)) Testparameters. ‘el
1060000 1094
Resource:  DUT Modbus/TCP v
2060000 1094
— Parameter.  Motor Nom Voltg (V) v
filter.
[ | | Add Remove | [] Show index
Control parameters.
ouTiNUDAQ  DUT v [INU v|[bAa v
[“] | input current (A) (IL1+1L2)) v
Chamber. ~
Add Remove
Running tme
Defauitime: [01:0000 [d Jhhmm:ss{ ]
Synchronize test vector and data logging
[[] Enable synchronize
Settiing time (). 10 2]
DAQWaveforms saving
[ Enable
L=
Samalina nariods [ Continuou: ¥
=2 L Qon000

4.4 Stop-osan asettelu

Stop asetellaan kdytdnndssd samoin kuin Start. Ssek ajetaan 100A(L1+L2). Inu stopping valittuna ja
ramping time 1s.

Editor  Testing
MAC NFE heatrun Repeat Description
[ stan 4| Count [ continuous-loop
(2 Heatun 4 Counter o ]
DUT&INU Initialization  Testparameters
DUT/INU/DAQ T Repeat INL 75
Foning e Input current (A) (IL1+1L2)) p—— N
1/00:00:05 100
.2 (] Starting
Control -
Freq reference (Hz): 500 5:
Starting Time (s) 1.00 F%]
] Stoppi
Stopping Time (s) 10fZ]
INVU
;i Starting
Starting Time (s) 1.00 %
[/] Stopping
7] Ramping Time (s) 1005
Stopping Time (5) 500/

Nework Variable Synchronization
[] Enable [ Master

Hostname:
Process name:

Compact DAQ Digital Output

& 004000
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