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1 JOHDANTO

Insindoritydn aiheena on konepajan lastukonttien automaatiosuunnittelu, ohjauskes-
kuksen suunnittelu ja piirikaavioiden piirtdminen CAD-ohjelmistolla. Jarjestelma on
rakennettu loppuasiakkaalle, Lappeenrantaan Konepaja Astex Gear Oy:n pihamaalle.
Jarjestelmé& koostuu viidesta lastukontista ja niit4 ohjaavasta ohjauskeskuksesta liitan-

tapisteineen ja kaapeleineen.

Konttien kansien automatisointi tuli tarpeeseen, silld uusien Kiristyneiden ympéris-
tosaadosten takia muodostui tarve automatisoida kontit. Laitteiston tarkoituksena on
vahentdd merkittdvasti lumen ja sadevesien kertymistd konttien sisélle. Talla tavoin
pyritddn minimoimaan maahan liukenevan leikkuunesteen maard. Kontit ovat kak-
soispohjaisia, ja niissa on suhteellisen pienet valumaséilot leikkuunesteelle, jonka ei

haluta tayttyvén yli sadeveden takia.

Jarjestelmén ohjaus tapahtuu joko logiikkakeskuksen kannen toimintopainikkeista tai
langattoman kaukos&atimen avulla trukin ohjaamosta. Laitteisto vaatii kayttajalta kak-
si eri toimintatietoa ja toimii tdman jalkeen automaattisesti. Automaatiojarjestelma
ohjaa yhdella taajuusmuuttajalla kymmenta kansimoottoria kahdenkymmenen eri mit-

tauksen ja anturin tietoja hyvéksikayttaen.



2 PROJEKTIN ALOITUS

Automaatiojarjestelman toteutuksen alkuvaiheissa on hyvé k&yda asiakkaan kanssa
paikan pééallad keskustelemassa prosessin toiminnasta ja haluttuun automaatioproses-
siin liittyvista yrityksen toimintamalleista. Talla pyritd&n valttamaén virheité tarjousta
tehtdessd seké ennalta ehk&isemadn turhaa tyota ja kustannuksia laitteiston suunnitte-

lu- tai ohjelmointivaiheessa.

Alkupalaverista paikan péalla olikin huomattavan paljon hyotya alkuvaiheissa seké&
projektin edetessa, silld asiakkaan tarpeista saatiin taydellinen kuva, eikd muutoksia

tarvittu tehd& tyon aikana eiké sen jéalkeen.

Automaatiojarjestelmaa rakennettaessa toimilaitteiden méara nousee usein suureksi.
Niiden olisikin toimittava loogisessa jarjestyksessd, jotta laitteiston mahdollinen laa-
jennus ja huollon tarve olisi mahdollisimman helppo toteuttaa. Useasti kdy niin, ettd
tyon aikana tai sen jalkeen havaitaan tarvetta lisdlaitteille tai muutoin halutaan laajen-
taa jarjestelmad. Tama seikka kannattaa huomioida jo suunnittelun alkuvaiheissa. Téal-
I6in laajennusten ja korjausten teko on nopeaa, eika aiheuta tarpeettoman suuria kus-

tannuksia.

2.1 Projektin eteneminen

Alkupalaverin jalkeen suoritettiin alustava kustannusarvio laitteiston hinnasta asiak-
kaalle. Hyvaksytyn tarjouksen jéalkeen aloiteltiin itse kdytannon tydnteko. Ensimmai-
seksi aloitettiin kauko-ohjainjérjestelmien vertailu, silld kaukosdadinyksikén hinnan

pelattiin aluksi muodostavan merkittdvan osan laitteiston hinnasta.

Edullisen kaukosaatimen loydyttyé aloitettiin sen koekéyttd, johon sisaltyi muun mu-
assa kantavuus- ja luotettavuustesti. Testitulosten oltua tyydyttavig, voitiin jatkaa pro-
jektia mitoittamalla automaatiolaitteiden tarvitseman keskuksen koko. Sopivan kokoi-
sen keskuskaapin l6ydyttyd omasta varastostamme aloitettiin komponenttien sommit-
telu keskukseen. Samalla tilattiin keskukseen tarvittavat osat. Tassa vaiheessa keskuk-
sesta oli piirrettyna alustavat kuvat, joiden pohjalta osatilaukset suoritettiin. Kuvassa 1
komponenttien asettelua.



Kun keskuksen johdotuskaavio oli piirretty valmiiksi ja kaikki tarvittavat komponentit

olivat saapuneet tyOpaikalle, aloitettiin keskuksen johdotustyd. Johdotus suoritettiin
yleisten standardien mukaan, joista lisad seuraavissa kappaleissa. Kuvassa 2 keskus

johdotettuna.

yhteen keskuksen valmistuksen kanssa suoritettiin logiikan perusohjelman ohjelmoin-
tia. Talla tavalla selvitettiin laitteiston toiminta ennen keskuksen toimitusta asiakkaal-

le.
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KUVA 2. Keskus johdotettuna
2.2 Ohjauskeskuksen suunnittelu

Ohjauskeskuksen suunnittelu aloitettiin laskemalla tarvittavien anturitietojen ja tarvit-
tavien ohjausten maard. Taman tiedon perusteella aloitettiin tarvittavien komponent-
tien valinta. Asiakkaan toivomuksesta kaytettiin jo hieman vanhentunutta Siemensin
S7-200 -logiikkaa uudemman 1200 Siemensin sijasta, kyseiselld asiakkaalla sattui

olemaan varastossa yksi yliméaraiseksi jaanyt 200 -logiikka.

Keskukseksi valikoitui hapon kestavasta teréksestd valmistettu 800x800x200 -
kokoinen keskuskaappi. Tarvittavien komponenttien valinnan jalkeen aloitettiin tar-
vikkeiden sovittamisen kaappiin, joka osoittautuikin juuri riittdvan kokoiseksi kaikille

tarvittaville osille. Kuvassa 3 valmis ohjauskeskus.



KUVA 3. Ohjauskeskus

2.3 Ohjelmiston suunnittelu

Ohjelman suunnittelu aloitettiin samanaikaisesti keskuksen valmistuksen kanssa, silla
projektin suunniteltu luovutusaikataulu siirtyi seuraavalle viikolle, joten toit4 joudut-
tiin tekemé&én rinnakkain. Normaalisti keskus olisi rakennettu ensin valmiiksi ja oh-
jelmiston valmistuttua toteutettu testaukset.

Logiikan ohjelmointi suoritettiin tikapuukaaviolla, ja jokainen eri vaihe jaettiin omaan
vélilehteen. Ohjelma jaettiin pa&dohjelmaan ja viiteen aliohjelmaan. Jokaisella kontille
tehtiin oma aliohjelmansa. Pa4ohjelmassa sijaitsevat kaikkia kansia koskevat aikatie-
dot seka kontin valintaparametrit. Konttiohjelmassa sijaitsevat kyseessé olevan kontin

kannen valinnat, vasen tai oikea, sek& kansien turvaohjelmat.

Alkuun tehtiin padohjelmaa sekd ensimmaisen kannen ohjelmaa, jotta saataisiin var-
masti nakyvia tuloksia aikaiseksi maardaikaan mennessa. Taman jalkeen ryhdyttiin
tydstamaan muiden konttien ohjelmaa seka tehtiin pa&ohjelmaan lisdé anturien toimin-

taa tarkkailevia ohjelmia.



2.4 Kauko-ohjaus

Kauko-ohjaimena kéaytettiin  Vellemanin VM-118 kahdeksankanavaista l&hetinta ja
vastaanotinta. L&hetin ja vastaanotin toimivat 433 Mhz radiotaajuudella ja laitteen
kantama on noin 50 metrid. Taajuus on sama kuin yleisesti teollisuudessa kaytetyilla

kaukosaatimilla.

Vastaanottimen radiotaajuus on koodattu, eiké sen periaatteessa pitdisi hyvéksya min-
k&an muun kuin sille ohjelmoidun l&hettimen ké&skyja. Vastaanottimella on kahdeksan
relettd, jotka on ohjelmoitu antamaan kahden sekunnin lipaisu. Talla lipaisulla
ohja-taan suoraan Siemensin logiikan sisaantuloja. Velleman valittiin  kauko-

ohjaimeksi sen edullisen hinnan ja yksinkertaisen rakenteen takia.

Teollisuuskayttoon tarkoitettua kaukosaadintd ja vastaanotinta ei tavallisesti saa alle
800 euron. Projektiin valittu "harrastelija” -kaukos&éadin ja vastaanotin maksavat yh-
teensd noin 120 euroa. Laite toimi moitteettomasti kokeiluaikana. Koska laitteiston
ohjaaminen kaukosaatimelld ei aiheuttanut turvallisuusriskeja, pystyttiin suorittamaan

tallainen kokeilu, joka osoittautui onnistuneeksi.

2.5 Kauko-ohjauksen parantelu

Jos kaytdssé olevan kauko-ohjauksen kanssa havaitaan ongelmia, voidaan jarjestelma
paivittaa esimerkiksi Akerstromsin Remotus Jupiter 8 -kaukoséatimella ja vastaanot-
timella. Akerstréms on tunnettu kaukosaadinvalmistaja, ja se on teollisuudessa laajasti

kéytossa.

Taajuutena Akerstromsissd kaytetdan yleistd 433 Mhz taajuutta, joka on suojattu 16-
bittisell& salauksella. Lahettimen toiminta-aika on kaytdsté riippuen noin 8 tuntia. Li-
séksi lahetin on vedenpitévé ja kestdd melko kovaa kohtelua kayttajalta./1./



2.6 Moottorit

Laitteistossa kaytettiin kymmenen kappaletta Movesin valmistamia 1500 rpm ja
750W moottoreita, joiden perd&n on asennettuna 1:50 alennusvaihteet. Kuvassa 4.
moottori paikallaan.

KUVA 4. Moottori asennettuna paikalleen

3 TAAJUUSMUUTTAJA

Taajuusmuuttaja on ohjauslaite, joka muuttaa moottorin saamaa jannitettd ja taajuutta,
joista oikosulkumoottorin pydrimisnopeus riippuu. Taajuusmuuttajan k&yton avulla
energian kulutusta voidaan samalla v&hentad, kun moottorin pydrimisnopeutta, ja sa-
malla sen ottamaa tehoa, voidaan s&adelld. Taajuusmuuttajien rakenteiden yksityis-
kohdat ovat hyvinkin monimutkaisia, mutta teoreettinen rakenne selvida kuvasta 5.
12,5.67./
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Kuva 5. Taajuusmuuttajan teoreettinen rakenne

Tasasuuntaaja muuttaa vaihtovirran sykkivaksi tasavirraksi, joka valipiirissé stabiloi-
daan. Vaihtosuuntaaja muuttaa tasavirran jalleen 3-vaiheiseksi moottorille menevaksi

vaihtovirraksi, jonka taajuus ja jannite maaraytyvat ohjausyksikon mukaan. /2,5.68./

Taajuusmuuttajaksi valittiin Mitsubishin FR-D720S-042, jolla voidaan ohjata 750W
tehoista kolmevaiheista moottoria. Taajuusmuuttaja muuttaa 230V yksivaiheisen syo-
ton kolmivaiheiseksi. Taajuusmuuttajaa ohjataan digitaalisignaaleilla: STF (kaynnis-
tys myotapaivaan), STR (kaynnistys vastapaivaan), RH (esiasetettu ylataajuus), RM
(esiasetettu keskitaajuus). Taajuusmuuttajan RUN -lahdosta vietiin kayntitieto logii-
kalle.

4 AUTOMAATIO
4.1 Siemens S7-200

Laitteiston aivoina toimii Siemens S7-200 PLC eli ohjelmoitava logiikka. Logiikka
soveltuu hyvin pieniin ja keskisuuriin automaatiosovellusiin. Logiikan tarkempi mal-
linumero on: 216-2AD23-0XB0. Ohjelmointi suoritetaan erilliselld ohjelmistolla, joka

siirretdan tietokoneesta logiikalle erillisell& sovitinjohdolla.

Logiikan ylareunassa on erilliset tuloportit eli inputit ja logiikan alareunassa on puo-
lestaan 1&hdot eli outputit. Logiikan perusyksikdssa on vain DI/DO -koskettimet, joilla

hoidetaan tulojen liitdnnat ja releléhdot. Kuvassa 6. logiikkayksikko.
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Releldhtdjen etuna on se, ettd niilld voidaan ohjata eri jannitteilld toimivia laitteita
paalle ja pois aina kahteen ampeeriin saakka. L&hddilla voidaan siis suoraan ohjata
jotakin pientd toimilaitetta, vaikka logiikan toimintaidn kannalta on suositeltavampaa

kayttaa valireleitd ohjaukseen.

Padyksikkoa voidaan laajentaa lisamoduuleilla, joilla saadaan lisda tuloja ja lahtdja
liitettyd logiikkaan. Laitteistoon liitettiin kuvan 7. mukainen laajennusmoduuli, silla
laitteistoon tarvittiin lisdd sisédéntuloja. Laajennusmoduulin on malliltaan Siemens
6ES7223-1BH22-0XA0, jossa on kahdeksan digitaalista sisadntuloa ja kahdeksan
transistoriohjattua ulostuloa. Transistoriulostulojen heikkous on niiden pieni ohjaus-
virran antokyky, joka on noin 0,75 A. Transistorilahtojen kanssa tulisikin kayttaa aina

vélireleité niiden pienen virran kestoisuuden takia.

KUVA 6. Siemens Simatic S7-200
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KUVA 7. S7-200 -laajennusmoduuli

4.2 Simatic STEP 7

Laitteen ohjelmointi suoritettiin Siemensin Simatic step 7 -ohjelmistolla. Step 7 on
Siemensin kehittdmé logiikkaohjelmisto, jolla ohjelmoidaan Siemensin logiikoita ja
jolla voidaan muokata niiden toimintoja. Ohjelmasta l6ytyy lukuisia suunnittelutyoka-
luja. Step 7 on maailmalla todella yleinen ohjelmointiohjelma./8./ Kuvassa 8. ohjel-

mointinakyma.
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KUVA 8. Simatic STEP 7 -ohjelmisto

5 LAITTEISTON TOIMINTA

Ohjauskeskus on rakennettu seuraavasti: kannen painikkeilla tai kaukoséatimella ohja-

taan suoraan Siemens S7-200 -sisdantuloja ja ndiden ohjauskéaskyjen perusteella ja

saamiaan anturitietoja kayttaen logiikka ohjaa 24VDC -releitd, joilla edelleen ohjataan

moottorien kontaktoreita. Logiikka ohjaa valireleiden vélityksella Mitsubishin D700 -

taajuusmuuttajaa, joka saa logiikalta muun muassa suunta- ja nopeustietoja.

5.1 Ohjelman toiminta

Laitteistoa ohjataan antamalla aluksi kontin numero, jota halutaan ohjata. Tadméan jal-

keen valitaan ajettava kansi, vasen tai oikea. Logiikka ohjaa taman jalkeen kannen

joko kiinni tai auki riippuen kannen senhetkisestd asennosta. Jos kansi on jostain syys-

t4 pysdytetty johonkin véliasentoon, ajetaan kansi aina ensin kiinni.
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Kannet sulkeutuvat automaattisesti viisi minuuttia sen jalkeen, kun ne on ajettu auki.
Tama toiminta voidaan kuitenkin ohittaa painamalla kolme sekuntia k&siajopainiketta.
Toiminnon pédélle menon logiikka ilmoittaa sytyttdmalla varoitusmajakan.
Kyseinen toiminto on tarpeellinen esimerkiksi silloin, kun kontteja tyhjennetdan tai
huolletaan. Laitteiston normaalitoiminta saadaan palautettua painamalla kasiajo-
painiketta niin pitkaan, kunnes logiikka kuittaa tilan palautuksen huudattamalla varoi-

tusaanta.

5.2 Vikatilanteisin reagoiminen

Logiikka on ohjelmoitu tarkkailemaan kaikkien anturien toimintaa ja reagoimaan nii-
den mahdollisiin vikoihin sekunnin sisélla. Esimerkiksi ketjun lenkkien laskua suorit-
tavat anturit reagoivat ketjun katkeamiseen sekd kannen jumiin jaddmiseen. Paatyrajat

reagoivat anturin paalla oleviin mahdollisiin lastuihin tai anturin hajoamiseen.

Laskemalla ketjun lenkkeja logiikka tietd4 kulloisenkin kannen asennon. Jos paatyra-
jaa ei saavuteta tietyn lenkkim&aran kuluttua, moottori pysahtyy. Edelld mainituissa
vikatilanteissa logiikka pyséayttaa ohjelman ja vilkuttaa liikkeen ilmaisevaa valoa hai-
rion merkiksi. Vikatilanteen mennessa paalle logiikka ei endé hyvaksy mitédén ohjauk-

sia vaan jaa odottamaan vian kuittausta.

5.3 Ohjausjannitteet

5.3.1 400 VAC

Kolmivaiheséhkd muodostetaan taajuusmuuttajalla 230V yksivaiheisesta syotosta.
Oikosulku moottorien pyorimissuunnan sujuva vaihto onnistuu kaikkein helpoiten
kayttamalla taajuusmuuttajaa. Taajuusmuuttaja ensin tasa-suunnataan yksivaiheinen
230 VAC —syottojannite, jolloin saadaan noin 325 VDC valipiirin jannite, tdmén jal-
keen taajuusmuuttaja muodostaa saamansa ohjausviestin mukaan sopivan suuruisen ja

oikeassa vaiheessa olevan kolmivaiheisen sahkdn moottorille.
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5.3.2 230 VAC

230 VAC jannitteelld ohjataan Schneider electricin  LC1SKGC310P7 -
minikontaktoreja, joilla suoritetaan valitun moottorin kytkeminen taajuusmuuttajaan.
Jannitettd kaytetddn myods kaapin lammitysvastuksen ja logiikan sekd taajuusmuutta-
jan syo6tto jannitteend. Toimilaitteet on suojattu viidella ABB:n vikavirtasuojalla seu-
raavasti: Logogiikka (2A), IDEC muuntajat kumpikin omallaan (2A), keskuksen
lammitysvastus (2A) ja Taajuusmuuttaja (10A).

5.3.3 24VDC

24 VDC kéaytetdan IDEC:in RJ1S-CLD1-D24 -vilireleiden ohjausjannitteend. Valire-
leiden tarkoituksena on suojata logiikan ulostuloja vikatilanteissa sek& toimia ohjaus-
virran vahvistajina. Jannitettd kaytetdan l&dhes kaikkiin keskuksen sisalla tapahtuviin
ohjauksiin ja kaikkien antureiden ja kytkinten ohjausjannitteend. Jannite muodostetaan
IDEC:in PS5R-SD24 digitaalisella jannitelahteelld, jonka teho on 60W.

5.3.4 12VDC

Kahdentoista voltin jannitettd ei kéytetd mihinkddn muuhun kuin kauko-ohjauskortin
syottojannitteend. Kortille olisi kdynyt myds 12VAC jannite, mutta koska tasavirta-
muuntajia sattui jo l6ytymaan varastosta ja koska vaihtojénnitteité ei end haluttu lisa-
t4 sekoittamaan laitteistoa, valittiin tasajannite. Jannite muodostetaan IDEC:in PS5R-
SB12 -digitaalisella jannitelahteelld, jonka teho on 15W.

6 PIRIKAAVIOT

6.1 Piirikaavion piirtaminen

Piirikaaviot piirrettiin Autocad-ohjelmistolla. Piirrettdessé piirikaavioita tulisi k&yttaa

yleisen standardin mukaista ohjelmistoa, jotta kaavioiden mahdollinen jakaminen
eteenpdin sdhkoisessa muodossa ei aiheuttaisi lisatoita.
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Piirtdminen aloitettiin piirtdmalla ensin raakahahmotelma laitteistosta paperille. VVasta
sen jalkeen piirrettiin kansilehti, jolle méériteltiin komponenttien jarjestys. Ensimmai-
send piirrettiin paikoilleen sahkonsyo6tto, logiikan kytkentd, kauko-ohjaimen sy6tto
sekd taajuusmuuttajan syottd. Taman jalkeen piirrettiin anturit, moottorit sekda muut
toimilaitteet. Komponentit jaoteltiin toimintojensa mukaan omille sivuilleen ja kontti-

en kaikki anturit omille sivuilleen.

Piirikaavioiden piirrossa pyrittiin mahdollisimman selke&én esitystapaan, jotta laitteis-
tosta saataisiin nopeasti selked kuva. Kaavio piirrettiin yleisesti k&ytetyn mallin mu-
kaan: Kaavion yldreunassa sijaitsevat jannitesyotot ja niiden alapuolella ohjaukseen
tarvittavat komponentit.

Kaavion alareunaan piirrettiin erotusviiva, jolla erotettiin keskuksessa ja kentalla ole-
vat laitteet toisistaan. Erotusviivan viereen piirrettiin riviliittimet, joihin laitteet kyt-
kettiin.

Komponenttien ja laitteiden yleiset merkintdtavat:

Sulake

Rele

Moottori

Ohjauskytkin

L&hetin

Katkaisija, erotin tai kontaktori

X O C v 2 X ™

Riviliitin

6.2 Riviliittimet

Riviliittimet numeroitiin pienimmésta suurimpaan X1-X6. Ensimmainen riviliitin si-
jaitsee ohjauskeskuksessa ja seuraavat X2-X6 konteissa 1-5. Koska keskukseen ei
pystytty niukan tilan takia laittamaan kovinkaan paljoa riviliittimi&, jouduttiin mootto-
reilla menevét johdot liittdmaan suoraan minikontaktoreihin. Konteilta tulleet ohjaus-
johdot kytkettiin suoraan logiikkaan. Tallainen kytkentdtapa ei ole aivan ideaalinen,
vaan suositeltavampaa on kytkeé kaikki tulevat johdot riviliittimien kautta.
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7 KAAPELOINTI

7.1 Kaapelien valinta

Keskuksen syottokaapeliksi valittiin tavallinen MMJ 3x1,5mm2 kaapeli. Keskuksen ja
konttien valiseksi datakaapeliksi valittiin Drakan JAMAK ARM 4x(2+1)x0.5 kaapeli.
Sahkon syottokaapeliksi keskuksen ja konttien valille valittiin Drakan MCCMO 7x2,5
K11 750 kaapeli. Kaapelit valittiin niiden hyvan hairionsietokyvyn ja armeerauksen

ansiosta.

Molemmat kaapelit asennettiin maahan 0,70 metrin syvyyteen. Kaapelia asennettiin
maahan yhteensé 400 metri4, molempia kaapeleita kului 200 metrid. Kytkentéatolpista
ensimmainen asennettiin 20 metrin pad&han keskuksesta ja seuraavat tolpat noin kah-

deksan metrin valein.

Konttien kaapelointiin seka kontin ja tolpan valikaapeliksi valikoitui moottorien syot-
tOkaapeliksi: XAFLEX -JZ CY 7x1,5mm2 ja ohjauskaapeliksi, OLFLEX 540 P
7x1mmz2. Vélikaapelien pituudeksi mitoitettiin 3m, joka riittdd hyvin kontin kytkemi-
seksi tolppiin. Jos vélikaapeleista olisi tehty tatd pidemmat, konttien liikuttelu olisi
vaikeutunut ja kaapelit vaurioituisivat todenngdkdisemmin. Jos pidemmille kaapeleille

ilmenee tarvetta, voidaan niité jatkaa jatkojohdoin.

7.2 Kaapelien mitoittaminen

Koska kaapelien tarkka mitoitus on harvemmin perusteltua siihen kuluvan tydajan ja
siitd saatavan hyodyn takia, selvida useimmista mitoitustehtavista kayttamalla valmiita
taulukoita. Taulukot siséltavat arvot useimmin kéytettaville asennustavoille ja kaape-
leille. Johdon kuormitettavuuteen vaikuttavat johdinmateriaali, eristemateriaali, ympa-

riston lampotila, asennustapa sekd muiden virtapiirien laheisyys.

Moottorien ottamat tehot laskettiin, minka jalkeen tarkastettiin taulukosta, millainen
kaapeli tulisi valita syottdmaan moottoreita. Tiedot kaapelien vaadituista paksuuksista
saatiin ”"Rakennusten séhkdasennuksien késikirjasta, julkaisusta D1”. Taulukossa 1.

johdon mitoitus ylivirtasuojan nimellisvirran perusteella.
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Korjauskerroin 1.1 1.0 0.9 0.8 0.7 0.6

Asen- | Sulake/johdon- Vahimmaispoikkipinta, kun suojalaitteena on
nus- | suojakatkaisijan sulake/johdonsuojakatkaisija mm*Cu

tapa | nimellisvirta

D 6 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
10 1,5 1,5 1,5 1,5 15 1,5
13 1,5 1,5 1,5 1,5 15 1,5
16 1,5 1,5 1,5 1,5 15 2,5
20 1,5 1,5 15 [25/15| 25 4/2,5

13A koskee ainoastaan johdonsuojakatkaisijalla suojatun johdon poikkipintaa.

TAULUKKO 1. johdon mitoitus ylivirtasuojan nimellisvirran perusteella.

7.3 Kaapelien varijarjestelméa

Keskuksia johdotettaessa taytyy kiinnittdd huomiota kdytettévien johtojen tunnisteisiin
ja niiden sijoitukseen keskuksen johdinkouruihin. Kaytettavistd vareistd ja muista
mahdollisista johtojen tunnistamiseen kaytettavistd menetelmistd sovitaan yleensa
asiakkaan kanssa. Talloin valtytédan ristiriidoilta kun tehdaan esimerkiksi olemassa
olevan jarjestelmé laajennusta, jos asiakkaalla ei ole téllaisia erityistoiveita toteutetaan
johdotusten merkintd yleisia ohjeita noudattaen.

Johdinvéreind voidaan kéyttaa kaikkia paavarejd, vareja kaytettdessa johdinten tunnis-
tamiseen, on suositeltua ettd véri esiintyy koko johtimen pituudella. Mahdollista on
myoOs kayttéa erivarista johdinta, kunhan se on merkattu molemmista paista vahintaan
10 senttimetrin matkalta oikealla varilla. Vériyhdistelmien kayttd johdinvéreind on
my0s sallittua silla poikkeuksella, ettd keltavihred yhdistelméaé ei koskaan saa kéyttaa
mind&n muuna kuin suojajohtimena. Johdinvérien lisaksi voidaan kaytt&4 tarvittaessa

kirjain-, numero- ja kuviotunnuksia.
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Automaatiokeskuksen kaapeloinnissa kéytettiin suositeltua varijarjestelmaa:

- Pé&avirtapiirit AC: Musta

- Ohjausvirtapiirit 230 VAC: Punainen
- Ohjausvirtapiirit +24 VDC: Violetti
- Ohjausvirtapiirit -24 VDC: Sininen

- Maadoitus: Kelta-vihred

7.4 Liitannat

Koska kontteja jouduttiin joskus liikuttelemaan, piti konttien ja keskuksen véliin
suunnitella mahdollisimman toimiva liitdntaratkaisu, joka olisi helppokéyttdinen eika
sallisi kytkentévirneen mahdollisuutta. Keskuksen kaapelien ja kontin toimilaitteiden
valinen liitos toteutettiin sijoittamalla liittimet autonlammitystolppiin. Tolpat asennet-
tiin 1,5 m etdisyydelle konttien kulmista. Vélijohtojen pituus on kaksi metrid, ja niita

voidaan tarvittaessa jatkaa jatkojohdoin. Kuvassa 8. liitantapiste.

Liittimiksi valittiin Hartingin Han A -sarjan kuusi- ja kymmennapaiset liittimet.
Kymmennapaista kaytetddn ohjaussignaalien vélitykseen ja kuusinapaista moottorien
tehonsyottoon. Koska liittimet ovat erikokoiset, ei niitd voida mill&én ristiinkytked ja

siten vahingoittaa laitteistoa tai aiheuttaa vaaratilanteita.
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KUVA 8. I||tantap|ste

8 MAADOITUS

8.1 Maadoituksen tarkoitus

Maadoituksia tehdaén paasiassa seuraavista syista:

- Estdméén vaarallisten kosketusjannitteiden syntyminen laitteiden tai jarjestel-

man vikatapauksissa, eli toimimaan suojamaadoituksena

- Estamaan hairididen syntymista tietoliikenne- ja elektroniikkajarjestelmissa.

- Estamaan ilmastollisten ylijannitteiden aiheuttamia vaurioita ja vaaratilanteita.

- Jarjestamaan sahkoverkon vikaviralle luotettava reitti ja siten varmistamaan

suojalaitteiden luotettava ja nopea toiminta.
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Ensimmaisessa kohdassa on kysymyksessé laitteen jannitteelle alttiiden osien, esimer-
kiksi metallisen kuoren yhdistdminen sahkoverkon suojamaadoitukseen. Toisessa
kohdassa maadoitetaan tavallisesti jarjestelmén signaalivirtapiirin jokin kohta, esimer-
kiksi elektronisen ohjausjarjestelman syottojannitteen miinusnapa. /3./

Suojamaadoituksissa on tavoitteena pieni maadoitusresistanssin arvo, sen sijaan hai-
ridsuojausmaadoituksissa ja ylijannitesuojien maadoituksissa pyritd&dn pieneen aalto-
vastuksen arvoon, mika on tarpeen transienttihirididen tai -ylijannitteiden vaimenta-

misessa /3/.

Eri tarkoituksia palvelevissa maadoituksista johtuvat erilaiset tavoitteet voivat joskus
johtaa jopa ristiriitaisiin vaatimuksiin. Turvallisuusndkdkohdat on kuitenkin aina pi-
dettava etusijalla, mika saattaa joskus mutkistaa hairididen torjumismenetelmia. /3./

Edelld mainittuja ongelmia ei kuitenkaan t&ssa jarjestelmassa esiintynyt, silla anturien
l&hettamat signaalit ovat 1-0 tietoa, jotka eivat ole niin herkkid hairiésuojauksen mah-
dollisista puutteista, kuin mita4 milliampeeri- tai analogiset viestit ovat.

8.2 Maadoituksen toteutus

Maadoitusjarjestelmaksi valikoitui séateittdinen maadoitusjarjestelmd, joka toteutetaan
siten, ettei sithen muodostu silmukoita. Keskuksen maadoitus toteutettiin asentamalla
keskuksen alareunaan yksi maadoituskisko, johon koottiin laitteiden maadoitusjohti-

met.

Riviliittimiin koottiin keskuksen sisdisten laitteiden maadoitukset, jotka sitten yhdis-
tettiin maadoituskiskoon. Tall4 toimenpiteelld saatiin koko laitteisto maadoitettua sa-
maan potentiaaliin. Kaapelien armeeraukset kytkettiin keskuksen pddstd maihin ja
toinen péé jatetédan vapaaksi. Koska suojakuorta ei ole suunniteltu kuin hairidsuojausta

silmalla pitden, eikd maadoitukseen mydskaan haluttu silmukoita.
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9 ANTURIT

9.1 Yleistd induktiivisista antureista

Induktiivinen rajakytkin antaa lahtosignaalin metallin tai muun hyvin sahko& johtavan
materiaalin l&hestyessa tuntopintaa. Induktiivisen kytkimen rakenne muodostuu oskil-

laattorista, tunnistinpiiristd ja vahvistimesta. /4./

Toiminta perustuu yleensa varéhtelypiiriin, jossa mittakelan induktanssi muuttuu tun-
nistettavan kappaleen aiheuttaman permeabiliteetin muutoksen vuoksi, jolloin myods
varghtelytaajuus muuttuu. Tunnistus etéisyys on verrannollinen anturin halkaisijaan,

joka voi olla millimetreista useisiin sentteihin. /4./
9.2 Sahkdinen kytkenta

Induktiivinen anturi vaatii minimissaan kolme johdinta, k&yttdjannitteen, maan ja
ulostulon. Yleisesti antureiden sy6ttéjannite on 10-40V. Riippuen anturin tyypista

ulostulo otetaan joko plussan ja ulostulon vélistd tai miinuksen ja ulostulon valisté.

Induktiivisia kytkimia on sekd PNP- ettd NPN -tyyppisid. PNP -tyyppinen kytkin an-
taa positiivisen signaalin (yleensa +24 VDC) tunnistaessaan kappaleen. Vastaavasti
NPN -tyyppinen kytkin antaa negatiivisen signaalin (0 VDC). Liséksi kytkimia l6ytyy
sulkeutuvalla tai avautuvalla koskettimella varustettuna (3 johdinta) taikka molemmil-
la koskettimilla varustettuna (4 johdinta)(kuva 9). /4./

PNP NPN

I VR Ty ﬁf TR
i o voco

KUVA 9. Anturien kytkenta

ﬁ

9 viL

I
I
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9.3 Kaytetty anturointi

Hammasrattattaiden laskentaan k&ytettiin IMF:n 1G5406 (tarkka malli 1G-3008-
APKG/6M) induktiivista lahestymisanturia, jonka tunnistus etdisyys on 8mm. P&atyra-
ja-antureina kaytettiin IMF:n 115300 (tarkka malli 11-3015-BPKG) induktiivista lahes-
tymisanturia, jonka tunnistusetéisyys on 10 mm. Kuva 10.

KUVA 10. Induktiivinen anturi

Paatyraja-anturit on sijoitettu ajomoottoreiden viereen kontin péatyihin siten, ett4 ne
ovat pystyasennossa. Kanteen on hitsattu metallitappi joka ohittaa anturin ylapuolelta.
Talla tavalla valtytadn anturin vaurioitumiselta mahdollisessa vika tilanteessa. Huo-
mioon tulee ottaa anturin suuri halkaisija (30mm) joka voi aiheuttaa vikatilanteen, jo
anturin péalle tippuu metallilastu. Jos tdssa tilanteessa kansi ajetaan, auki ei kannen
sijaintia voida laskea, koska péatyraja on ohjelmoitu nollaamaan hammasrattaan las-
kuri. Tama vikatilanne huomioitiin ohjelmallisilla toimenpiteilla.

Hammasrattaiden laskentaa suorittava induktiivinen anturi on sijoitettu kontin keskelle
k&antopyoraan. Tamén sijoittelun etuna on se, ettd anturi antaa samalla ketjurikko
tiedon logiikalle.

10 KONETURVALLISUUS

Standardien mukaan kone on Valtioneuvoston koneturvallisuuspaatoksen (1314/94)
mukaan hieman yksinkertaistettuna muulla kuin lihasvoimalla kaytettavien toisiinsa
liitettyjen komponenttien muodostama kokonaisuus, jossa ainakin yksi osa liikkuu.
My0s yhtendisen ohjauksen alaisena toimivaa, useiden koneiden muodostamaa, kone-

linjaa tai valmistusjarjestelma& pidet&an yhtena koneena. /5./
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10.1 Vaaratekijoiden tunnistaminen

Vaaratekijoiden tunnistaminen aloitetaan aluksi ilman koneessa olevia suojuksia tai
turvalaitteita ajattelematta, kuinka todenn@kdinen jonkin liikkuvan osan tai muun vaa-

ratekijan aiheuttama vaara on. /5/.

Vaaratekijoiden tunnistamisessa voidaan kayttdd apuna riskien arviointia koskevan
standardin SFS-EN 1050 -luetteloa. Koneiden turvallisuutta arvioitaessa on vélttdma-
tonta ottaa huomioon kaikki vaaratekijat (melu, sateily, ilmaan paasevét epépuhtaudet
jne.). /5./ Seuraavissa kappaleissa on kasitelty tah&n ty6hon liittyvén koneen vaarate-

kijoita ja sitd, kuinka niité pitaisi pyrkid minimoimaan.

10.2 Puristumisvaara

Koska laitteistossa on suuret liikkuvat katteet, on otettava huomioon mahdollinen pu-
ristumisvaara, esimerkiksi tilanteessa, jossa tyontekija on mennyt lapioimaan materi-

aalia kontin sisaan.

Puristuksiin jadmisen riskid pyritddn pienentdméan seuraavilla toimenpiteilld: Ennen
kuin kansi lahtee liikkeelle, annetaan koneen k&ynnistymisesta ensin varoitusvalolla ja
tdmén jalkeen toinen varoitus &&nimerkilld. Td&man jdlkeen kansi alkaa litkkua mini-
maalista nopeutta ensimmaiset kolme sekuntia ja vasta tdman jalkeen nopeutta lisa-
tdadn. Myos puolimetrig ennen paatyé hidastetaan kannen liikke minimaaliseksi. Talla
pyritddn vield osaltaan pienentdméddn moottorin voimaa ennen sulkeutumista, jotta
mahdollisessa valiin jadmisessd kannen puristusvoimaa voitaisiin vastustaa, seka

pehmentdméén kannen sulkeutumista paatyrajaan.

Logiikka seuraa jatkuvasti kannen liikettd, ja jos se havaitsee vastustavan voiman sul-
kuvaiheessa, logiikka pysayttéda kaikki toiminnot. Lisdksi konttien paadyssa on hata
seis -painikkeet, joilla kone voidaan pysayttaa vélittomasti. Kontin sivuille on liséksi

laitettu asiaan kuuluvat varoitustarrat.

Koneiden turvastandardissa maéaritellddn maksimi puristusvoima standardin prEN
12 622 mukaan: 150N on raja-arvo "turvalliselle” puristusvoimalle, vaikka voimalle

on vaikea antaa raja-arvoa, koska ihmisen kehon eri osat sietdvat puristumista hyvin
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eri tavoilla. Standardit toimivat jonkinlaisina karkeina raja-arvoina riskié arvioitaessa.
5./

10.3 Loukkuun jadmisvaara

Kontin sisdlle voi myods jaada loukkuun. T&ma riski voidaan poistaa rakentamalla
kontin kattoon hatapoistumisluukku, jos edelld mainittu tilanne padsisi muodostu-
maan. Konttiin kiipedminen on Kielletty laitteiston ollessa p&éalla, ja henkilokuntaa on

ohjeistettu laitteen k&ytosta ja siihen liittyvista riskeista.

10.4 Takertuminen tai puristuminen

Koska kannen liikuttelu toteutettiin ketjulla, on huomioitava my6s mahdollinen taker-
tuminen tai puristuminen ketjun ja ketjupyorén véliin. Tatd riskida voidaan minimoida
asentamalla peltiset suojat ketjujen paélle. Riski& voidaan pienentda hidastamalla ket-
jun liikkeelle 14ht6d taajuusmuuttajalla. Liséksi ketjujen laheisyyteen on Kiinnitetty

varoitustarrat, jotta vaara tiedostettaisiin.

10.5 Muut vaaratekijat

Muita vaaratekijoitd, joista on varoitettava varoituskylteilld, on koneen automaattinen
k&ynnistyminen ja varoitus kauko-ohjauksesta. Naista molemmista riitta4 varoituksek-
si varoitus automaattisesta kaynnistyksesta. Lisdksi koneen kayttajia ja muuta henki-
I6kuntaa on ohjeistettu laitteiston automaattisesti tapahtuvista toiminnoista.
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11 YHTEENVETO

Insindoritydon lopputulokseksi saatiin konepajan s&ésuojien valmiit piirikaaviot ja
suunnitelmat, joiden pohjalta rakennettiin koko laitteisto. Aikataulutus osoittautui vai-
keaksi, silld luovutusaikataulu siirtyi aiottua aikaisempaan ajankohtaan. Tasté syysta
laitteisto piti kasata ja testata kahdessa viikossa. Lisaksi logiikan laajennusmoduulin
toimitusaika ei pitanyt paikkaansa toimitusvaikeuksien takia, joten testaus tytpaikalla

jai lyhyeksi.

My0s ohjelman teossa ilmeni ongelmia. Anturien vikojen tunnistusohjelman tekemi-
nen siten, etté se ei héiritse pd4dohjelman toimintaa, oli haastavaa ja aikaa vievaa. Pro-
jektin loppuvaiheessa jouduin tekemaan uudelleen ohjelmaa, silld tietokoneen kaadut-
tua ohjelmaa katosi useiden tyotuntien edestd. Tyo saatiin kuitenkin toimitettua ajal-
laan asiakkaalle kaikista vaikeuksista huolimatta.

Insindoritydn aikana minulle selveni paljon eri ndkokohtia, jotka tulee ottaa huomioon
tallaista laitteistoa suunniteltaessa, etenkin koneturvallisuuden kannalta. Myos logii-
kan ohjelmoinnissa tuli ottaa useita eri ndkokulmia huomioon, joka kehitti mielesténi

lisad loogista ajatteluani.

Projekti oli kaiken kaikkiaan mielenkiintoinen sen uniikin luonteen takia. Projektin
aikana piti ottaa huomioon useita eri suunnittelundkdkulmia. Insingéritydon mielek-
kyytté lisasi myos se, ettd paasin olemaan mukana jokaisessa tyvaiheessa aina kaape-
liojien kaivusta lahtien.
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http://www.beijer.fi. Yrityksen www-sivut linkki. Paivitetty 9.10.2012. Viitat-
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Symbol
ALWAYS_ON
C1LCLOSING
C1LOPENING
C1RCLOSING
C1ROPENING
C2LCLOSING
C2LOPENING
C2RCLOSING
C2ROPENING
C3LCLOSING
C3LOPENING
C3RCLOSING
C3ROPENING
C4LCLOSING
C4LOPENING
C4RCLOSING
C4ROPENING
C5LCLOSING
C5LOPENING
C5RCLOSING
C5ROPENING
MLTOOLONG
MRTOOLONG
MLTOOLONG_2
MRTOOLONG_2
MLTOOLONG_3
MRTOOLONG 3
MLTOOLONG_4
MRTOOLONG_4
MLTOOLONG 5
MRTOOLONG_5
CON1TO5
CON1_SEL
ALLRESET
MOVING

CONH1

CON2

CON3

CON4

CON5
CON_CLE
LMOT

RMOT
CONT1_LL
CONT1_RL
CONT1_LTC
CONT1_RTC
CONT2_LL
CONT2_RL
CONT2_LTC
CONT2_RTC
CONT3_LL
CONT3_RL
CONT3_LTC
CONT3_RTC
CONT4_LL

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / USR1 (USR1)

Address
M31.7
M2.3
M2.2
M3.3
M3.2
M6.3
M6.2
M7.3
M7.2
M8.3
M8.2
M9.3
M9.2
M10.3
M10.2
M11.3
M11.2
M12.3
M12.2
M13.3
M13.2
T39
T45
T50
T53
T56
T57
T62
T103
T106
T109
M0.3
MO0.2
MO.1
MO0.0
10.0
10.1
10.2
10.3
10.4
10.5
10.6
10.7
11.0
11.1
11.2
1.3
11.4
1.5
1.6
1.7
12.0
12.1
2.2
12.3
12.4

LITE 1
TIKAPUUKAAVIO

Comment

POISTA AUTOMAATIN OHITUS

AJOSUUNTA MUISTI KHNNI MOOTTORI 1
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 1
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 2
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 2
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 3
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 3
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 4
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 4
AJOSUUNTA MUIST! KIINNI MOOTTORI 5
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 5
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 6
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 7
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 8
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 8
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 9
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 9
AJOSUUNTA MUIST! KIINNI MOOTTORI 10
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 10
VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI1
OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 1
VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 2
OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 2
VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 3
OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 3
VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 4
OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 4
VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 5
OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 5
JOKU KONTEISTA VALITTU

KONTTI 1 VALITTU

SEIS

LIKETTA TAPAHTUU

KONTTI 1 OHJ

KONTTI 2 OHJ

KONTT!I 3 OHJ

KONTTI 4 OHJ

KONTTI5 OHJ

KONTTIEN TYHJENNYS

VASEN MOOTTORI VALITTU

OIKEA MOOTTORI VALITTU

1 KONTIN VASEN RAJA

1 KONTIN OIKEA RAJA

1 KONTIN VASEN PULSSI

1 KONTIN OIKEA PULSSI

2 KONTIN VASEN RAJA

2 KONTIN OIKEA RAJA

2 KONTIN VASEN PULSSI

2 KONTIN OIKEA PULSSI

3 KONTIN VASEN RAJA

3 KONTIN OIKEA RAJA

3 KONTIN VASEN PULSSI

3 KONTIN OIKEA PULSSI

4 KONTIN VASEN RAJA

82 /84


Student
Konekirjoitusteksti

Student
Konekirjoitusteksti

Student
Konekirjoitusteksti

Student
Konekirjoitusteksti

Student
Konekirjoitusteksti

Student
Konekirjoitusteksti

Student
Konekirjoitusteksti
LIITE 1 
TIKAPUUKAAVIO

Student
Konekirjoitusteksti


57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81
82
83
84

) &1 Symbol
CONT4_RL
CONT4_LTC
CONT4_RTC
CONT5_LL
CONTS_RL
CONT5_LTC
CONT5_RTC
INV_RUN
ESTOP
INV_FAULT

CiLMOT
C1RMOT
C2LMOT
C2RMOT
C3LMOT
C3RMOT
C4LMOT
C4RMOT
C5LMOT
C5RMOT
FWD
REV

RM

RH
FLASH
HORN

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / USR1 (USR1)

Address
125
12.6
12.7
13.0
13.1
13.2
13.3
13.4
13.5
13.6
13.7
Q0.0
Q0.1
Q0.2
Q0.3
Q0.4
Q0.5
Q0.6
Q0.7
Q1.0
Q11
Q1.2
Q1.3
Q1.4
Q1.5
Q1.6
Q1.7

Comment

4 KONTIN OIKEA RAJA

4 KONTIN VASEN PULSSI

4 KONTIN OIKEA PULSSI

5 KONTIN VASEN RAJA

5 KONTIN OIKEA RAJA

5 KONTIN VASEN PULSSI

5 KONTIN OIKEA PULSSI
TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
HATA SEIS
TAAJUUSMUUTTAJAN HAIRIO
VARALLA

1KONTIN VASEN MOOTTORI
1KONTIN OIKEA MOOTTORI
2KONTIN VASEN MOOTTORI
2KONTIN OIKEA MOOTTORI
3KONTIN VASEN MOOTTORI
3KONTIN OIKEA MOOTTORI
4KONTIN VASEN MOOTTORI
4KONTIN VASEN MOOTTORI
5KONTIN OIKEA MOOTTORI
5KONTIN OIKEA MOOTTORI
MOOTTORI AUKI

MOOTTORI KINNI

HIDAS

NOPEA

HALYTYS VILKKU

TORVI
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~NOoO O hWN -

) & Symbol
KONTTH
KONTTI2
KONTTI3
KONTTI4
KONTTI5
INT 0
MAIN

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / POU Symbols (SYS1)

Address
SBRO
SBR1
SBR2
SBR3
SBR4
INTO
OB1

Comment
SUBROUTINE COMMENTS

INTERRUPT ROUTINE COMMENTS
PROGRAM COMMENTS

84 /84



ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Block: MAIN
Author:
Created: 06/06/2012 03:52:10 pm

Last Modified:  08/29/2012 07:15:16 pm

Symbol Var Type Data Type Comment
TEMP
TEMP
TEMP
TEMP

PROGRAM COMMENTSg( 1"
Network 1 JOKU KONTTI LIKKUU BITTI
Network Comment

ESTOP FWD MOVING
| | ] | e )
| | ] | \

REV

| |

I |
Symbol Address Comment
ESTOP 13.5 HATA SEIS
FWD Q1.2 MOOTTORI AUKI
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
REV Q1.3 MOOTTORI KINNI

Network 2 MAJAKKA

MOVING FLASH
| | e )
| { \
____l T37 I_
lN\{_FALJlLT
I {
IHORN
1 |
CON1TO5
| |
M15.3
| |
Symbol Address Comment
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
FLASH Q1.6 HALYTYS VILKKU
HORN Q1.7 TORVI o
INV_FAULT 13.6 TAAJUUSMUUTTAJAN HAIRIO
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 3 LIKKEEN AIKAINEN PAINALLUS AIHEUTTAA PYSAYTYKSEN@Sw

MOVING CON1 ALLRESET
| | | | e )
| | I I \
CON2
CON3
CON4
CON5
CON6
lLMOT
l |
RMOT
| |
1 |
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
CON1 0.0 KONTTI 1 OHJ
CON2 10.1 KONTTI 2 OHJ
CON3 10.2 KONTTI 3 OHJ
CON4 10.3 KONTTI 4 OHJ
CON5 10.4 KONTTI 5 OHJ
CONG6
LMOT 10.6 VASEN MOOTTORI VALITTU
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
RMOT 10.7 OIKEA MOOTTORI VALITTU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network4 ~ KONTIN VALINTA /1"
JOS MITAAN EI' VALITA T38 AIKANA PALUU ALKUUN

ESTOP CON1 T37

|| | | N TON
ICON2| +201PL
1
CON3
1
CON4
CONS5
zmn CON1TO5

[
l I { S )
1

T38 M2.0 M2.1 M6.0
1| | || )
10 | I 1 /0 | I
M6.1 M8.0 M8.1 M10.0

Ji
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

IM10.1| IM12.0I lM12.1I CON1TO5
'd

1 /0 (N 1/ (r)
. 1

Symbol Address Comment

CON1 10.0 KONTTI 1 OHJ

CON1TO5 M0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU

CON2 10.1 KONTTI 2 OHJ

CON3 10.2 KONTTI 3 OHJ

CON4 10.3 KONTTI 4 OHJ

CONS5 0.4 KONTTI 5 OHJ

ESTOP 13.5 HATA SEIS
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 5 KONTTI 1-5 MUISTIN

C(I)N 1 T(|)5 T38

] | IN TON

+200 1L

ICON1 M1.0

M1.1

—(r D

M1.2

mSp

M1.3

(R )

M1.4

—( =)D

ICON2I M1.1

M1.0

—(C &)

M1.2

M1.3

ICON3I M1.2
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

M1.4
R )
1
CoNa M1.3
(. (s)
1
M1.0
mP
1
M1.1
mEP.
1
M1.2
—( ")
1
M1.4
—(rD
1
CoNg M1.4
P (s)
1
M1.0
—( R )
1
M1.1
mSP
1
M1.2
—( ")
1
M1.3

—(?)

Symbol Address Comment

CON1 10.0 KONTT! 1 OHJ

CON1TO5 M0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CON2 10.1 KONTTI 2 OHJ

CON3 10.2 KONTTI 3 OHJ

CON4 10.3 KONTT! 4 CHJ

CON5 0.4 KONTTI 5 OHJ
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 6 KONTTI 1 OHJELMAN KUTSU

IM1.O' IM1.1 'M1.2| M1.3 M1.4I

10 1 /0 1 /] 1/ 1 /1
ALLRESET

| [

M4.0

| |

1 |

M4.1

| |

1 |

B KONTTI
EN

Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 7 KONTTI 2 OHJELMAN KUTSU

M1.1 M1.0 M1.2

M1.4

ALILRESFT
| l

_——{M4.2 l_____

_{M4.3|__

B KONTTI2
EN
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

9/84

Network 8 KONTTI 3 OHJELMAN KUTSU
M1.2I IM1.O| M1.1 lM1.3 M1.4
_l [ 17 (N 1/ !
ALILRESET
| |
M4.4
_l l
l
M4.5
] |
| |
KONTTI3
EN
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS




ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 9 KONTTI 4 OHJELMAN KUTSU

10/84

M1.3| IM1,Ol lM1.1l M1.2 M1.4
"“"{ [ 1 /] A / !
ALILRESFT
| |
M4.6
M4.7
B KONTTI4
EN
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS




ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 10 KONTTI 5 OHJELMAN KUTSU
M1.4 M1.1 M1.2 M1.3 M1.0
l | | / 1 | / | | l | 1
I 1/ 1/ 1/ 17
ALLRESET
1 |
M5.0
| |
l I
M5.1
| |
| |
B KONTTI5
EN
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
Network 11 KONTTI 1 VASEN PULSSILASKURI
CONT1_LTC C1LOPENING Cco
I { [ cu CTUD
COINT1_liTC C1 LiCLOS|ING
1 I cD
C(|)NT1_|LL
I R
+2131B\Y
Symbol Address Comment
C1LCLOSING M2.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 1
C1LOPENING M2.2 AJOSUUNTA MUISTHAUKI MOOTTORI 1
CONT1_LL 1.0 1 KONTIN VASEN RAJA
CONT1_LTC 1.2 1 KONTIN VASEN PULSSI
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 12 KONTTI! 1 OIKEA PULSSILASKURI
CONT1_RTC C1ROPENING C1
| | SR
CONT1_}'\;TC C1 R|CLOSIING
[ (I cD
C?NT1_|RL
1 R
+2131B\Y
Symbol Address Comment
C1RCLOSING M3.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 2
C1ROPENING M3.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 2
CONT1_RL 1.1 1 KONTIN OIKEA RAJA
CONT1_RTC 11.3 1 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 13 KONTTI 2 VASEN PULSSILASKURI
CONT2_LTC C2LOPENING Cc2
I I : f cu CTUD
COINTZ_L'TC CZLICLOS|ING
I i cD
CONTZ_!LL
] R
+2131RV.
Symbol Address Comment
C2LCLOSING M6.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 3
C2LOPENING M6.2 AJOSUUNTA MUIST! AUKI MOOTTORI 3
CONTZ_LL 1.4 2 KONTIN VASEN RAJA
CONT2_LTC 1.6 2 KONTIN VASEN PULSSI
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 14 KONTTI 2 OIKEA PULSSILASKURI
CONT2_RTC C2ROPENING C3
I I I cu CTUD
CO;\ITZ_F;TC CZR;CLOSIING
1 U cD
CONT2_RL
} R
+213 1BV
Symbol Address Comment
C2RCLOSING M7.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 4
C2ROPENING M7.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKIMOOTTORI 4
CONT2_RL 1.5 2 KONTIN OIKEA RAJA
CONT2_RTC 1.7 2 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 15 KONTT! 3 VASEN PULSSILASKURI
CONT3_LTC C3LOPENING C4
I { = { cu CTUD
CONT3_LiTC C3I_'CLOSIING
[ 1 cD
C(l)NTB_iLL
(. R
+2131RY
Symbol Address Comment
C3LCLOSING M8.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 5
C3LOPENING M8.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 5
CONT3 LL 12.0 3 KONTIN VASEN RAJA
CONT3_LTC 12.2 3 KONTIN VASEN PULSSI
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 16 KONTTI 3 OIKEA PULSSILASKURI
CONT3_RTC C3ROPENING C5
| | | | cu___ cTuD
CONT3_R'TC C3R;CLOSIING
| 1 cD
C(I)NT3~|RL
1 R
+213 1RV
Symbol Address Comment
C3RCLOSING M9.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNIMOOTTORI 6
C3ROPENING Mg.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
CONT3_RL 12.1 3 KONTIN OIKEA RAJA
CONT3_RTC 12.3 3 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 17 KONTTI 4 VASEN PULSSILASKURI
CONT4_LTC C4LOPENING C6
| |} cu cTUD
COINT4_LITC C4liCLOS’ING
1 (I cD
C?NT4_'LL
1 R
+2131B\Y
Symbol Address Comment
CALCLOSING M10.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 7
C4LOPENING M10.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7
CONT4_LL 12.4 4 KONTIN VASEN RAJA
CONT4_LTC 12.6 4 KONTIN VASEN PULSSI
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 18 KONTTI 4 OIKEA PULSSILASKURI
CONT4_RTC C4ROPENING Cc7
! = ; CuU CTUD
CO:\JT4__F§TC C4RICLOSIING
1 1 cD
CONT4_RL
| R
+2131B\Y
Symbol Address Comment
C4RCLOSING M11.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 8
C4ROPENING M11.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 8
CONT4_RL 12.5 4 KONTIN OIKEA RAJA
CONT4_RTC 12.7 4 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 19 KONTTI 5 VASEN PULSSILASKURI
CONT5_LTC C5LOPENING C8
I I & ow
CONT5_L|TC C5LICLOS|ING
[ I CD
C(I)NTS_ILL
P R
+2131B\Y
Symbol Address Comment
C5LCLOSING M12.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 9
C5LOPENING M12.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 9
CONTS5_LL 13.0 5 KONTIN VASEN RAJA
CONT5_LTC 13.2 5 KONTIN VASEN PULSSI
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 20 KONTTI 5 OIKEA PULSSILASKURI
CONT5_RTC C5ROPENING C9
: = } Ccu CTUD
CONT5_I:I2TC C5RlCLOS|ING
[ 1 cD
CONT5_RL
| R
+2131B\Y
Symbol Address Comment
C5RCLOSING M13.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNEMOOTTORI 10
C5ROPENING M13.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 10
CONT5_RL 13.1 5 KONTIN OIKEA RAJA
CONT5_RTC 13.3 5 KONTIN OIKEA PULSSI
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 21 KONTTIEN TYHJENNYST

CON_CLE T120 ]
l l IN TON
+304PT.
T121
IN TON 21.A
+1001PT
T121 T120 M15.2
{ / { I I S1 ouT
SR
T121
|1
1 I R
21.A
M15.2
Vg
C )

Symbol Address Comment
CON_CLE 10.5 KONTTIEN TYHJENNYS
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 22 TYHJENNYS TILAN ILMOITUST
vilkku->paalla, torvi->pois

M15.2 T122 M15.3
| / | e
I I | | \
T122
IN TON
+159PT
T121 T123 M15.4
| ] / | 4
1 I | | \
T123
IN TON
+151PT
Network 23 TORVEN HUUDATUS
ESTOP M31.0 T43
: I} N Ton
|M31 ‘1| +30 BT
| I
M15.4 T43 HORN
| | | / | 'd )
1 I i | \
Symbol Address Comment
ESTOP 13.5 HATA SEIS
HORN Q1.7 TORVI
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Network 24

ESTOI?

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

C1 LIOPENIING

TAAJUUSMUUTTAJAN AJOSUUNTA

M31.0

C1 ROPEI\}ING

N\

C2LOPENING
C2ROPENING
C3LOPENING
C3ROPENING
C4LOPENING

C4F\’lOPEN|ING

C5LOPENING

C5FiOPEN'ING

C1LCLOSING

C1 I'\;CLOSIING

C2LCLOSING

C2RCLOSING

C3LCLOSING

C3RCLOSING

19784

N\

REV



Symbol
C1LCLOSING
C1LOPENING
C1RCLOSING
C1ROPENING
C2LCLOSING
C2LOPENING
C2RCLOSING
C2ROPENING
C3LCLOSING
C3LOPENING
C3RCLOSING
C3ROPENING
C4LCLOSING
C4LOPENING
C4RCLOSING
C4ROPENING
C5LCLOSING
C5LOPENING
C5RCLOSING
C5ROPENING
ESTOP

FWD

REV

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

C4LCLOSING

C4RICLOS'IN G

C5LCLOSING

C5F}CLOSI ING

Address
M2.3
M2.2
M3.3
M3.2
M6.3
M6.2
M7.3
M7.2
M8.3
M8.2
M9.3
M9.2
M10.3
M10.2
M11.3
M11.2
M12.3
M12.2
M13.3
M13.2
13.5
Q1.2
Q1.3

Comment

AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 1
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 1
AJOSUUNTA MUISTI KINNI MOOTTORI 2
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 2
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 3
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 3
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 4
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 4
AJOSUUNTA MUISTI KINNI MOOTTORI 5
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOQOTTORI 5
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 6
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 7
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 8
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 8
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 9
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 9
AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 10
AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 10
HATA SEIS

MOOTTORI AUKI

MOOTTORI KIINNI
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 25 AJONOPEUS HIDAS
MOVING M1.0 Cco FWD RM
| [ 11 [ o | | l Ve
1 [ | I 1 > 1 | \
+190
IM1.o| | c1
(. 1 > |"""
+190
IM1.1l | 02l
1 I 1 >
+190
M1.1 c3
l l N
[ | 1 >
+190
|M1.2| | c4
1 | 1 >l l_‘
+190
lM1.2I c5 |
| I 1>
+1960
M1.3| I C6 I
_—1 | 1 >
+190
|M1.3l | C7 |
| | 1 >0
+160
lM1.4' | C8
1 | 1 > |"""
+190
‘M1.4| | Cco '
| | 1 >
+160
M1.0 CO0 REV
11 [ o | l l
| | 1 <7 1 |
+20
wn.oI | c1 |
_l | 1 <
+20
M1.1 Cc2
11 Ll
1 1 <]
+20
|M1.1I | C3 |
1 1 <
+20
IM1,2I | C4 '
1 1 <1
+20
M1.2 c5
____* l a |
| 1 <]
+20
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

M1.3| |M10.0I [ C6
"""“{ I 1 | 1 < l‘—
+20
M1.3l IM10.1 Cc7 0
_“l I 10 1 <l
+20
M14I M12.oI cs
|
"“"‘I I 1 [ 1 < |'—"
+20
M14I M12.1I | C9 l
1 1 1 <]
+20
Symbol Address Comment
FWD Q1.2 MOOTTQR! AUKI
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
REV Q1.3 MOOTTORI KIINNI
RM Q1.4 HIDAS
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 26 AJONOPEUS NOPEA
MOVING M1.0 co FWD RH
|| | | o | | 7
1 1 1 < 11 \
+190
IM1.0I | C1
1 1 < |""'"
+190
IM1.1' |C2 '
| I 1 <
+190
M1.1 c3
—'l l [ o |
I 1 <]
+100
IM1.2I | C4 '
1 I 1 <
+180
lM1.2| | C5
| I 1 < }"“"
+190
IM1.3| | C6 |
| | 1 <l
+190
M1.3I l C7
"‘"‘1 | 1 <! |"‘"
+180
Irv|1.4I |C8 1
| I 1 <
+190
M1.4 Cc9
___' l [ o |
| 1 <7
+180
M1.0 co REV
|| [ o | ||
1 1> 1
+20
IM1.OI | C1 |
| I 1 >0
+20
lM1.1' | Cc2 |
10 1 >
+20
M1.1 c3
—"“I L [ o |
[ 1 >
+20
IM1.2I | Cc4
| | 1 >l |_"
+20
lM1.2| | C5 |
| f 1 >
+20
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

lM‘I.SI IM10.0I | Cé
1 1 1 > I—
+20
|M1.3| IM1O.1 C7
| J
1 1 1 >l |"‘"‘
+20
lM1 .4I M12.0 Cc8
] ] |
(I 1 | > I"'—
+20
IM1.4| 'M12.1 | Cc9 |
(I I 1 >
+20
Symbol Address Comment
FWD Q1.2 MOOTTQRI AUKI
MOVING MO0.0 LIIKETTA TAPAHTUU
REV Q1.3 MOOTTORI KIINNI
RH Q1.5 NOPEA
Network 27 TMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M2.0 M2.5
: I S1 ouT
SR
C1LMOT Ir\:V_RU'N M2.0
| | | l
1 1 7] 17 R
Symbol Address Comment
C1LMOT Q0.0 TKONTIN VASEN MOQTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTITIETO
Network 28 TMOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M2.0 C1LMOT
| | 'd )
| l \
M2.5 INV_RUN
} | | ]
) | | |
Symbol Address Comment
C1LMOT Q0.0 TKONTIN VASEN MOQTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO

24 /84




ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 29 2MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M2.1 M3.5
—"'—‘l : S1 ouT _a
SR
Cl1 RMOlT II\=V_RUIN | M2.1 :
1 (I I R
Symbol Address Comment
C1RMOT Q0.1 TKONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 30 ZMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M2.1 C1RMOT
| | e )
| | N
M3.5 INV_RUN
| | |
| l | |
Symbol Address Comment
C1RMOT Q0.1 TKONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 31 3MOOTTORIN KONTAKTCORIN OHJAUS
M6.0 M6.5
; I S1 ouT H
SR
CZLMOIT II\{V_RUIN Mé6.0 |
[ 1 /0 N R
Symbol Address Comment
C2LMOT Q0.2 2KONTIN VASEN MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 32

3AMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS

C2LMOT

¢ D

] |
I |
Mé.5 INV_RUN

| | |

1 { I |
Symbol Address
C2LMOT Q0.2
INV_RUN 13.4

Comment
2KONTIN VASEN MOOTTORI
TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 33 AMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M6.1 M7.5
I { S1 ouT -—-ﬂ
SR
CIZRMOIT II\:V_RU'N M6.1 |
I 1 7] N R
Symbol Address Comment
C2RMOT Q0.3 2KONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTITIETO
Network 34 4AMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M6.1 C2RMOT
| | e >
l \
M7.5 INV_RUN
} | | |
I | | |
Symbol Address Comment
C2RMOT Q0.3 2KONTIN OIKEA MOO]’TORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 35 5MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M8.0 M8.5
l l S1 ouT ——y
SR
CSLMOIT II\iV__RUlN M8.0 |
I 17 17 R
Symbol Address Comment
C3LMOT Q0.4 3KONTIN VASEN MOQTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 36 5MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M8.0 C3LMOT
| | e )
I | N
M8.5 INV_RUN
| | | |
| | |
Symbol Address Comment
C3LMOT Q0.4 3KONTIN VASEN MOOTTORI
INV_RUN 13.4

TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO

27184

Network 37 6MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M8.1 M9.5
: : S1 ouT
SR
C|3RMOIT Il\iV_RU|N M8.1 |
(I 1/ (I R
Symbol Address Comment
C3RMOT Q0.5 3KONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 38 6MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M8.1 C3RMOT
| | e )
| | \
M9.5 INV_RUN
| | | l
| | } |
Symbol Address Comment
C3RMOT Q0.5 SKONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 39 7TMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M10.0 M10.5
: | S1 ouT
SR
CI4LM O'T Il\iV_RU'N M10.0
1 1/ 1/ R
Symbol Address Comment
C4LMOT Q0.6 4KONTIN VASEN MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 40 7MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M10.0 C4LMOT
| | 4 )
) | \
M10.5 INV_RUN
| | |
| | l |
Symbol Address Comment
C4LMOT Q0.6 4KONTIN VASEN MOOTTORI
INV_RUN 13.4



ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

ouT ——%

Network 41 SMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M10.1 M11.5
= l S1 OuUT
SR
C|4RMO|T II\‘V_RUN M10.1'
. 1/ (A R
Symbol Address Comment
C4RMOT Q0.7 4KONTIN VASEN MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 42 S8MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M10.1 C4RMOT
| e )
| | N
M11.5 INV_RUN
| | | |
I { | I
Symbol Address Comment
C4RMOT Q0.7 4KONTIN VASEN MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTITIETO
Network 43 OMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M12.0 M12.5
| S1
SR
C|5LM O'T II\:V_RU'N |M 12 .O|
I 1/ (N R
Symbol Address Comment
C5LMOT Q1.0 5KONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 44 IMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M12.0 C5LMOT
} | e )
l | \
M12.5 INV_RUN
| } l
| | | |
Symbol Address Comment
C5LMOT Q1.0 SKONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 45 1T0MOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M12.1 M13.5
| S1 OUT) ——a
SR
C|5RMOIT H\{V__RUlN |M12.1'
I I/ 1 /0 R
Symbol Address Comment
C5RMOT Q1.1 5KONTIN OIKEA MOOTTORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 46 TOMOOTTORIN KONTAKTORIN OHJAUS
M12.1 C5RMOT
} | e )
J | \
M13.5 INV_RUN
| | |
| I I
Symbol Address Comment
C5RMOT Q11 5KONTIN OIKEA MOO]’TORI
INV_RUN 13.4 TAAJUUSMUTTAJA KAYNTI TIETO
Network 47 RESETal
AH%RESFT CON1TO5
re
1 (R
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 48 JOKU MOOTTORI KIINNI MUUTTAJASSA

ESTOP C1LMOT M1.5
| | | | e )
I | | I N
C1RMOT
C2LMOT
C2RMOT
C|3LMOT
|
C3RMOT
| |
I |
C4LMOT
| ]
| I
C4RMOT
C5LMOT
| |
| I
C5RMOT
| |
1 |
Symbol Address Comment
C1LMOT Q0.0 TKONTIN VASEN MOOTTORI
C1RMOT Q0.1 TKONTIN OIKEA MOOTTORI
C2LMOT Q0.2 2KONTIN VASEN MOOTTORI
C2RMOT Q0.3 ZKONTIN OIKEA MOOTTORI
C3LMOT Q0.4 3KONTIN VASEN MOOTTORI
C3RMOT Q0.5 3KONTIN OIKEA MOOTTORI
C4LMOT Q0.6 4KONTIN VASEN MOOTTORI
C4RMOT Q0.7 4KONTIN VASEN MOOTTORI
C5LMOT Q1.0 5KONTIN OIKEA MOOTTORI
C5RMOT Qt.1 SKONTIN OIKEA MOOTTORI
ESTOP 13.5 HATA SEIS
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 49 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 1
Co T130
} } IN TON
+3000 1L
M15.2 IT130| M4.0
I'd
1 /1 1 | \ S )
1
Network 50 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 2
C1 T131
} { IN TON
+30001RL
M15.2 lT131 | M4.1
Ve
1 /] 1 \ S )
1
Network 51 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 3
c2 T132
{ } IN TON
+3000 1L
M15.2 IT132I M4.2
r'd
1 /] 1 I \ S )
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 52 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 4
Cc3 T133
{ l IN TON
+3000 1L
M15.2 IT1 33l M4.3
/
1 7 1 | \ S )
1
Network 53 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 5
Cc4 T134
| | IN TON
+30001RL
M15.2 IT134I M4.4
I'd
1 /1 1 \ S )
1
Network 54 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 6
c5 T135
{ { IN TON
+30001EL
M15.2 IT135I M4.5
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 55 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 7
c6 T136
——l l IN TON
+300041RL
M15.2 IT136| M4.6
I
A 1 \ S )

Network 56 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 8
C7 T137
——| } IN TON
+3000 1L
M15.2 T137 M4.7
Id
| I 1 \ S )

Network 57 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 9
c8 T138
I : IN TON
+3000 1L
'M15.2 T138 M5.0
Id
1 7 | | \ S )
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 58 KANNEN SULKEMINEN 5MIN KULUTTUA MOOTTORI 10

co T139
= { IN TON
+3000 1L
M15.2 IT139| M5.1
Id
1 /1 1 | \ S )
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / MAIN (OB1)

Network 59 AUTOM KIINNIAJOJEN RESET!

ALWAYS ON CONT1_LL M4.0
] 1 1 ( R )
| { I | \\
1
CONT1_RL M4.1
— )
1
CONT2_LL M4.2
—( =)
1
CONT2 RL M4.3
R )
1
CONT3_LL M4 .4
— ()
1
COINTS_IRL M4.5
e
1 (rR)
1
CONT4 LL M4.6
— )
1
C?NT4_|RL M4.7
I'd
(. VR )
1
CONT5_LL M5.0
—( =)
1
CCl)NT5_IRL M5.1
Id
1 (R )
1
Symbol Address Comment
ALWAYS_ON M31.7 POISTA AUTOMAATIN OHITUS
CONT1_LL 11.0 1 KONTIN VASEN RAJA
CONT1_RL 1.1 1 KONTIN OIKEA RAJA
CONTZ2_LL 11.4 2 KONTIN VASEN RAJA
CONT2_RL 1.5 2 KONTIN OIKEA RAJA
CONT3_LL 12.0 3 KONTIN VASEN RAJA
CONT3_RL 121 3 KONTIN OIKEA RAJA
CONT4 LL 12.4 4 KONTIN VASEN RAJA
CONT4_RL 12.5 4 KONTIN OIKEA RAJA
CONT5_LL 13.0 5 KONTIN VASEN RAJA
CONT5_RL 13.1 5 KONTIN OIKEA RAJA
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI1 (SBRO)

Block: KONTTI1
Author:
Created: 06/06/2012 03:52:10 pm

Last Modified: 07/20/2012 10:30:19 am

Symbol Var Type Data Type Comment
EN IN BOOL

36/84



ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTH (SBRO)

SUBROUTINE COMMENTS
Network 1 KANSIVASEN VALITTU
Network Comment

M4.0 M2.0 .
| { X ouTl
SR
CON1TO5 T38 LMOT
] l | / | | 1
] | | | | |
lM2.1 I
1 R
ALlLRESFT
| |
M2.4
ML'{OOL?NG
i |
B MOV_W
EN ENO H
+200 1IN QuTHT38
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
LMOT 10.6 VASEN MOOTTORI VALITTU
MLTOOLONG T39 VASEN MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 1
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Network 2 KANSI OIKEA VALITTU

Network Comment

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI1 (SBRO)

M4.1 M2.1
: S1 OUTF
SR
CON1TO5 T38 RMOT
| | / | | |
| | | 1 |
M2.0
|| R
ALILRESET
] I
M3.4
] |
| l
MRITOOL?NG
| |
B MOV_W
EN ENO ———-H
+200 1N QUTIT38
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG T45 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTL 1
RMOT 10.7 OIKEA MOOTTORIVALITTU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI1 (SBRO)

Network 3 VASEN KANSI~
M2.0 C1LCLOSING CONT1_LL C1LOPENING
| | | / | | 1 / s
| | | | | | \
1
C1 LOPEN|ING C(|)NT1 LL C1LCLOSING
rd
I 1/ (s )
1
T130
I I
CON1
] |
] I
Symbol Address Comment
C1LCLOSING M2.3 AJOSUUNTA MUISTI KHINNI MOOTTORI 1
C1LOPENING M2.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 1
CON1 10.0 KONTTI 1 OHJ
CONT1_LL 1.0 1 KONTIN VASEN RAJA
Network 4 KANNEN KIINNIAJOUrfi
C1LCLOSING CONT1_LL C1LCLOSING
] | | 1 e R
| l | I \
1
MLTOOL?NG M1.0
I
(I (rR)
1
ALlLRESFT CON1TO5
Id
I (r)
1
M2.0
—(r)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C1LCLOSING M2.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 1
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT1_LL 11.0 1 KONTIN VASEN RAJA
MLTOOLONG T39 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 1
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI1 (SBRO)

Network 5 PYORINTAVAHTI
pulssiTAVAHT
C1LMOT CONT1_LTC T40
| | N Tor
T41 +30 1L
1
T110
IN TON
+301BRL
T41
IN TON
+101PT
Symbol Address Comment
CI1LMOT Q0.0 TKONTIN VASEN MOOTTORI
CONT1_LTC 1.2 1 KONTIN VASEN PULSSI
Network 6 PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 1
C1LCLOSING CONT1_LL MOVING T140
| ] | v o
C1 L'OPENIING +30 1L
l |
Symbol Address Comment
C1LCLOSING M2.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 1
C1LOPENING M2.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 1
CONT1_LL 11.0 1 KONTIN VASEN RAJA
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI1 (SBRO)

Network 7 MOOTTORI 1 EI PYORI / PAATYRAJA VIKA
c|1 LMOlT | T40 | C1LCLOSING
Ig
1 1/ L R )
1
T110 M2.4
T140 C1LOPENING
e
1 \ R )
1
Symbol Address Comment
C1LCLOSING M2.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 1
C1LMOT Q0.0 1KONTIN VASEN MOOTTORI
C1LOPENING M2.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 1
Network 8 KONTTI 1 VASEMMAN KANNEN AVAUS
C1LOPENING co C1LOPENING
| 1 Ve R )
| | I \\
1
ML}'OOL(?NG M1.0
g
1 \ R )
1
ALlLRESFT CON1TO5
Vg
10 \ R )
1
M2.0
—(=)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C1LOPENING M2.2 AJOSUUNTA MUIST! AUKI MOOTTORI 1
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MLTOOLONG T39 VASEN MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTT! 1
Network 9 1MOOTTORIN PYORINTA AIKAT
C1LOPENING MLTOOLONG
} l IN TON
C1LCLOS|ING +6001PT
|
Symbol Address Comment
C1LCLOSING M2.3 AJOSUUNTA MUISTI KINNI MOOTTORI 1
C1LOPENING M2.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 1
MLTOOLONG T39 VASEN MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTT! 1
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTHM (SBRO)

Network 10 OIKEA KANSI~
M2.1 C1RCLOSING CONT1_RL C1ROPENING
| | | / | | | s s )
| | I | I I N
1
C1R|OPENIING C(I)NT1_IRL C1RCLOSING
e
1/ P (s)
1
T131
ICON1
| I
Symbol Address Comment
C1RCLOSING M3.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 2
C1ROPENING M3.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 2
CON1 10.0 KONTTI 1 OHJ
CONT1_RL 111 1 KONTIN OIKEA RAJA
Network 11 KANNEN KIINNIAJOUm™
C1RCLOSING CONT1_RL C1RCLOSING
| | 1 { R )
| | | \
1
MR‘ll'OOL(I)NG M1.0
e
1 (r)
1
AI]LRESFT CON1TO5
'
1 (rR)
1
M2.1
—( r)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C1RCLOSING M3.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 2
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT1_RL 111 1 KONTIN OIKEA RAJA
MRTOOLONG T45 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 1
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTH1 (SBRO)

Network 12  PYORINTAVAHTI
pulssiTAVAHTI
C1RMOT CONT1_RTC T46
| | ] N Tor
T47 +301PT
| / |
| |
T111
IN TON
+301ET
T47
IN TON
+10PT
Symbol Address Comment
C1RMOT Q0.1 1KONTIN OIKEA MOOTTORI
CONT1_RTC 1.3 1 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 13  PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 2
C1RCLOSING CONT1_RL MOVING T141
o o
C1 RIOPEI\:ING +301ET
I |
Symbol Address Comment
C1RCLOSING M3.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTCRI 2
C1ROPENING M3.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKIMOOTTORI 2
CONT1_RL 11.1 1 KONTIN OIKEA RAJA
MOVING MO0.0 LHKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI1 (SBRO)

Network 14 MOOTTORI 2 EI PYORI / PAATYRAJA VIKA

C|1 RMO|T | T46 | C1RCLOSING
e
1 1/ (r)
1
111 M3.4
| | 'd
l | \
|T141 | C1ROPENING
e
1 (r)
1
Symbol Address Comment
C1RCLOSING M3.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 2
C1RMOT Q0.1 1KONTIN OIKEA MOOTTORI
C1ROPENING M3.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 2

Network 15 KONTTI 1 OIKEAN KANNEN AVAUS

C1 R|OPEN'ING Cc1 : C1ROPENING

l ’
1 | I LR
1
MRTOOLONG M1.0

")
1

ALILRESFT CON1TO5

0 ( R )
1

Symbol Address Comment

ALLRESET MO0.1 SEIS

C1ROPENING M3.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 2
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU

MRTOOLONG T45 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 1

Network 16 2MOOTTORIN PYORINTA AIKAT

C1ROPENING MRTOOLONG

| | IN TON
C1 F}CLOSlING +600 42T

| |
Symbol Address Comment
C1RCLOSING M3.3 AJOSUUNTA MUISTIKIINNI MOOTTORI 2
C1ROPENING M3.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 2
MRTOOLONG T45 OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 1
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Block: KONTTI2
Author:
Created: 06/06/2012 03:52:10 pm

Last Modified: 07/20/2012 10:31:54 am

Symbol Var Type Data Type Comment
EN IN BOOL
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Network 1
Network Comment

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

KANSI VASEN VALITTU

M4.2 M6.0
: l S1 ouTF
SR
CON1TOS T38 LMOT
| | / | |
I | I J |
lM2.1 |
1 R
ALlLRESET
| l
M2.4
| |
| |
MLTOOLOI;IG_Z
I
B MOV_W
EN ENO '———H
+200 LN QUTIT38
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
LMOT 10.6 VASEN MOOTTORI VALITTU
MLTOOLONG_2 T50 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 2
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Network Comment

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Network 2 KANS! OIKEA VALITTU

47 /84

M4.3 M6.1
: ! S1 OUTF
SR
CON1TO5 T38 RMOT
| | | / | | |
| | | | I |
M6.0 |
_| [ R
ALLRESET
M7.4
] |
| |
MRTOOLONG_2
B MOV_W
EN ENO ——%
+200 -UN QUTIT38
Symbol Address Comment
ALLRESET M0.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG_2 T53 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 2
RMOT 10.7 OIKEA MOOTTORI VALITTU




ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Network 3 VASEN KANSI~

M6.0 C2LCLOSING CONT2_LL C2LOPENING
l | | / | | 1 e S )
| I | | i \
1
C2LOPENING CONT2 LL C2LCLOSING
| / ] | / 'd
17 17 \ S
1
T132
CON2
| |
I I
Symbol Address Comment
C2LCLOSING M6.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 3
C2LOPENING M6.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 3
CON2 10.1 KONTTI 2 OHJ
CONT2_LL 1.4 2 KONTIN VASEN RAJA

Network 4 KANNEN KINNIAJOur

C2LCLOSING CONT2_LL C2LCLOSING
] l | 1 ( r )
1 ) | I \

1
MLTOOLONG_2 M1.1
——Cr)
1
ALlLRES:ET CON1TO5
Id
| | L R )
1
M6.0

Symbol Address Comment

ALLRESET MO0.1 SEIS

C2LCLOSING M6.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 3
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU

CONT2_LL 1.4 2 KONTIN VASEN RAJA

MLTOOLONG_2 T50 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 2
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Network 5 PYORINTAVAHTI
pulssiTAVAHTI
C2LMOT CONT2_LTC T48
: { = IN TOF
T49 +301RL
_..I / |._.___
T112
IN TON
+301RL
T49
IN TON
+104RL
Symbol Address Comment
C2LMOT Q0.2 2KONTIN VASEN MOOTTORI
CONT2_LTC 1.6 2 KONTIN VASEN PULSSI
Network 6 PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 3
C2LlCLOSING C(I)NTZ__ILL IV|IOVIN|G T142
|
10 10 1 IN TON
C2L|OPENIING +304PT
I |
Symbol Address Comment
C2LCLOSING M6.3 AJOSUUNTA MUIST! KIINNI MOOTTORI 3
C2LOPENING M6.2 AJOSUUNTA MUIST! AUKI MOOTTORI 3
CONT2_LL 114 2 KONTIN VASEN RAJA
MOVING M0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Network 7 MOOTTORI 3 El PYORI / PAATYRAJA VIKA
CI2LMOIT | T48 C2LCLOSING
I
P 1 /] (r)
1
T112 M6.4
IT142l C2LOPENING
I'd
I (rRD
1
Symbol Address Comment
C2LCLOSING M6.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 3
C2LMOT Q0.2 2KONTIN VASEN MOOTTORI
C2LOPENING M6.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 3
Network 8 KONTTI 2 VASEMMAN KANNEN AVAUS
C2LOPENING C2 C2LOPENING
| | 1 rd R
| | | \
1
MLTOOLONG_2 M1.1
] | 'd R
| I \
1
ALILRESFT CON1TO5
e
1 (rR)
1
M6.0
—(r)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C2LOPENING M6.2 AJOSUUNTA MUIST! AUKI MOOTTORI 3
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MLTOOLONG 2 T50 VASEN MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 2

Network 9 3MOOQTTORIN PYORINTA AIKAT
C2LOPENING MLTOOLONG_2
I { IN TON
C2LCLOSING +6001RL
Symbol Address Comment
C2LCLOSING M6.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 3
C2LOPENING M6.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 3

MLTOOLONG_2

T50

VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 2
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Network 10 OIKEA KANSI~
Mé6.1 C2RCLOSING CONT2_RL C2ROPENING
| | | / | | 1 s s
| | | I | I N
1
C2RIOPENIING C(|)NT2_:'-2L C2RCLOSING
'd
1/ 1/ (s)
1
T133
CONZ‘
| I
Symbol Address Comment
C2RCLOSING M7.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 4
C2ROPENING M7.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 4
CON2 10.1 KONTTI 2 OHJ
CONT2_RL 1.5 2 KONTIN OIKEA RAJA
Network 11 KANNEN KINNIAJOGI
C2RCLOSING CONT2_RL C2RCLOSING
| | | | e R )
| l | I \
1
MRT(I)OLorl\lG_Z M1.1
e
P (rRD
1
ALILRESFT CON1TO5
e
I (r)
1
M6.1
—( r )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C2RCLOSING M7.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 4
CON1TO5 M0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT2_RL 1.5 2 KONTIN OIKEA RAJA
MRTOOLONG_2 T53 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 2
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Network 12  PYORINTAVAHTI

pulssiTAVAHTI
C2RMOT CONT2_RTC T51
} } : : IN TOF
152 +301PT
_.| / l_
T113
IN TON
+301PL

2KONTIN OIKEA MOOTTORI

T52
IN TON
+101BT
Symbol Address Comment
C2RMOT Q0.3
CONT2_RTC 1.7

2 KONTIN OIKEA PULSSI

Network 13  PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 4

CZF:CLOSIING CCI)NTZ_RL MOVINlG T143
|

1 I 1 IN TON
CZRIOPEN'lNG +301RL

I |
Symbol Address Comment
C2RCLOSING M7.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 4
C2ROPENING M7.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 4
CONT2_RL .5 2 KONTIN OIKEA RAJA
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI2 (SBR1)

Network 14  MOOTTORI 4 EI PYORI / PAATYRAJA VIKA
C|2RMO|T |T51 | C2RCLOSING
7
1 1 /] \ R )
1
T113 M7.4
T141 | C2ROPENING
/4
1 ] \ R )
1
Symbol Address Comment
C2RCLOSING M7.3 AJOSUUNTA MUISTIKIINNI MOOTTORI 4
C2RMOT Q0.3 2KONTIN OIKEA MOOTTORI
C2ROPENING M7.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 4
Network 15  KONTTI 2 OIKEAN KANNEN AVAUS
C2ROPENING C3 C2ROPENING
] | ] 1 e R )
| l I | \\
1
MRTOOLONG 2 M1.1
F—T—C*r)
1
ALlLRESFT CON1TO5
Vg
1 I VR )
1
M6.1
—( R )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C2ROPENING M7.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 4
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG 2 153 OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 2

Network 16 4MOOTTORIN PYORINTA AIKAT
C2ROPENING MRTOOLONG_2
= IN TON
CZRICLOS|ING +6001RL
| |
Symbol Address Comment
C2RCLOSING M7.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 4
C2ROPENING M7.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKIMOCTTORI 4
MRTOOLONG_2 T53 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 2
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Block: KONTTI3
Author:
Created: 06/06/2012 03:52:10 pm

Last Modified: 07/20/2012 10:31:57 am

Symbol Var Type Data Type Comment
EN IN BOOL
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Network 1 KANSI VASEN VALITTU
Network Comment
M4.4 M8.0
I : S1 OuUTlF
SR
CON1TO5 T38 LMOT
| | / | | |
i | | | I
'MSJ‘
1 R
ALlLRESET
] |
M8.4
| |
| |
MLTCI)OLOIEIG_S
I |
B MOV_W
EN ENO -——-—}
+200 N QUTIT38
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
LMOT 10.6 VASEN MOOTTORI VALITTU
MLTOOLONG_3 T56 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 3
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Network 2
Network Comment

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

KANSI OIKEA VALITTU

M4.5 M8.1
l | S1 ouTF
SR
CON1TO5 T38 RMOT
| / | |
| | | I
lM8.O |
I R
ALLRESET
I |
M9.4
| |
1 |
MRT(I)OLOII\IG__S
| |
B MOV_W
EN ENO H
+200 -UN QUTIT38
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
CON1TOS5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG_3 T57 OIKEA MOOTTORI AJAA LHAN KAUAN KONTTI 3
RMOT 10.7 OIKEA MOOTTORI VALITTU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Network 3 VASEN KANS|~
M8.0 C3LCLOSING CONT3 LL C3LOPENING
| | | / | 1 I s )
| | | | | | \
1
CSL|OPENlING C?NT3 LL C3LCLOSING
re
17 17 (s)
1
T134
CON3
] |
| I
Symbol Address Comment
C3LCLOSING M8.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 5
C3LOPENING M8.2 AJOSUUNTA MUIST! AUKI MOOTTORI 5
CON3 10.2 KONTTI 3 OHJ
CONT3 LL 12.0 3 KONTIN VASEN RAJA
Network 4 KANNEN KIINNIAJOOM
C3LCLOSING CONT3 LL C3LCLOSING
| | | 1 e R )
| | | | \
1
MLTOOLONG_3 M1.2
——C )
1
AﬁLRESFT CON1TO5
Ie
1 (R )
1
M8.0
—(®)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
C3LCLOSING M8.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 5
CON1TO5 M0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT3 LL 12.0 3 KONTIN VASEN RAJA
MLTOOLONG_3 T56 VASEN MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 3
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Network5  PYORINTAVAHTI
pulssiTAVAHTI
C3LMOT CONT3_LTC T54
: { I IN TOF
T55 +30 1RT
T114
IN TON
+301PT
T55
IN TON
+101RL
Symbol Address Comment
C3LMOT Q0.4 3KONTIN VASEN MOOTTORI
CONT3_LTC 2.2 3 KONTIN VASEN PULSSI
Network 6 PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 5
C3LCLOSING CONT3_LL MOVING T144
—— N o
C3LOPENING +301RPT
Symbol Address Comment
C3LCLOSING M8.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 5
C3LOPENING M8.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 5
CONT3_LL 12.0 3 KONTIN VASEN RAJA
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Network 7 MOOTTORI 5 EI PYORI / PAATYRAJA VIKA
CI3LMO'T | T54 | C3LCLOSING
e
. (N (Rr)
1
lT1 14 M8.4
[
| | \ )
lT144 C3LOPENING
I
1 (rRD
1
Symbol Address Comment
C3LCLOSING M8.3 AJOSUUNTA MUISTI KINNI MOOTTORI 5
C3LMOT Q0.4 3KONTIN VASEN MOOTTORI
C3LOPENING M8.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 5
Network 8 KONTTI 3 VASEMMAN KANNEN AVAUS
C3LOPENING Cc4 C3LOPENING
| | l e R )
| l | \
1
MLT(I)OLOIEIG_B M1.2
Id
1 VR )
1
ALILRESFT CON1TO5
e
I (rR)
1
M8.0
—(=)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C3LOPENING M8.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKIMOOTTORI 5
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MLTOOLONG 3 T56 VASEN MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 3

Network 9 5MOOTTORIN PYORINTA AIKAM
C3LOPENING MLTOOLONG_3
: l IN TON
C3L|CLOS|ING +6001RL
1 |
Symbol Address Comment
C3LCLOSING M8.3 AJOSUUNTA MUISTIKIINNI MOOTTORI 5
C3LOPENING M8.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 5
MLTOOLONG_3 T56 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 3
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Network 10 OIKEA KANSI~
M8.1 C3RCLOSING CONT3_RL C3ROPENING
| | | / | ] | I'd s )
| | | | | I N
1
C3R|OPEN||NG C?NTB_IRL C3RCLOSING
e
I/ (A (s)
1
T135
CON3
| I
| I
Symbol Address Comment
C3RCLOSING M9.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 6
C3ROPENING M9.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
CON3 10.2 KONTTI 3 OHJ
CONT3_RL 12.1 3 KONTIN OIKEA RAJA
Network 11 KANNEN KIINNIAJOGMT
C3RCLOSING CONT3 RL C3RCLOSING
| | | 1 e R
| | | | \
1
MRT(|)OLOII\IG_3 M1.2
e
1 (rR)
1
ALILRESFT CON1TO5
I'd
1 (rR)
1
M8.1
—(r)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C3RCLOSING M9.3 AJOSUUNTA MUISTI KHNNI MOOTTORI 6
CON1TO5 MOQ.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT3_RL 12.1 3 KONTIN OIKEA RAJA
MRTOOLONG_3 T57 OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 3
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Network 12 PYOR!I}_ITAVAHT!
pulssiTAVAHTI
C3RMOT CONT3_RTC T58
= = : : IN TOF
T59 +301RL
| / |
l I
T115
IN TON
+301EL
T59
IN TON
+101PT
Symbol Address Comment
C3RMOT Q0.5 3KONTIN OIKEA MOOTTORI
CONT3_RTC 2.3 3 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 13 PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 6
C3R;CLOSIING CCl)NTS_lRL MOVIN:S T145
|
(I I 1 IN TON
C3ROPENING +30 121
Symbol Address Comment
C3RCLOSING M9.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 6
C3ROPENING M9.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
CONT3_RL 2.1 3 KONTIN OIKEA RAJA
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI3 (SBR2)

Network 14 MOOTTORI 6 El PYORI / PAATYRAJA VIKA
C3RMOT T58 C3RCLOSING
] | | / e R
I | | I \
1
IT1 15| M9.4
'd
| I \ )
T141 C3ROPENING
| | I'd R
J I \
1
Symbol Address Comment
C3RCLOSING M9.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 6
C3RMOT Q0.5 3KONTIN OIKEA MOOTTORI
C3ROPENING MQ.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
Network 15 KONTTI 3 OIKEAN KANNEN AVAUS
C3ROPENING C5 C3ROPENING
| | | e R )
| 1 | \
1
MRT|OOLOII\1G_3 M1.2
I'd
(I (r)
1
ALILREleT CON1TO5
e
1 (r)
1
M8.1
—( R )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
C3ROPENING Ma.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
CON1TOS MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG_3 T57 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 3

Network 16 6MOOTTORIN PYORINTA AIKAT!
C3ROPENING MRTOOLONG_3
= ! IN TON
CSR;CLOSIING +600 1L
| |
Symbol Address Comment
C3RCLOSING M9.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 6
C3ROPENING M9.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 6
MRTOOLONG_3 T57 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 3
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Block: KONTTI4
Author:
Created: 06/06/2012 03:52:10 pm

Last Modified:  07/20/2012 10:32:00 am

Symbol Var Type Data Type Comment
EN IN BOOL
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 1 KANSI VASEN VALITTU
Network Comment
M4.6 M10.0
l S1 ouTk
SR
CON1TO5 T38 LMOT
_l | | / | ] 1
| l | | J
|M1 0.1
1 R
ALILRESET
I |
M10.4
|
| |
MLT(I)OLOIEIG_4
| |
B MOV_W
EN ENO ——%
+200 -UN QUTIFT38
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
LMOT 10.6 VASEN MOOTTORI VALITTU
MLTOOLONG_4 T62

VASEN MOOTTORI AJAA LHAN KAUAN KONTTI 4
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Network Comment

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 2 KANSI OIKEA VALITTU

65/84

M4.7 M10.1
: } S1 OuTp
SR
CON1TO5 T38 RMOT

| | | / | | |

l | | I I I

M10.0

1 R

AL'LRES;ET

I l

IM1 1.4

| |
MRTOOLONG_4

B MOV_W
EN ENO H
+200-UN QUTIT38

Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
CON1TO5 M0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG 4 T103 OIKEA MOOTTORI AJAA LHAN KAUAN KONTTI 4
RMOT 10.7 OIKEA MOOTTORI VALITTU




ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 3 VASEN KANSI~
M10.0 C4LCLOSING CONT4_LL C4LOPENING
| l 0 ] ( s )
| l | | | I \
1
C4LOPENIING C(IDNT4 LL C4LCLOSING
I'd
I 1/ (s)
1
T136
CON4
} |
l |
Symbol Address Comment
C4LCLOSING M10.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 7
C4LOPENING M10.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7
CON4 10.3 KONTTI 4 OHJ
CONT4_LL 12.4 4 KONTIN VASEN RAJA
Network 4 KANNEN KIINNIAJOU! 11
C4LCLOSING CONT4_LL C4ALCLOSING
| | | 1 e R )
| | | I \
1
ML'{OOL(?NG M1.3
e
1 (r)
1
ALILRESFT CON1TO5
Ve
1 (r)
1
M10.0
—(r)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
C4LCLOSING M10.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 7
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT4 _LL 12.4 4 KONTIN VASEN RAJA
MLTOOLONG T39 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 1
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 5 PYORINTAVAHT!

pulssiTAVAHTI
C4LMOT CONT4_LTC T60
} } { : IN TOF
T61 +301PT
] / 1
l |
T116
IN TON
+304RT
T61
IN TON
+101RL
Symbol Address Comment
C4LMOT Q0.6 4KONTIN VASEN MOOTTOR!
CONT4_LTC 2.6 4 KONTIN VASEN PULSSI
Network 6 PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 7
C4LCLOSING CONT4 LL MOVING T146
—— N o
C4L'OPEN|ING +301RL
| |
Symbol Address Comment
C4LCLOSING M10.3 AJOSUUNTA MUIST! KIINNI MOOTTORI 7
C4LOPENING M10.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7
CONT4_LL 12.4 4 KONTIN VASEN RAJA
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 7 MOOTTORI 7 EI PYORI / PAATYRAJA VIKA
CI4LMOIT | T60 | CALCLOSING
e
1 1 70 \ R )
1
|T116 M10.4
Id
| I \ )
T146 C4LOPENING
| e R
| i \.
1
Symbol Address Comment
C4LCLOSING M10.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 7
C4LMOT Q0.6 4KONTIN VASEN MOOTTORI
C4LOPENING M10.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7
Network 8 KONTTI 4 VASEMMAN KANNEN AVAUS
C4LOPENING C6 CALOPENING
| | | | Id R )
| | | I \
1
MLTOOLONG M1.0
F——C &)
1
ALlLRESFT CON1TOS
I'd
1 \ R )
1
M2.0
—(=)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C4LOPENING M10.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7
CON1TOS MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MLTOOLONG T39 VASEN MOOTTORI AJAA LHAN KAUAN KONTTI 1
Network 9 7MOOTTORIN PYORINTA AIKAT
C4LOPENING MLTOOLONG 4
I = IN TON
C4LICLOSIING +6001RT
I |
Symbol Address Comment
C4LCLOSING M10.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 7
C4LOPENING M10.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 7

MLTOOLONG_4

T62

VASEN MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTT! 4
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 10 OIKEA KANSI~
M10.1 C4RCLOSING CONT4_RL C4ROPENING
| / | | | e s )
l | | | | \
1
C4ROPE%NG C?NF{RL C4RCLOSING
re
I 17 (s )
1
T137
| |
I |
FON4
| |
Symbol Address Comment
C4RCLOSING M11.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 8
C4ROPENING M11.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 8
CON4 10.3 KONTTI 4 OHJ
CONT4_RL 12.5 4 KONTIN OIKEA RAJA
Network 11 KANNEN KHNNIAJOUNM
C4RCLOSING CONT4_RL C4RCLOSING
} | | | e R )
| | | | \
1
MRTOOLONG M1.3
| | e R
| | \
1
ALILRESFT CON1TO5
I'd
1 (rR)
1
M10.1
R )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C4RCLOSING M11.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 8
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT4_RL 12.5 4 KONTIN OIKEA RAJA
MRTOOLONG T45 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 1
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 12 PYORINTAVAHTI
pulssiTAVAHTI
C4RMOT CO:\JT4_RTC T101
: { ] } IN TOF
T47 +30RL
] / |
| |
T117
IN TON
+301BL
T102
IN TON
+101PL
Symbol Address Comment
C4RMOT Q0.7 4KONTIN VASEN MOOTTORI
CONT4_RTC 2.7 4 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 13  PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 8
C4RlCLOSIING C?NT4_IRL MOVIN'G T147
|
10 1 | I IN TON
C4RIOPENIING +301PL
] |
Symbol Address Comment
C4RCLOSING M11.3 AJOSUUNTA MUISTIKIINNI MOOTTORI 8
C4ROPENING M11.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 8
CONT4 RL 2.5 4 KONTIN OIKEA RAJA
MOVING MO0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI4 (SBR3)

Network 14 MOOTTORI 8 EI PYORI / PAATYRAJA VIKA
C4RMOT T101 C4RCLOSING
| | | / ] 'd R
| l | | \
1
T117 M11.4
T141 C4RCLOSING
| | e R
I I \
1
Symbol Address Comment
C4RCLOSING M11.3 AJOSUUNTA MUIST! KIINNI MOOTTORI 8
C4RMOT Q0.7 4KONTIN VASEN MOOTTORI
Network 15  KONTTI 4 OIKEAN KANNEN AVAUS
C4ROPENING c7 C4AROPENING
] | I 'd R )
l | | I \
1
MR"lI’OOL(')NG M1.3
'd
I (R
1
ALlLRESFT CON1TO5
e
1 (R
1
M10.1
—(r)
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
C4ROPENING M11.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 8
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG T45 OIKEA MOOTTORI AJAA LHAN KAUAN KONTTI 1
Network 16 "MOOTTORIN PYORINTA AIKAT
C4ROPENING MRTOOLONG 4
l } IN TON
C4RCLOSING +6001PL
Symbol Address Comment
C4RCLOSING M11.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 8
C4ROPENING M11.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 8
MRTOOLONG_4 T103 OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 4
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Block: KONTTI5
Author:
Created: 06/06/2012 03:52:10 pm

Last Modified:  07/20/2012 10:32:05 am

Symbol Var Type Data Type Comment
EN IN BOOL
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Network 1 KANSI VASEN VALITTU
Network Comment
M5.0 M12.0
l = S1 ouTp
SR
CON1TO5 T38 LMOT
} | ] / | |
I | I | |
M12.1
(. R
AL‘LRESET
l l
M12.4
|
1 |
MLTOOLONG 5
B MOV_W
EN ENO —H
+200 Ui QUTIT38
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
CON1TO5 M0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
LMOT 10.6 VASEN MOOTTORI VALITTU
MLTOOLONG_5 T106 VASEN MOOTTORI AJAA LHAN KAUAN KONTTI 5
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Network 2 KANSI OIKEA VALITTU

Network Comment

ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

M5.1 M12.1
l I s1 ouTF
SR
CON1TO5 T38 RMOT

| | | / l | |

1 | | | } |

M12.0

1 R

AL‘LRESFT

1 [

M13.4
MRT(I)OLOII\IG_S

| |

B MOV_W
EN ENO —%
+200 <UN QUTFT38

Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG 5 T109 OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTT! 5
RMOT 10.7 OIKEA MOOTTORI VALITTU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Network 3 VASEN KANSI~
M12.0 C5LCLOSING CONTS_LL C5LOPENING
| | / | | 1 e s )
| | | | | | \
1
C5L|OPEN|ING C(l)NTS LL C5LCLOSING
e
17 1/ (s )
1
T138
CON5
| l
Symbol Address Comment
C5LCLOSING M12.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 9
C5LOPENING M12.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 9
CON5 10.4 KONTTI 5 OHJ
CONTS5_LL 13.0 5 KONTIN VASEN RAJA
Network 4 KANNEN KHINNIAJOUM
C5LCLOSING CONT5_LL C5LCLOSING
| | 1 1 ( R )
I | l I \
1
MLTOOLOI;IG_S M1.6
e
I (r)
1
ALlLRES:ET CON1TOS
I'd
1 (rRD
1
M12.0
R )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET M0.1 SEIS
C5LCLOSING M12.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 9
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT5_LL 13.0 5 KONTIN VASEN RAJA
MLTOOLONG_5 T106 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 5
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Network5  PYORINTAVAHTI
pulssiTAVAHTI
C5LMOT CONT5_LTC T104
I { l IN TOF
T105 +301RL
1/
T118
IN TON
+304PT
T105
IN TON
+101RT
Symbol Address Comment
C5LMOT Q1.0 5KONTIN OIKEA MOOTTORI
CONT5_LTC 13.2 5 KONTIN VASEN PULSSI
Network 6 PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 9
CSL|CLOSIING C(IDNT5_ILL NIIOVINIG T148
(N 1 1 IN TON

C5L|OPEN|1NG +30 12T

| |
Symbol Address Comment
C5LCLOSING M12.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 9
C5LOPENING M12.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 9
CONT5_LL 13.0 5 KONTIN VASEN RAJA
MOVING M0.0 LIKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Network 7 MOOTTORI 9 EIPYORI / PAATYRAJA VIKA
C5LMO|T IT1 04l C5LCLOSING
r'e
[ 1/ (Rr)
1
T118 M12.4
T148 C5LOPENING
| e R
| | \
1
Symbol Address Comment
C5LCLOSING M12.3 AJOSUUNTA MUISTI KHNNI MOOTTORI 9
C5LMOT Q1.0 S5KONTIN OIKEA MOOTTORI
C5LOPENING M12.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 9
Network 8 KONTTI 5 VASEMMAN KANNEN AVAUS
C5LOPENING Cc8 C5LOPENING
| i ' R )
l I I \
1
MLTOOLONG_5 M1.4
——Cr)
1
ALILRES:ET CON1TO5
e
I VR )
1
M12.0
—(r )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C5LOPENING M12.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 9
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MLTOOLONG_5 T106 VASEN MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 5
Network 9 IMOOTTORIN PYORINTA AIKAT
C5LOPENING MLTOOLONG 5
{ I IN TON
C5LCLOSING +600 1RL
Symbol Address Comment
C5LCLOSING M12.3 AJOSUUNTA MUISTI KINNI MOOTTORI 9
C5LOPENING M12.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKIMOOTTORI @
MLTOOLONG_5 T106 VASEN MOOTTORI AJAA LHAN KAUAN KONTTI 5
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Network 10 OIKEA KANSI~
M12.1 C5RCLOSING CONT5_RL C5ROPENING
| / | | i e s )
| ) | | | N
1
C5ROPENING CONT5_RL C5RCLOSING
| / | ] / | 'd s
| I | | \
1
T139
] I
ICON5
1 |
Symbol Address Comment
C5RCLOSING M13.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 10
C5ROPENING M13.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 10
CON5 10.4 KONTTI 5 OHJ
CONT5_RL 13.1 5 KONTIN OIKEA RAJA
Network 11 KANNEN KIINNIAJOUM
C5RCLOSING CONT5_RL C5RCLOSING
] | | | e R )
l l I | \
1
MRTOOLONG M1.4
FT—CrD
1
AI]LRESFT CON1TO5
rd
. (rRD
1
M12.1
R )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO0.1 SEIS
C5RCLOSING M13.3 AJOSUUNTA MUISTI KINNIMOOTTORI 10
CON1TOS5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
CONT5_RL 13.1 5 KONTIN OIKEA RAJA
MRTOOLONG T45 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 1
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Network12  PYORINTAVAHTI
pulssiTAVAHTI
C5RMOT CONT5_RTC T107
{ : = } IN TOF
T108 +301RL
1/
T119
IN TON
+301PT
T108
IN TON
+101RT
Symbol Address Comment
C5RMOT Q1.1 SKONTIN OIKEA MOOTTORI
CONT5_RTC 13.3 5 KONTIN OIKEA PULSSI
Network 13  PAATYANTURIVAHTI MOOTTORI 10
CSR;CLOSIING COINTS_IRL lVIIOVINIG T149
11 1 1 IN TON
CSﬁOPEwNG +301PT
| |
Symbol Address Comment
C5RCLOSING M13.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNIMOOTTORI 10
C5ROPENING M13.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 10
CONTS5_RL 13.1 5 KONTI‘N OIKEA RAJA
MOVING MO0.0 LHKETTA TAPAHTUU
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / KONTTI5 (SBR4)

Network 14  MOOTTORI 10 EI PYORI / PAATYRAJA VIKA
C5RMOT T107 C5RCLOSING
| | / e R )
| | | | \
1
IT1 19| M13.4
g
] | \\ )
T141 | C5ROPENING
Ve
1 (R )
1
Symbol Address Comment
C5RCLOSING M13.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNI MOOTTORI 10
C5RMOT Q1.1 5KONTIN OIKEA MOOTTORI
C5ROPENING M13.2 AJOSUUNTA MUIST! AUKI MOOTTORI 10
Network 15 KONTTI 5 OIKEAN KANNEN AVAUS
C5ROPENING C5 C5ROPENING
| | | Id R
| | | | \
1
MRTOOLONG_5 M1.4
| 1 I'd R
| | \
1
AL'LRES:ET CON1TO5
Ve
1 \ R )
1
M12.1
R )
1
Symbol Address Comment
ALLRESET MO.1 SEIS
C5ROPENING M13.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 10
CON1TO5 MO0.3 JOKU KONTEISTA VALITTU
MRTOOLONG 5 T109 OIKEA MOOTTORI AJAA LIIAN KAUAN KONTTI 5

Network 16  10MOOTTORIN PYORINTA AlKA
C5ROPENING MRTOOLONG_5
: { IN TON
CSFECLOSIING +6001RL
] l
Symbol Address Comment
C5RCLOSING M13.3 AJOSUUNTA MUISTI KIINNIMOOTTORI 10
C5ROPENING M13.2 AJOSUUNTA MUISTI AUKI MOOTTORI 10

MRTOOLONG 5

T109

OIKEA MOOTTORI AJAA LIAN KAUAN KONTTI 5
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ASTEX LASTUKONTIT ilottula V2.1 / INT_O (INTO)

Block: INT_O
Author:
Created: 06/06/2012 03:52:10 pm

Last Modified: 06/06/2012 03:52:10 pm

Symbol Var Type Data Type Comment
TEMP
TEMP
TEMP
TEMP

INTERRUPT ROUTINE COMMENTS
Network 1 Network Title
Network Comment

—
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