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Termit

ACK
CAN

CAN-B
CAN-H
CARB

COM
CRC

DLC
DTC
ECU
ECU
EU

HEX

ISO

MIL

MOST

OBD

Protokolla

ROD

SAE

TDI

Acknowledgement eli kuittaus.

Controller Area Network, digitaalinen tiedonsiirtovayla, joka yhdistaa
ohjausyksikot toisiinsa.

Hidas CAN-vayla.

Nopea CAN-vayla.

The California Air Resources Board eli Kalifornian ilmasto-olosuhtei-
den komitea

Communication eli yhteys.

Cyclic Redundancy Check eli syklinen redundanssitarkistus, joka
tarkistaa viesteista virheet.

Data Link Connector eli tiedonsiirtoliitin.

Diagnostic Trouble Code, eli OBD-jarjestelmassa oleva vikakoodi.
Engine Control Unit eli moottorinohjausyksikko.

Electric Control Unit eli elektroninen ohjausyksikko.

European Union, eli Euroopan unioni.

Hexadecimal, heksadesimaali eli lukujarjestelma, jonka kantaluku on
16.

International Organization for Standardization eli kansainvalinen
standardointiorganisaatio.

Malfunction Indicator Lamp Status eli Toimintah&irion merkkivalon
tila.

Media Oriented System Transport eli Median siirtoon orientoitonut
jarjestelma, joka on kaytdssa useissa uusissa ajoneuvoissa.
On-Board Diagnostics, integroitu diagnostiikka.

Tarkoittaa kaytantoa, jolla yhteys on méaaritelty.

Report Object Design eli raportointitiedosto.

Society of Automotive Engineers, Autoinsinddrien yhdistys, joka on
ollut mukana kehittdméssa mm. CAN-vaylaa.

Turbodiesel Direct Injection, Turboahdettu

suoraruiskutusdieselmoottori.



VAG

VAG-koodi
VCDS

VIN

VW

WSC

uDS

uUsB

Volkswagenwerk Aktiengesellschaft tai Volkswagen AG, yleisesti
Volkswagen-ryhma.

Tarkoittaa valmistajan itse luomaa koodia.

VAG-COM Diagnostic System, VAG-COM diagnostiikkajarjestelma.
Vehicle Identification Number eli ajoneuvon laitenumero.
Volkswagen, automerkki.

Work Shop Code eli korjaamonumero.

Unified Diagnostic Services eli yhtenaiset diagnostiikka palvelut.
Universal Serial Bus, tietokoneen tai siihen liitetyn laitteen liitinnan

tyyppi.
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1 Johdanto

Opinnaytetyd alkoi, kun kaveri kavi tutkimassa tyttoystavani henkilbautoa
diagnostiikkakaapelilla ja VCDS-ohjelmalla. Olin suuresti yllattynyt, mihin tdméa
kaapeli ja ohjelmisto pystyivat. Etsin taman vuoksi Suomen maahantuojan tiedot
ja lahetin maahantuojalle sdhkdpostia, etta olisiko tastd Ross-Techin HEX+CAN-
USB-kaapelista mahdollista tehda opinnaytetyd. ALT-Control Oy:n Mika Karala
vastasi sahkopostiin ja muutaman sahkopostinviestin jalkeen saimme sovittua,

etta teen tyon juuri tastd Ross-Techin HEX+CAN-USB-kaapelista.

Sain kaapelin postiin ja menin kdaymaan Joensuussa Skodan valtuuttamassa
autoliikkeessa eli Autoliike Mutasella kysymésséa, voisiko kaapelia ja ohjelmistoa
testata autoliikkeen autoilla. Heidan Huoltopaallikbn Petri Sallisen kanssa sovin,
ettd voisin tulla testaamaan kaapelia ja ohjelmistoa yhdessa autokorjaamon

henkildkunnan kanssa, mikali on vain aikaa.

Kavin testaamassa kaapelia ja ohjelmaa pari paivaa Autoliike Mutasella ja taman
lisdksi testasin kaapelia useissa kavereiden autoissa samalla kartoittaen sen

mahdollisuuksia ja rajoituksia.

Suurin osa tasta opinnaytetyosta koskee liitetta 1, joka on tekemani
suomenkielinen ohje Ross-Techin HEX+CAN-USB-diagnostiikkakaapelille ja
VCDS-ohjelmalle. Ross-Techille on ilmoitettu ohjekirjan valmistumisesta ja se

menee yrityksen tarkastukseen ennen julkaisua.

Opinnaytetydssa on tarkoitus perehtya eri ajoneuvojen siirtovaylatekniikoihin,
joita Ross-Techin kaapelilla on mahdollista kayttda. Tekniikoiden avulla on
helpompi ymmartaa, ettd mitad pinneja vaylaprotokolla kayttda ja miten kaapeli

toimii ja minkélaisia elektronisia jarjestelmia nykyajan ajoneuvoissa on.



2 Ross-Techin HEX+CAN-USB-kaapeli

Kaapeli on variltddn musta (kuva 1). Kaapelin toisessa paassd on OBD2- ja
toisessa USB-liitin. Liittimien avulla kaapeli yhdistetaan tietokoneen ja ajoneuvon
valille. Alkuperdisessd Ross-Techin kaapelissa on my6s Ross-Techin
tarranauha, jolla kaapelin saa katevasti laitettua nippuun. OBD2-liittimen toisella
sivulla on musta tarra, jossa kultaisella kirjoituksella lukee kaapelin tyyppi, joka
on tassa tapauksessa HEX+CAN ja myyjan internet-osoite. Toisella puolen lukee

"Genuine Ross-Tech” eli alkuperainen Ross-Tech.

Kyseisen kaapelin versionumero oli 1.92, joka nakyi kaapeliyhteyden
testauksessa. Kaapeli tarvitsee yhteyden tietokoneen VCDS-ohjelmaan, joka on

helpoin ladata internetistd Ross-Techin sivulta [1].

HEX+CAN
Duok-k & “,';, <vég§5
m.“lkw;m

Kuva 1. Ross Techin HEX+CAN-USB-kaapeli.



3 VCDS-ohjelma

VCDS-ohjelma (kuva 2) on kattava autodiagnostiikkatyOkalu. Opinnaytetyota
tehdessa uusin ohjelman vakaa versio oli 11.11.5, joka oli julkaistu 22.12.2012.
Ohjelman asentamiseen ja kayttoon liittyvaa tietoa loytyy liitteesta 1, joka on

tekemani suomenkielinen ohjekirja ohjelmalle ja sen kaytolle.

HEX+CAN-USB-kaapelissa on lisenssi mukana, jolla tdmé& ohjelma voidaan
rekister6idd. Rekisterdinti tapahtuu, kun tietokoneesta aukaistaan ohjelma ja
taman jalkeen yhdistetdaan kaapelin avulla tietokone ajoneuvoon. Ajoneuvossa
tulee olla virta paalla, jotta auton eri ohjausyksikoiden tietoa voidaan lukea.
Ohjelmalla tulee aina kaytdn alussa suorittaa valitun portin testaus, jolla ndhdéaéan
yhteyden toimivuus auton ja tietokoneen valilla. Testaus tapahtuu "Options™- eli

asetukset-valikon kautta, jossa on valittava "Test’- eli testaa.

" VCDS: Main Screen L=l

VC D S 16303 Codes Loaded

Release 11.11.5

Select Control Module Auto-Scan Service Reminder Interval Reset
Select an Individual Control Module An automatic scan of all controllers for Automatically reset the service light for
such as Engine, ABS, Airbag, etc. Fault Codes. oil and inspection.

‘ Select J ‘ Auto-Scan ‘ I SRI Reset l

OBD-I| Functions Applications Program Options
Generic OBD2 Mode. Features consisting of several basic Select Comm Port, Set Debug and
Retrieve and clear faults and commands, like transport mode. Protocol Options, efc.

freeze frame, obtain live data.

‘ OBD-lI ‘ ‘ Applications

‘ Options ’

‘ About ’ Exit

Kuva 2. VCDS-ohjelman aloitusikkuna.

Kaapelila  voidaan lukea reaaliaikaista tietoa  (esim.  moottorin
kierroslukunopeus), jarjestelmaan tallentuneita vikakoodeja ja uudelleen koodata

uusia osia jarjestelmaan (esim. uusi akku). Mikali suoritetaan auton mittaamista
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ajon aikana, niin on tarkeaa huomata, etta tietokone on toisella henkil6lla. Liséksi
tietokone ei saa olla mink&én turvatyynyn edessa! Esim. akillisen onnettomuuden
sattuessa turvatyynyn lauettua tietokone voisi aiheuttaa suurta lisdvahinkoa.

Ohjelman suurimpia toimintoja ovat mm. autoskannaus, vikakoodien
poistaminen, ohjausyksikoiden uudelleen ohjelmointi ja jarjestelméan toimintojen

muuttaminen/tarkastaminen.

On hyva tiedostaa, ettd ohjelmassa saattaa esiintyd virheitd ja onkin
suositeltavaa aina tarkistaa ajoneuvon yksil6idysta korjauskasikirjasta tarkemmat
tiedot korjauksista. Talla ohjelmalla on mahdollisuus myos tehda auto

toimintakunnottomaksi ja siita on taysin vastuussa tekija.

3.1 Autoskannaus

Autoskannaustoiminnolla on mahdollista suorittaa ajoneuvon kaikkien
ohjausyksikoéiden tilatietojen katselu yhdella kerralla. Kuvassa 3 on 9N—mallin
Volkswagen Polo valittuna. Automallin maarittamisella nadhdaan, ettd mitka ovat
sen yleisimmat ohjausyksikoiden osoitteet joihin on mahdollista saada yhteys.
Kuvan 3 autossa ei ollut CAN-vaylgjarjestelméd, joten sitd ei voinut valita.
Ohjausyksikdiden maaraa riippuu taysin varustelutasossa ja vuosiluvusta.
Yleinen saantd onkin, ettd mitd uudempi auto niin sitd enemman tietotekniikkaa
ja ohjausyksikditd. CAN-vayla on tullut pakolliseksi vuodesta 2008 lahtien
primaarisena siirtotievayland kaikissa valmistetuissa ajoneuvoissa sen

vikasietoisuuden vuoksi.



Note: Chassis Types can be
modified by editing the
AUTOSCAN.TXT file

Select Chassis Type:

/9N - VW Polo -

["1Use CAN only
VI Display freeze frame

Gateway Installation List
Auto Refresh

Clear all DTCs
Results

Copy Print

Save Clear

Close

5. VCDS Release 1111.5: Auto L x }
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Chassis Type: 9N - VW Polo
Scan: 01 0203 08 09 15 17 19 25 37 44 45 46 56 76

Kuva 3. Autoskannaus, 9N-mallin Volkswagen Polo.

Autoskannauksen lopuksi ohjelma tulostaa kaikkien ohjausyksikdiden tiedot ja

nayttda niiden tilat. Kuvassa 4 on ABS-ohjausyksikon ilmoittama vikakoodi

01314, joka viittaa moottorinohjausyksikdssa sijaitsevaan vikamuistiin. Lahes

aina vikakoodeilla (DTC eli Diagnostic Trouble Code) voi olla useita eri syita,

mutta niista 10ytyy enemman tietoa liite 1:sté, kappaleesta 10.

. VCDS Release 11115 Auto’s L x ]

|

Select Chassis Type:
9N - VW Polo

["]Use CAN only
VI Display freeze frame

Gateway Installation List
Auto Refresh

Clearall DTCs
Results

Copy Print

Save Clear

Close

Readiness: 0000 0000

Address 03: ABS Brakes
Part No: 6Q0 907 379 L
Component: ABS FRONT MK60 0101
Coding: 0001097
Shop #: WSC 31414 000 00000
VCID: 4683803332DA17285B0

1 Fault Found:
01314 - Engine Control Module
013 - Check DTC Memory - Intermittent

Labels: 6Q0-907-37x-ABS2.Ibl

Address 09: Cent. Elect.
Part No: 6Q1 937 049 C
Component: 00 BN-SG. 1833
Coding: 25790

Shop # WSC 31414

VCID: 3B75E1C729185AC034E

Labels: 6Qx-937-049-C.Ibl

No fault code found.

-~

m

Kuva 4. ABS-ohjausyksikon antamavikakoodi kesken autoskannauksen.
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3.2 OBD2-toiminnot

OBD2-toiminnolla voidaan lukea ns. normaalia OBD2-tietoa. Ross-Techin
kaapelilla voidaan lukea ainoastaan kolmea viidesta standardoidusta OBD2-
protokollasta: Namaé protokollat ovat KWP2000, IS09141-2 seka CAN. Kaapelilla
ei ole tuettuna J1850-protokollat (PWM ja VPW), koska ndita protokollia ei ole
kaytossa Volkswagen-konsernin autoissa. Ross-Tech on keskittynyt vain VAG-
ryhman autoihin. Kuvassa 5 nakyy jarjestelman tiedot, joiden perusteella

nahdaan auton eri osien tilat ja virhekoodit yms.

Protocol: ISO15765-500k-11bit Address 7E8 =
Running.../

Mode 01 - PID 01 : Readiness -- Address 7E8

Number of DTCs stored: 0 -- MIL Status: MIL OFF
Misfire monitoring: Passed

Fuel System: Passed

Comprehensive Components: Passed

Catalyst monitoring: Passed

Heated catalyst monitoring: Not installed.
Evaporative system monitoring: Passed
Secondary air system monitoring: Not installed.
A/C system refrigerant monitoring: Not installed.
Oxygen sensor monitoring: Passed

Oxygen sensor heater monitoring: Passed
Exhaust Gas Recirculation: Passed

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
O2 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Copy \ ‘ Save ‘ Done, Go Back

Kuva 5 VCDS-ohjelmalla OBD2-testaus.

OBD2-testaus on tullut autokatsastuksen yhteydessd  pakolliseksi
bensiinikayttdisille ajoneuvoille 1.1.2011 l&htien, jotta nahd&aan lapaiseekd auto
mm. pakokaasujen vaatimukset ajoneuvon omien tunnistimien/mittareiden
mukaan. [2.] Kuvassa 5 ndahdaan, ettd auto on lapaissyt ajoneuvon oman OBD-

testauksen "Passed’™ merkinnalla eli hyvaksytysti.
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4 0OBD2

OBD2 (On-Board Diagnostics, versio 2) eli integroitu diagnostiikka on ollut
pakollinen vuodesta 1996 lahtien Amerikassa valmistetuissa autoissa. Eli
kaytannossa vuodesta 1996 alkaen kaikista amerikkalaisista autoista tulee 16ytya
OBD2-liitin. Liittimen avulla voidaan tutkia eri ohjausyksikdiden tallentamia
vikakoodeja, tunnistimien tai mittarien arvoja OBD2-testauslaitteella. Euroopassa
OBD2-liitin tuli pakolliseksi 1.1.2001 jalkeen kayttoonotetuissa
bensiinikayttdisissd ajoneuvoissa. Vuonna 2003 OBD2-liitin tuli pakolliseksi

dieselkayttoisissa ajoneuvoissa.

OBD2-liitin on sama kuin eurooppalaisittain EOBD-liitin. Diagnostiikan pitaa
tunnistaa pakokaasujen maaraan kohdistuvat viat ja virhetoiminnot. Lahteen [3,
s. 608-609, 614] mukaan Euroopassa Dieselkayttbisissa moottoreissa OBD2-
litanta tuli pakolliseksi kaikissa 1.1.2003 lahtien valmistetuissa ajoneuvoissa,
joiden paino on enintaan 3.5 t ja istuinpaikkoja enintaan 9. Dieselkayttdisia
ajoneuvoja ei testata OBDZ2-testilla katsastuksen yhteydessad. Katsastuksen
yhteydessa suoritetaan OBD-mittaus vain bensakayttdisista ajoneuvoista, jotka
on otettu kayttoon 1.1.2001 jalkeen. OBD2-katsastuksessa tarkistetaan auton

paastoarvot.

EU (Euroopan Unioni) pakokaasupéaastdjen uusin normi on jalleen vaihtumassa
vuoden vaihteessa 2013-2014. Taman jalkeinen EU-6 normi vaatii edelleen ja
edelleen pienempi paéstoisia autoja, tosin lahteen [4. s. 20.] mukaan Volkswagen
Passat BlueTDI (vuosimalli 2010) alitti jo tulevan EU-6 p&&stdrajan. Tasta

voidaan todeta, ettd Volkswagenilla on autojen kehitystyd hyvassa vaiheessa.

Ohjausyksikdihin on tallennettu OBD-informaatiota, jota voidaan lukea siihen
tehdylla tyokalulla. Ross-Techin diagnostiikkakaapeli kayttdd mittaustuloksien
nayttamiseen VCDS-ohjelmaa. Tosin Ross-Tech yrityksena on keskittynyt
enemman VAG-koodeihin, kuin OBD-koodeihin, mutta siind on my®ds oma
osionsa OBD2-mittausta varten. On olemassa tuhansia VAG-koodeja, joille ei ole
vastaavaa OBD2-koodia.
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4.1 OBD2-liitin

OBD2-liitin eli DLC (Data Link Connector) tarkoittaa tiedonsiirtoliitinta. OBD2-liitin
on maaritelty, ettd sen pitdd sijaita ohjauspyorastd 60cm:n sateellda. OBD2-
littimessa on 16 pinniad ja niiden tarkoitus selvida taulukosta 1, eli protokollasta
riippuen ne kayttavat eri pinneja toimiakseen. Kuviossa 1 on naarasliitin, jossa
nakyy numerojarjestys, missa jarjestyksessa pinnit ovat. Kyseinen OBD2-liitin on
violetin varisena autossa (kuva 6). Suurin osa ajoneuvojen OBD?2-liittimista
sijaitsee ohjauspyoran alapuolelle eli jalkatilan yldosassa joko vasemmalla tai
oikealla puolella. Yksi mahdollisuus on myds kasijarrun viereinen tila (Passat B3,
vm. 1998) tai jopa tuhkaluukun vieressa.

1 0OOO0Oooos
‘ooooooon’®

Kuvio 1. OBD2-(naaras)liittimen pinnien jarjestys.

Taulukko 1. Pinnien numeroiden tarkoitus.

1 | Valmistajan maarittama* 9 | Valmistajan maarittama*
2 | J1850-vaylan (+) 10 | J1850-vayla (-)

3 | Valmistajan maarittama* 11 | Valmistajan maarittama*
4 | Alustan maa 12 | Valmistajan maarittama*
5 | Signaalin maa 13 | Valmistajan maarittama*
6 | CAN High (J-2284) 14 | CAN Low (J-2284)

7 | 1SO 9141-2 K-Line 15 [ 1ISO 9141-2 L-Line

8 | Valmistajan maarittama* 16 | Patterin virta

*Valmistajan maarittAma tarkoittaa, ettd valmistaja on saanut itse maarata

kytkeeko kyseiseen pinniin oman toiminnon.



Kuva 6 OBD2-liitin autossa (Skoda Octavia vm. 2012).

Vaikka liithnnasséa on useita pinneja, niin naista pinneista on vain osa kaytossa.
Kaytossa olevat pinnit maardd kaytdossa oleva tiedonsiirtoprotokolla. OBD2-
standardi sallii viisi signaaliprotokollaa, jotka on maaritelty 1SO tai SAE-

standardeina.

Nama viisi signaaliprotokollat ovat
o KWP-2000 (Key Word Protocol) eli Avainsanaprotokolla (1ISO-14230)
e CAN (ISO 15765/SAE J2480)
e J1850 PWM (Pulse Width Modulation)
e J1850 VPW (Variable Pulse Width)
e 1S09141-2 “CARB”.

4.2 Ross-Techin-kaapelin OBD2-liitin

Ross-Techin OBD2-liittimessa (urospuolinen) on samat 16 pinnid, jotka ovat
myOs naaraspuolisessa liittimessa, mutta naiden pinnien jarjestysnumero on
taysin peilikuva naaraspuolisesta liittimestd (kuva 7). Kuvasta seitseman ei
huomaa kunnolla, etta pinnit nelja ja viisi ovat muita pinneja hieman pidempia,
mik& johtuu siita, ettd pinni numero nelja on alustan maadoitus ja pinni numero

viisi signaalin maadoitus.
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Ross-Techin kaapeli ei tue J1850-protokollia, joita mm. Ford-merkkiset autot

kayttavat, joten naita autoja talla kaapelilla ei voida tutkia.

Kuva 7. Ross-Tech HEX+CAN-USB-kaapelin liittimet.

4.3 1S0-14230-4 (KWP2000)

Lahteen [5, s. 251] mukaan Standardissa [S0O-14230 maaritelty
Avainsanaprotokolla on uudempi versio 1ISO 9141-2 protokollasta. KWP2000
nimensakin mukaan esiteltiin vuonna 2000. Tata jarjestelméa ei ole vuoden 2007

jalkeen saanut kayttdd autojarjestelman maaraévana siirtotiena.

KWP2000 toimii CAN-vaylassékin useilla eri siirtoprotokollilla, kuten VW

TP2.0:lla, joka on Volkswagenin maarittelema siirtotieprotokolla.

Lahteen [6, s. 24] mukaan KWP2000-protokollan siirtotien nopeus vaihtelee 1.2

ja 10,4 kilobaudin valilla ja viestin pituus on maksimissaan jopa 255 bittia.
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4.4 1S09141-2 ("CARB”)

Tama protokolla kayttdd K-johtoa péaéasaantoisesti, mutta voi myds
vaihtoehtoisesti kayttaa L-johtoa. Lahteen [6 s. 23] mukaan Siirtotien nopeus on

10,4 kilobaudia ja viestin pituus 12 bittia.

CARB (The California Air Resources Board) eli Kalifornian ilmasto-olosuhteiden
komitea, joka vastaa puhtaasta ilmasta. Tassa 1S09141-2 protokollassa
maariteltiin juuri nama puhtaan ilman asetukset, jonka vuoksi tata protokollaa

sanotaan lempinimella "CARB”.

5 CAN-vayla

CAN (Controller Area Network) eli digitaalinen tiedonsiirtovayla, joka yhdistaa
ohjauslaitteet toisiinsa. Vuodesta 2008-lahtien CAN-vayld on ollut ainoa
maaraava tietolikennevaylarakenne ajoneuvoissa, mutta taman paalle on voitu
kehittda muita verkkoja, kuten MOST. [ks. kappale 5.3, s. 18].

CAN-vayla alunperin suunniteltiin autojérjestelmiin, mutta se on kaytossa
muissakin teknologioissa vikasietoisen rakenteen ansiosta mm. teollisuudessa ja

ladketieteessa.

CAN-vayla toimii periaatteella, etta jokainen vaylassa sijaitseva ohjausyksikko on
samanarvoinen. Kaikki ohjausyksikot voivat lahettda jarjestelméén viesteja,
mutta jokainen ohjausyksikké on erikseen ohjelmoitu paattamaan, ettd mita
viesteja se huomioi. Eri CAN-vaylien valisia yhteyksid ohjaa keskusohjainlaite eli
CAN-yhdyskaytava (Gateway). Vuodesta 2008 CAN on ollut ainoa virallinen
ajoneuvoissa kaytettdva tietovaylarakenne, jonka alla toimii useampia

siirtotieprotokollia, kuten esimerkiksi KWP2000.

Lahteen [7, s.184] mukaan CAN-vaylarakenne toimii periaatteella, etta jokainen
ohjauslaite liitetdan sek& CAN-High (CAN-C), ettda CAN-Low (CAN-B) johtoon.
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Johto on kierrettya parikaapelia ja kaapelin molemmissa paissa on 120Q-vastus,

jolla estetdan signaalien heijastumista (Kuvio 2).

Lahteen [6, s.24] mukaan CAN-vaylan siirtonopeus on joko 250Kkbit/s tai 500kbit/s
ja suurin viestin pituus 4095bittia. Suurin siirtonopeus CAN-vaylalla on kuitenkin
HighSpeed CAN mahdollistama 1Mbit/s, joka on maaritelty standardissa ISO
11898-2.

Solmu/ Solmu/
Ohjainlaite Ohjainlaite
CAN_H
CAN-vayla 1200
CAN_L I

Kuvio 2. CAN-vaylarakenne.

CAN-vaylia on autossa yleensa kolmea erilaista, kuten kuviossa 3 nakyy. CAN-
moottorivayldassa toimii voimansiirtoon liittyvat ohjauslaitteet. CAN-comfort
vaylassa toimii ns. mukavuuteen liittyvat ohjausyksikét. CAN-Infotainment

vaylassa on taas informaatioon liittyvat toiminnot.

Vaylia paastaan hallitsemaan diagnoosiistokkeen kautta, eli OBD-2 liitimen
kautta. Kuviosta 3 poiketen diagnoosiapistoke voi olla yhteydessa suoraan
moottorinohjausyksikkoon erillisella K-Wire-kaapelilla, jonka avulla voidaan
saavuttaa mm. suurempia naytteenottonopeuksia. Useammat laitteet ovat
yhteydessa toisiinsa myads tiettyjen ohjausyksikdiden valitykselld, kuten mittaristo
saa tietoa useista ohjausyksikoista suoraan. Kuvion 3 vérit ovat yleisesti varitetty
kyseisella tavalla, eli voimansiirtoa kuvaa sininen vari, keskusohjainta punainen
vari, diagnostiikkaa vihrea vari, mukavuustoimintoja keltainen vari ja

informaatiota oranssi vari.
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Kuvio 3. CAN-keskusohjaimen toimintaperiaate.

5.1 CAN-Keskusohjain

CAN-keskusohjaimen (CAN-yhdyskaytavan) tarkoitus on yhdistaa vaylat
toisiinsa. Useat vaylat kayttavat erilaisia tiedonsiirtonopeuksia, eivatka
valttamatta ole suoraan sopivia liitettavaksi toisiinsa, niin sen vuoksi on kehitetty
keskusohjainyksikké. Voimansiirtovaylaan liitetyt ohjausyksikot —kayttavat
nopeampaa tiedonsiirtonopeutta, kuin mukavuusvaylaan liitetyt. Nopeamman
siirtonopeuden mahdollistama CAN-vayla on kallimpaa, kuin hitaamman, joten
taman vuoksi on kehitetty mm. MOST-vaylarakenne eli Media Oriented System
Transport. MOST-vaylassa median siirto tapahtuu valokuitukaapelitekniikan

avulla.

5.2 MOST-vayla

Lahteiden [8; 9; 10, s.184; 11.] mukaan MOST-vaylan on kehittanyt Standard
Microsystems Corp. (SMSC), jonka omistaa mm. CAN-vayldan rakennettujen
mikropiirien tekijd eli Microchip Technology Inc. MOST-vaylassa tiedonsiirto

tapahtuu valokuitukaapelissa, joka on erittdin hyvin hairidsuojattu.
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5.3 CAN-viesti

CAN-vaylassa kulkevat viestit siirtyvat kehysrakenteena. Yksi CAN-viestikehys

koostuu seitsemasta eri kentasta (bittisarjasta) [7, s.182] mukaan, joita ovat

1. Aloitus kentta (Start of Frame), ilmoittaa viestin alkamisesta

2. Tunnistuskentta (Arbitration Field), kertoo viestin tyypin ja prioriteetin

3. Ohjauskentta (Control Field), kertoo tietokentassa olevien bittien maaran,
jolla tarkistetaan viestin virheettémyys

4. Tietokentta (Data Field), varsinainen viesti

5. CRC-kentta (CRC Field), ns. tarkistuskentta

6. ACK-kuittauskenttda (ACK Field), taman avulla saadaan tieto
vastaanottajilta viestin perillemenon osoituksena.

7. Lopetuskentta (End of Frame), ilmaisee viestin paattymisen.

Nama tiedot voidaan muuttaa binaariseksi jannitteen avulla, esim bittia ”1” kuvaa

5V-jannite ja bittia "0” OV-jannite.

6 Tulokset

Tutkin Ross-Techin valmistamalla HEX+CAN-USB-diagnostiikkakaapelilla yli
20:ta erilaista VAG-konsernin ajoneuvoa. Testauksien tuloksena sain luotua
erittain kattavan suomenkielisen ohjeen VCDS-ohjelmalle ja HEX+CAN-USB-
kaapelille sekd heratettyd tdmé&n kombinaation mielenkiintoa useissa eri
henkildissa eli mahdollisissa ostajissa. Autojen jarjestelmissa oli huomattavia

eroja.

Suurimpaan osaan ajoneuvojen jarjestelmista paasinkin kiinni, mutta vuosimallin
2013 Skoda Octavia tuotti ongelmia. VCDS-ohjelman versioilla 11.11.5 ja
12.10.4. limoittivat, ettei autojen ohjausyksikdihin ole mahdollista saada yhteytta,
puuttuu erityisia .ROD-tiedostoja. VCDS-ohjelmaa kehitetdan joka péaiva
eteenpain ja en usko, ettd kovin montaa kuukautta kestdd paastd naidenkin

autojen jarjestelmia tutkimaan.
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Kaapeli-ohjelmayhdistelma on erittain kattava kokonaisuus VAG-konsernin
autojen tutkimiseen. Suosittelen yhdistelmaa kaikille, jotka haluavat tietda

omasta autosta enemman.

7 Pohdinta

Paasin niihin tavoitteisiin, jotka oli asetettukin ja sain tuloksena luotua

suomenkielisen ohjekirjan VCDS-ohjelmasta ja HEX+CAN-USB-kaapelista.

Tyo ei tieteellisesti ole merkittava, koska tassa tydssa ei tutkittu esim. signaalien
kayttaytymista, jotka voisivat auttaa kehittdméaan tata kaapelia ja ohjelmaa
entisestaan korkeammalle tasolle. Ammatillisesti, tdsta ohjeesta on hyotya tee-
se-itse nikkareille ja autokorjaamoille. Erityisesti vanhemmalle ikapolvelle, jolla ei

ole Englanninkielen taito kovin korkealla verrattuna nykynuorisoon.

Ty6 on hyodyksi kaikille suomalaisille Ross-Tech HEX+CAN-USB-kaapelin
omistajille, niin nykyisille kuin tulevillekin. Ohjeen avulla on mahdollisuus

ymmartaa paremmin kaapelia ja ohjelmaa seka sen suomia mahdollisuuksia.

Ohjelmistopuolella on tehty opinnaytetoita, jotka liittyvat OBD-scannerin
littAmiseen matkapuhelimen Android-kayttojarjestelmaan, nayttaen
reaaliaikaista tietoa autojarjestelmasta. Ja useat henkilét ovat tarkastelleet
kasitteind CAN-vaylan toimintaa ja OBD:hen liittyvid standardeja. Tana vuonna
on julkaistu ja tullaan julkaisemaan uusia virallisia ISO-standardeja, jotka
korvaavat edelliset, niin naita voisi tarkastella tarkemmin. UDS (Unified

Diagnostic Services) jai mainitsematta sen niukan tiedon vuoksi.

Itsella ei ollut kokemusta autojen vaylarakenteista juuri ollenkaan ennen
varsinaista opinnaytety6td, joten lahteissa olevat kirjat 2,3,10 tuli luettua melko
tarkasti ennen kuin alkoi ké&sittdad kokonaiskuvaa autoverkoista. Tiedon
hankkiminen oli hankalaa, mutta google booksin kautta informaatiota
ulkomaalaisista kirjoista. Lopuksi voin todeta oppineeni tosi paljon autoista ja

niiden jarjestelmista.
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1 Johdanto

Tama ohje on osa Kari Kuninkaanniemen tekemaa opinnaytetyota ALT-Control
Oy:lle. Taman kayttbohjeen avulla on tarkoitus perehtya kayttdmaan Ross-

Techin autodiagnostiikkakaapelia ja siihen liittyvaa VCDS-ohjelmistoa.

Olen tehnyt kaikki testit kayttaen alkuperéista Ross-Techin HEX+CAN-diagnos-
tiikkakaapelin versiota 1.92 ja VCDS-ohjelmaversiota 11.11.5.

HEX tarkoittaa heksadesimaalia ja VCDS tulee sanoista VAG-COM Diagnostic
System. Lyhenne VAG tulee sanoista Volkswagenwerk Aktiengesellschaft, joka
tunnetaan myds nimella VOLKSWAGEN AG. COM tulee sanasta communication
eli yhteys. CAN (Controller Area Network) eli "Ohjain alue verkko”. Tarkemmin
maariteltyna CAN tarkoittaa Automaatiovaylaa, jonka avulla ohjausyksikét ovat
litetty toisiinsa. CAN-vayla on ollut ainoa maaraéava siirtotiejarjestelma vuodesta
2008 lahtien valmistetuissa ajoneuvoissa.

Talla kaapelilla ja ohjelmistolla on mahdollisuus lukea seka muokata tietoa VAG-
ryhman autojen ohjausyksikdista. VAG-ryhmaan kuuluvat seuraavat automerkit:
Audi, Seat, Skoda ja Volkswagen. Kaapeli soveltuu kaikkiin edell&a mainittuihin
automerkkeihin, joista |6ytyy OBD2-liitin. OBD tulee sanoista On Board
Diagnostics, joka tarkoittaa suomeksi integroitua diagnostiikkaa. Diag-
nostiikkaohjelma VCDS on suunniteltu vain VAG-ryhméan autoille, mutta talla
kaapelilla voi lukea tietoa my6s muista OBD2-liitdnnaisista autoista. OBD2-liitin
tuli pakolliseksi Amerikkalaisissa autoissa vuonna 1996. Euroopassa
Bensiinikayttdisissa ajoneuvoissa 1.1.2001 ja Dieselkayttbisissa ajoneuvoissa
1.1.20083.

Ross-Tech LLCn on perustanut vuonna 1999 Uwe Ross, joka kehitti myds en-
simmaisen version VAG-COM-kaapelista. Kaapelin uusin versio on tyypiltdan
HEX-CAN.
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2 Ohjelman asentaminen tietokoneelle

Ensimmaiseksi tulee ladata ohjelma internetistd omalle tietokoneelle ja asentaa
se. Kaapelia ei suositella liitettavaksi tietokoneeseen, kuin vasta VCDS-ohjelman
asennuksen jalkeen. Taméa sen takia, etta tietokone voi yrittaa etsia mm. vaaria
usb-ajureita, jotka eivat valttamatta toimi. Ohjelman rekisterdinti onnistuu
avaamalla VCDS-ohjelman tietokoneelta ja kytkemalla taman jalkeen Ross-
Tech-kaapelin kiinni sekd autoon, ettd tietokoneeseen. Rekisterbimisen voi
tarkistaa VCDS-ohjelman tietoja-valikosta. Rekisterdiminen ei vaadi internet

yhteyttd, koska rekisterdintitiedot ovat aidossa Ross-Techin kaapelissa.

2.1 VCDS- ja VCDS-Lite-ohjelmat.

VCDS-ohjelma on helpoin ladata internet-osoitteesta
http://www.ross-tech.com/vcds/download/.

Suositeltavaa on aina kayttda ohjelman uusinta versiota.

Taman sivun valinta antaa kaksi vaihtoehtoa, uusimman vakaan julkaisun VCDS-
ohjelmasta ja uusimman vakaan VCDS-Lite version. Lite tarkoittaa kevytta.
Kayttoohjetta kirjoittaessa uusin versio VCDS-ohjelmasta oli 11.11.5 (julkaistu
22. joulukuuta 2012) ja LITE-ohjelmasta versio 1.2 (julkaistu 19. marraskuuta
2012).

VCDS-ohjelman lisenssi siséltyy aitoon Ross-Techin kaapeliin. Ohjelma
rekisteroityy automaattisesti, kun aito kaapeli ensimmaisté kertaa kytketaan kiinni
auton ja tietokoneen valille. Kaapeliyhteys vaatii, etta ohjelma on paalla
tietokoneessa ja autossa on kytketty virtakytkimesta virrat paalle. Ohjelma on
mahdollista asentaa useampaan tietokoneeseen ja rekister6idd se niiden

kaikkien kaytt6on, koska lisenssi on kaapelissa.

VCDS-Lite-ohjelma on tarkoitettu ns. kolmannen valmistajan kaapeleita varten.

Ohjelma maksaa n. 99% ostettaessa suoraan Ross-Techiltd. TAhan ohjelmaan
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voi kytked OBD-kaapelin, jonka voi ostaa esim. Ebayn kautta. VCDS-Lite-oh-
jelman lisenssi tosin toimii vain yhdella tietokoneella ja lisenssin voi uudelleen
rekister6ida vain kerran uudelleen, joten on tarkeaa miettia mihin tietokoneeseen
asennus tehdaan. Jos paivitat tietokoneen kayttéjarjestelman, niin on mahdollista
kopioida ohjelman rekisterdinti tiedostot talteen. Asentaa ohjelma ja kopioida
tiedostot takaisin jarjestelmdan. Tastd Ioytyy lisétietoa Ross-Techin
internetsivuillta [1]

2.2 VCDS-ohjelman asentaminen

Ohjelman lataamisen jalkeen suoritetaan ohjelman asennus.

Tassa on ohje vaihe vaiheelta, mitd mikakin ohjelman valintaikkuna tarkoittaa.

Kaytettava kaapeli ei saa olla ohjelman asennuksen aikana missédéan vaiheessa

kiinnitettyna tietokoneeseen, jotta kaapeliajurit asentuvat oikein.

Kun olet ladannut uusimman VCDS-ohjelman asennustiedoston Ross Techin
Internet-sivulta tietokoneellesi, niin asentaminen voidaan aloittaa. Tiedosto on
muotoa VCDS-Release-11.11.5.1-Installer.exe (Uusin versio VCDS-ohjelmasta
opinnaytetyota tehdessa kevaalla 2013 oli 11.11.5).

Kaksoisklikkaamalla ohjelma aukeaa ja seuraavaksi kysyy (kuva 3), etta
Ohjelmanasentaminen siséltdd uusia asennus vaihtoehtoja ja haluatko n&hda

nama vaihtoehdot?

-
VCDS Release 11.11.5 Setup .

"6' This Installer has a number of new options.

Would you like to see the installation instructions?

|

Kuva 3 Ohjelman asennustiedosto sisdltaa uusia ominaisuuksia.
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Mikali valitsit kylla, niin ohjelma aukaisee Installation-Instructions.pdf -tiedoston,

jossa nakyy englanninkieliset ohjeet VCDS-ohjelman asennukselle (kuva 4).

Tiedosto Muokkaa Nayta Ikkuna Ohje ' x

@ l /2 | | E] ¥ Tyokalut Allekirjoita Kommentoi

Ross-Tech, LLC
m- R 881 Sumneytown Pike
Lansdale PA 19446, USA

Diagnostic Softy for European Automobik Tek +1' 267638 2300

Installation Instructions for VCDS® version 11.11.5

|
The installer for version 11.11.1 and newer has several new options users should be aware of: =
.2 VCDS Release 11.11.1 Setup |

Choose Components

Orwos= whach fastures of YCOS Redease 11.11.1 you want 9o
ratal.

Chiedk the companents you want 1o retal and undhedk the comporents you don't want to
ratal. Chok Naxt to contrue.

Select compenants to nstal: p]
(] Trostal Starciard LSE Drrers:

[] tratal space USE Cervers

[ [ristal 32464t EXE on1 640t System
[¥] Creata Start Meru Shortausts

(¥ Crests & Degkiop Shortcut

Space raquired: 47.0M8

[ <mo J[Chextz ] [ concl ]

The vast majority of users who are installing VCDS for the first time or who are updating
from a version older than 11.11.1 don’t need to change anything on this screen and can
simply click the “Next” button. However, to avoid countless phone calls and e-mails asking
what these options do, we present this guide.

If you're updating from 11.11.1 or newer you can uncheck all the options for a speedier
install.

Clean-Up old USB Drivers is recommended if you're updating from 11.11.0 or earlier and is
selected by default. This will remove most previously instzlled versions of Ross-Tech's USB
drivers from your system, including those which came with 11.11.0 and were a source of

unstable communications on some PCs.

Kuva 4. VCDS-ohjelman englanninkielinen asennusohje.
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2.3 Ohjelman asentaminen, asennusohjelma

Taman jalkeen VCDS-ohjelman avaa VCDS-Setup (Asennus) ohjelman (kuva 5).

Asennusohjelma ohjaa VCDS-ohjelma julkaisun 11.11.5 l&pi.

Ota huomioon, ettd Ross-Techin HEX-CAN-kaapeli EI OLE KYTKETTYNA tie-
koneeseen asennuksen aikana, jotta oikeat usb-ajurit voidaan paivittaa tietoko-

neeseen.

Valitse Next (Seuraava) jatkaaksesi.

Welcome to the VCDS Release
11.11.5 Setup Wizard

This wizard will guide you through the installation of VCDS
Release 11.11.5.

Please make sure your interface is UNPLUGGED from the PC
so that the USB drivers can be updated.

Click Next to continue.

Ross-Tech,LLC

Next> | | Cancel

.

Kuva 5. VCDS-asennusohjelman asennusikkuna.
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2.4 Ohjelman asentaminen, lisenssisopimus (tarkea)

Seuraavaksi asennusohjelma tuo eteen Lisenssisopimuksen, joka tulee hyvak-
sya ennen ohjelman asentamista. Hyvaksyminen tapahtuu klikkaamalla rasti alla
olevaan | accept the terms of the License Agreement (Hyvaksyn lisenssiso-
pimuksen ehdot) ja painamalla Next eli seuraava (kuva 6). Alempana on li-
senssisopimuksen suomennos, joka on tarkea lukea ennen varsinaista

ohjelman asentamista.

# # VCDS Release 11115 Setup.

Please review the license terms before installing VCDS Release
11.11.5.

Press Page Down to see the rest of the agreement.

>

VCDS® js Copyright © 2012 by Uwe M. Ross. All rights are reserved.
Decompilation, disassembly, reverse-engineering, alteration, use as a reference tool for
the purpose of developing a product with similar functionality, and re-distribution in
any form without the prior written consent of the author is prohibited.

:

Interface Firmware nrovided with VGDS is Gonvricht & 2002-2012 bv Ross-Tech

By installing this software, you acknowledge that this Program is provided
"as is" and "with all faults, defects and errors" and that all use of the Program
is at your own full risk.

If you accept the terms of the agreement, dick the check box below. You must accept the
agreement to install VCDS Release 11.11.5. Click Next to continue.

[]1 accept the terms of the License Agreement

Kuva 6 Lisenssisopimuksen ehdot.

Lisenssisopimuksessa lukee:
VCDS on kopiointisuojattu © Uwe M. Rossin toimesta. Kaikki oikeudet pi-

datetaan.

Kéantaminen, purkaminen, aukikoodaus, muuttaminen, kayttaminen vertailu-
tyokaluna tarkoituksena kehittdd tuote samankaltaisilla toiminnoilla ja kaikki
uudelleen jakaminen missddn muodossa ilman Kkirjoitettua lupaa tekijalta

on kiellettya.
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Asentamalla taman ohjelman tiedostat, etta tama ohjelma toimii ”Sellaise-
naan” ja "mukaan lukien vikoineen, epakohtineen ja virheineen” ja kaikki
ohjelman toiminta on omalla vastuullasi.
VCDS liitannan ohjelmisto on varustettu tekijanoikeussuojalla © 2002-2012
Ross-Tech LLC ja/tai Hex Microsystems yritysten toimesta. Kaikki oikeudet
pidatetaan. Valmis ohjelma on lisensoitu vain alkuperaisen Ross-Techin ja Hex
Microsystemsin liitannoille. Kaikki muu kaytto rikkoo tekijanoikeuslakia. Missaan
tapauksessa Ross-Tech ja Hex Microsystems eivét ole vastuussa vahingoista,

jotka johtuvat muiden valmistajien tuotteiden kaytosta ohjelmiston kanssa.

”VCDS” on rekisteroity tavaramerkki Ross-Tech, LLC. Rekisterdinti nume-
rot ovat USA 3537609, Euroopan unioni 006744767 ja Kiina 6654966 ja
6654967.

Mikali hyvaksyt namé lisenssisopimuksen ehdot, niin valitse alhaalla oleva

valintaruutu. Sinun taytyy hyvéaksya sopimus asentaaksesi VCDS julkaisun

11.11.5. Valitse seuraava jatkaaksesi (kuva 7).

2 VDS Release 11115 Setup,

License Agreement
Please review the license terms before installing VCDS Release
11.11.5.

Press Page Down to see the rest of the agreement.

Interface Firmware provided with VCDS is Copyright © 2002-2012 by Ross-Tech *
LLC and/or Hex Microsystems. All rights are reserved. Firmware is licensed for
use in genuine Ross-Tech and Hex Microsystems interfaces only. Any otheruseisa
viclation of copyright law. In no event shall Ross-Tech or Hex Microsystems be liable
for damages caused by installing the firmware provided in any product not
manufactured by them.

“VCDS" is a Registered Trademark of Ross-Tech, LLC. Registration Numbers: 2
USA 3537609, Eurcpean Union 006744767, China 6654966 and 6654967. g

If you accept the terms of the agreement, dick the check box below. You must accept the
agreement to install VCDS Release 11.11.5. Click Next to continue.

[¥]1 accept the terms of the License Agreement

[ < Back ][ Next > ][ Cancel

Kuva 7. Lisenssisopimuksen ehdot ja ehtojen hyvéksyminen.
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2.5 Ohjelman asentaminen, komponenttien valinta

Tassa valikossa on mahdollista valita mitd komponentteja halutaan asentaa

ohjelman mukana (kuva 8). Kun vie hiiren valinnan paalle, niin ilmestyy teksti

nakyviin, etta mita kyseinen valinta tarkoittaa.

Choose which features of VCDS Release 11.11.5 you want to
install,

Check the components you want to install and uncheck the components you don't want to
install. Click Next to continue.

Select components to install: Clean-Up Old USB Drivers

Install Standard USB Drivers

[] install Special USB Drivers

[] Install 32-bit EXE on 64-bit System
Create Start Menu Shortcuts
Create a Desktop Shortcut

Description

Space required: 57.3MB Remove old USB drivers from your PC (highly
recommended!)

[ < Back ][ Next > ][ Cancel

Kuva 8. Ohjelman asentaminen ja komponenttien valinta.

Clean-up Old USB Drivers (Siivoa pois vanhat USB-ajurit). TA&méan valitsemalla
ohjelma poistaa entiset USB-ajurit, mikali niita oli kaytdssa esim. vanhoilla VCDS-

ohjelman versioilla. Erittdin suositeltavaa.

Install Standard USB-Drivers (Asenna standardit USB-ajurit). Taman valitse-
malla ohjelma asentaa standardit USB-ajurit, jotka toimivat useimmilla tietoko-

neilla.

Install Special USB Drivers (Asenna erityiset USB-ajurit). Nama ajurit toimivat
vain Fresco Logic USB 3.0 porteilla.
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Install 32-bit EXE on 64-bit systems. (Asenna 32-bittinen EXE-tiedosto 64-
bittiseen jarjestelmaan). Asenna vain ja ainoastaan mikali 64-bittinen ohjelma ei
toimi 64-bittisessa Windows-jarjestelmassa.

Create Start Menu Shortcuts (Luo aloitusvalikon pikakuvakkeet) Luo aloitus-

valikkoon pikakuvakkeet ohjelmaa varten.

Create a Desktop Shortcut (Luo pikakuvake tyopodydalle). Luo “VCDS Release
11.11%pikakuvakkeen tyopoydalle.

2.6 Ohjelman asentaminen, asennuskansion maaritys

Tama maarittda kansion, johon VCDS-ohjelma asennetaan. On suositeltavaa
asentaa juuri siihen kansioon, mita ohjelma ehdottaa. Kuvassa 9 nakyy

Destination Folder (Asennuskansio), Space required (Tilavaatimus) ja Space
available (tilaa kaytettavissa).

» 2 VCDS Release 11115 Setup

Choose the folder in which to install VCDS Release 11.11.5.

Setup will install VCDS Release 11.11.5 in the following folder, To install in a different folder,
click Browse and select another folder. Click Install to start the installation.

Destination Folder

C:\Ross-Tech\VCDS

Space required: 57.3MB
Space available: 43.8GB

<Back | Instal | | cancel

Kuva 9. Asennuskansion maarittaminen.
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2.7 Ohjelman asentaminen, laiteajureiden asennus

Ohjelman asennuksen loppuvaiheessa tulee valinta ikkuna, joka asentaa toimivat

USB-ajurit jarjestelmaan.
Tervetuloa Laiteajureiden Avustettuun Asentamiseen!
Tama ohjattu luominen auttaa sinua asentamaan ohjelman ajurit, joita muutamat

tietokoneen laitteet tarvitsevat toimiakseen (kuva 10).

Valitsemalla "Next” eli seuraava paaset eteenpain valikossa.

E B
Device Driver Installation Wizard

Welcome to the Device Driver
Installation Wizard!

This wizard helps you install the software drivers that some
computers devices need in order to work.

S

To continue, click Next.

A

Kuva 10. Laiteajureiden ohjattu asennus.
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Ohjelma asentaa USB-ajurit ja mikéli asennus onnistuu ongelmitta, niin tulee
teksti: The drivers were successfully installed on this computer. (Laiteajurit ovat
onnistuneesti asennettu tdhan tietokoneeseen). Voit taman jalkeen liittaa laitteesi
ohjelmistoon, mikali laitteen mukana tuli ohjeita, on suositeltavaa lukea ne ohjeet

ensin.

Ajureiden nimet (Driver Name) ja tilat (Status) nakyvat kuvassa Vihreana V-kir-
jaimena, joka tarkoittaa etta ajurit ovat valmiita toimimaan (Ready to use) (kuva
11).

Device Driver Installation Wizard

Completing the Device Driver
Installation Wizard

The drivers were successfully installed on this computer.

You can now connect your device to this computer. if your device
came with instructions, please read them first.

Driver Name Status
~/ Ross-Tech USB Driver ... Readyto use

I Finish ’ [ Cancel

Kuvall. Laiteajureiden asennuksen viimeistelyikkuna.
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2.8 Ohjelman asentaminen, viimeistely.

Ohjelman ja ajureiden asentamisen jalkeen tulee ohjelma-asennuksen viimeis-
telyikkuna. Kuvassa 12 nakyy, ettd VCDS-ohjelma on asennettu tietokoneelle ja
valitsemalla "Finish” (Lopeta) asennusohjelma sulkeutuu. Valintaruutu "Run
VCDS Release 11.11.5” kaynnistdd VCDS-ohjelman asennusohjelman sulke-

misen jalkeen.

Completing the VCDS Release
11.11.5 Setup Wizard

VCDS Release 11.11.5 has been installed on your computer.

Click Finish to close this wizard.

Run VCDS Release 11,11.5

Ross-Tech,LLC

Cancel

Kuva 12. Ohjelman asennuksen viimeistelyikkuna.
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2.9 Ohjelman rekisteréiminen

Kun VCDS-ohjelma on asennettu, niin ohjelman avatessa tulee nakyviin kuvan
13 tilanne, jossa ohjelma pyytaa valitsemaan Options (Asetukset) ja valitsemaan
kaytettavan litanndn ja painamaan Test (Testaa). Ja taméan jalkeen Save
(Tallenna) asetukset. Mikali ohjelmaa ei ole rekisterdity, niin mitkdan toiminnot

eivat ole kaytdssa ja ohjelman eri osia ei voida valita.

=7VCDS: Main Sc

VC D S 16302 Codes Loaded
Release 11.11.5
Select Control Module Auto-Scan Senvice Reminder Interval Reset
Select an Individual Control Module An automatic scan of all controllers Automatically reset the service light
such as Engine, ABS, Airbag, etc. for Fault Codes. for oil and inspection.
Select Auto-Scan SR| Reset
OBD-ll Functions Applications Program Options
Generic 0BD2 Mode. Features consisting of several Select Comm Port, Set Debug and
Retrieve and clear faults and basic commands, like transport Protocol Options, etc.
freeze frame, obtain live data. mode.
OBDHI Applications Options
.:0, First use/lo config file found | ¢
About Click the Options button, choose the
correct port, then TEST and SAVE.

Kuva 13. VCDS-ohjelman ensimmainen kayttokerta.

Tassé vaiheessa on tarkoitus liittééd Ross-Techin kaapeli auton ODB2-liitantaan,
jonka jalkeen testataan kaapelin yhteys ohjelman kanssa (kuva 14). Erillista re-
Kisterdimista nettisivuilla ei siis tarvitse VCDS-ohjelman kokoversion kanssa.

Mikali tarvitset apua kaapelin liittAmiseen, niin katso seuraava kappale eli 2.10.

Huomioi, ettd ajoneuvossa tulee olla virrat p&alla, jotta auton yhdistaminen

kaapelin avulla ohjelmaan onnistuu.
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[ VCDS Release 11.11.5; Progra

VCDS

Program Options

Port and Protocol Options |User Interface and Identification
Select Port Protocol options
COM1 ~ COM2 ©USB Start Baud KW2 Delay TSTAddr.  Debug Level
0 30 -1 0
©OCOM3 © COM4
Blk Int Char Int KP2 Time CAN Timeout
Test LEDs 55 1 o5 0
Init parameters Reduce CPU Usage
[ Bypass OBD-I| Fastinit "IBypass CAN Init 1 KWP-1281 Restore
"I Force K on engine @ Boot in intelligent 1 KWP-2000 Defaults
mode
Save J ‘ Apply ‘ ‘ Cancel \

Kuva 14. Kaapelin testaus ja rekisterdinti.

Lisenssi on helpoin tarkistaa paavalikossa olevan About (Tiedot)-osiosta. Mikéali
ohjelman rekisterdinti ei onnistunut tai lisenssié ei viela ole testattu on kuvan 15

tilanne paalla.

= VCDS: About

VCDS

Release 11.11.5 x64
Data version: 20121222

Copyright (C) 2000-2013 Ross-Tech LLC/Uwe M. Ross
All Rights Reserved
All Wrongs Reversed
Additional Contributor: Eric Maurier

License Info Contact the Developers

Serial Number Web: www Ross-Tech.com
E-Mail: mailto:Support @Ross-Tech.com
Fax: +1215 893 3816
License Status: Voice: +1 267 638 2300
o feted Postal: Ross-Tech, LLC

881 Sumneytown Pike
Lansdale, PA 19446 USA

Please test on a car to see serial number

Go Back

Kuva 15. Lisenssin tarkistaminen.
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Onnistunut ohjelman rekisterdinti ilmoittaa kuvan 16 tilanteen. License Status
(Lisenssin Tila) on Fully Registered / Activated eli ohjelma on taysin rekisteroity
ja aktivoitu.

VCDS

Release 11.11.5 x64
Data version: 20121222

Copyright (C) 2000-2013 Ross-Tech LLC/Uwe M. Ross
All Rights Reserved
All Wrongs Reversed

Additional Contributor: Eric Maurier

License Info Contact the Developers
Serial Number Web: www.Ross-Tech.com
hexa193-00c67d-687dfa-e357e2-bbmahh-5¢19 E-Mail: maito:Support@Ross-Tech.com
Fax.  +1215893 3816
License Status: Voice: +1 267 638 2300

Fully Registered / Activated Postal: Ross-Tech, LLC

881 Sumneytown Pike
Lansdale, PA 19446 USA

Go Back

Kuva 16. Rekisteroity VCDS-ohjelma.
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2.10 Kaapelin yhdistdminen autoon

Autossa yleensd ohjauspydran alapuolella sijaitsee violetti OBD2-naarasliitin

(kuva 17), johon Ross-Techin kaapelin uros-liitin (kuva 18) voidaan yhdistaa.

Muita paikkoja on esimerkiksi tuhkakupin alla tai kasijarrun vieressa.

Kuva 17. OBD2-liitin autossa. (Skoda Octavia vm. 2012)

Kaapelin (kuva 19) voi yhdistaa vain yhdella tavalla, joten tarkista, etta kaapeli
kiinnitetaan oikein liitantddn. Suositeltavaa on kayttaa esimerkiksi taskulamppua
ja siirtdd kuljettajan istuin taaksepain, jotta on enemman tilaa etsia tatd OBD2-

liitint&..

Kuva 18. Ross-Tech kaapelin OBD2- ja USB-liitin.
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Kuva 19. Kiinnitetty Ross-Techin Kaapeli.

Kun kaapeli on testattu ja tallennettu voidaan alkaa suorittamaan haluttuja toi-
menpiteitd (kuva 20). Tosin on suositeltavaa aina ensin suorittaa ja tallentaa
Autoskannaustoiminto ennen muiden toimintojen suorittamista. Autoskannaus
|0ytyy osasta 4. Mikali kaytat kaapelia ensimmaista kertaa, niin on suositeltavaa
ensin kayda lapi osa 3, jossa maaritetddn VCDS-ohjelman asetukset.

!
Kuva 20. VCDS-ohjelma ja Ross-Techin kaapeli toiminnassa.
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3 Ohjelman asetusten maaritys

Ohjelmiston asennuksen jalkeen ohjelmasta aukeaa Main Screen-ikkuna (Paa-
valikko) (kuva 21). Jotta olisi mahdollista alkaa tarkastelemaan talla ohjelmalla
auton ohjausyksikditd, niin tulee ensin suorittaa kaapelin toimivuustesti [ks.
kappale 3.1.1, s. 27].

Ensimmaisella kerralla ainoastaan vaihtoehdot Options, About ja Exit ovat va-
littavana. Kaapelin littamisen ja ohjelman rekisterdimisen jalkeen ohjelman

kaikkien osien kayttaminen on mahdollista.

16302 Codes Loaded

VCDS
Release 11.11.5

Select Control Module Auto-Scan Service Reminder Interval Reset

An automatic scan of all controllers for
Fault Codes.

Select an Individual Control Module such
as Engine, ABS, Airbag, etc.

Automatically reset the service light for oil
and inspection.

‘ Select ’

OBD-lI Functions

Generic OBD2 Mode.
Retrieve and clear faults and
freeze frame, obtain live data.

‘ OBD-lI ’

‘ Auto-Scan ‘

Applications

Features consisting of several basic
commands, like transport mode.

‘ Applications ‘

About

| |

’ SRI Reset ‘

Program Options

Select Comm Port, Set Debug and
Protocol Options, etc.

’ Options ‘

Exit ‘

Kuva 21. Paavalikko.

e Select Control Module (Ohjausyksikon valitseminen) [ks. kappaleet 56,

s. 36-71] Toiminnon avulla paastdan tutkimaan yksityiskohtaisesti eri

ohjausyksikoitéa, kuten moottorinonhjausyksikkoa.

e Auto-Scan (Autoskannaus) [ks. kappale 4, s. 32—-35]

Toiminnon avulla voidaan suorittaa skannaus kaikille ajoneuvon ohjaus-

yksikdille ja tarkistaa niiden muistissa olevat vikakoodit.

e Service Reminder Interval Reset (Huoltovalimuistutuksen resetointi) [ks.

kappale 7, s. 72-73]
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Toiminnon avulla voidaan resetoida (nollata) erilaisia huoltovaleja, kuten
Oljynvaihto tai maaraaikaishuolto.

OBD-Il Functions (OBD2-toiminnot) [ks. kappale 8, s. 74—-88]

Yleinen OBDZ2-tila,

virhekoodeja ja pysayttad kuvaruutu.

jonka avulla voidaan nollata autossa olevia

Applications (Sovellukset) [ks. kappale 9, s. 89—96]

Sovelluksien kautta on mahdollisuus muokata erilaisia toimintoja, kuten
auton kuljetustilan poisto.

Program Options (Ohjelman asetukset) [ks. kappaleet 3.1-3.3 s. 23-31]
Asetuksista on mahdollista valita mm. OBD2-kaapelin kayttaméa portti

VCDS-ohjelmassa.

3.1 Ohjelman asetukset

Ohjelman asetukset ikkunasta (kuva 22). voidaan testata mm. kaapelin ja VCDS-

ohjelman toimivuus. Testaus on tarkea suorittaa kaapelin toimivuuden vuoksi eli

mikali irrotetaan kaapeli ja kiinnitetaan uuteen autoon, niin kaytdssa olevan

kaapelin tiedot saattavat jaada tietokoneessa ohjelman muistiin. Uutta autoa ei

voida lukea ennen kuin on testattu uudelleen kaapelin toimivuus kyseisessa

autossa. Suositeltavaa on aina suorittaa

kaynnistyksen jalkeen.

" VCDS Release 11.11.5; Program Opti

VCDS

Program Options

Port and Protocol Options \User Interface and Identification’

Test \ LEDs = - ob

Reduce CPU Usage
I KWP-1281
| KWP-2000

Init parameters

| Bypass OBD-I| Fastinit
I Force K on engine

| Bypass CAN Init
_ Boot in intelligent
mode

Save

Select Port Protocol options
COM1 COM2 o USB Start Baud = KW2 Delay TST Addr. Debug Level
0 30 -1 0
COM3 COM4
Blk Int Char Int KP2 Time CAN Timeout

0

Restore
Defaults

liitannantestaus ohjelman

e

Kuva 22. Ohjelman asetukset.
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e Select Port (Valitse kaytettava liitdnta) (kuva 23)
Mikali on kaytossa USB-kaapeli, niin tamé& on silloin oikea ratkaisu.

Vanhemmissa kaapelin versioissa on ollut kaytéssa COM-portti.

Select Port
COM1 COM2 @ USB
COM3 COM4
Test | | LEDs |

Kuva 23. Porttien valitseminen.
o Test (Kaapelin testaus) [ks. kappale 3.1.1 s. 27]
o LEDs (Ledit)
Toiminto laittaa led-valot palamaan kaapelissa.

e Protocol Options (Protokollan asetukset) (kuva 24)

Protocol options
Start Baud KW2 Delay TSTAddr.  Debug Level

0 30 -1 0
Blk Int Char Int KP2 Time  CAN Timeout
55 1 25 0

Kuva 24. Protokollan asetukset.

o Start Baud (Tiedonsiirtovaylan nopeus)
Nopeus, jolla VCDS-ohjelma ottaa yhteyden ohjausyksikkéon, O-
arvolla ohjelma paattaa itse mité valittua nopeutta kayttaa).

o KW2 delay (Avainsanaprotokollan tilan hidastaminen)
Tama vaikuttaa siihen, kuinka nopeasti aikaa kuluu tietoliiken-
neyhteyden muodostamisen tietokoneen ja auton valilla. Ole-
tusasetus on 30. Ei suositeltavaa muuttaa, ellei ole vaikeuksia yh-
distaa avainsanaprotokollalla toimivaan ohjausyksikkoon.

o TST Addr. (Avainsanaprotokollan pakettien osoitteet)
Oletusarvo on -1. Ei suositeltavaa muuttaa, ellei ole vaikeuksia

yhdistda avainsanaprotokollalla toimivaan ohjausyksikkoon.
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o Debug Level (Debug ilmoitusten taso)
Tarkoittaa sita, ettd miten paljon testausta sisaltdvaa informaatiota
VCDS-ohjelma tallentaa ohjausyksikolta, oletus on 0. Ei suositel-
tavaa muuttaa, ellei ole ohjattu kaytettavaksi Ross-Techin henki-
|I6kunnan toimesta.
o Blk Int (Vaikuttaa protokollan ajastukseen)
Oletusarvo 55. Taman vaihtamalla arvoksi 25 on mahdollista saada
suurempi naytteenottonopeus Measuring Blocks (Mittaus jaksot)-
ikkunassa. Asetusten muuttaminen voi luoda kommunikointi
ongelmia joidenkin ohjausyksikoiden kanssa.
o Char Int. (Vaikuttaa myds prokotollan ajastukseen)
Oletusarvo 1. Taman vaihtamalla arvoksi 0 on mahdollista saada
suurempi naytteenottonopeus Measuring Blocks (Mittaus jaksot)-
ikkunassa. Tama tosin voi tuoda kommunikointi ongelmia joidenkin
ohjausyksikéiden kanssa).
o KP2 Time (Avainsanaprotokolla 2000 aika)
Vaikuttaa avainsanaprotokollaa kayttaviin ohjausyksikéihin, ole-
tusarvo on 25. Tatd arvoa vahentamalla voidaan saada KWP-
2000:tta (Avainsanaprotokollaa) kayttavat ohjausyksikot nosta-
maan naytteenottonopeutta. Maksimiarvo 99. Arvon nostaminen
voi aiheuttaa kommunikointi ongelmia joidenkin ohjausyksikéiden
kanssa.
o CAN Timeout (CAN Aikakatkaisu)
Vaikuttaa siihen, kuinka kauan VCDS-ohjelma joutuu odottamaan
vastausta ohjausyksikdlta annetulle kysymykselle. Oletusarvo on 0,
tdmankin arvon muuttaminen voi aiheuttaa ongelmia ohjausyk-
sikbiden kommunikointiin.
e Init Parameters (Alustus parametrit) (kuva 25)
Mikali vaihdat naita asetuksia ja kohtaat ongelmia, vaihda ne alkuperai-

seen tilaan.

Init parameters

Bypass OBD-I| Fastinit | Bypass CAN Init

"I Force K on engine ., Boot in intelligent
mode

Kuva 25. Alustus parametrit.
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o Bypass OBD-II Fastinit (Ohita OBD2:n nopea alustus)
Oletusarvo on tyhja. Mikali havaitaan ongelmia OBD2-yhteydessa,
niin tman arvon kaytt6on valitseminen voi auttaa.
o Force K on Engine (Pakota kayttamaan K-tiedonsiirtovaylaa
moottorinohjausyksikdssa)
Joissakin autoissa moottorinohjausyksikko toimii sek& K-tiedon-
siirto- ja CAN-vayla, naista K-tiedonsiirtovayla tuottaa yleensa no-
peamman tiedonsiirron ja taten nopeamman naytteenottonopeu-
den. Oletuksena tama arvo on tyhja.
o Bypass CAN init (Ohita CAN-vaylan alustus)
Mikali haluat, ettei VCDS ota yhteytta ohjausyksikoihin CAN-vaylan
avulla, niin ota kayttoon. Oletusarvo on tyhja.
o Bootin intelligent mode (Kaynnista alykk&aéssa tilassa)
Tama antaa VCDS-ohjelmalle mahdollisuuden nopeasti paattaa
siirtonopeudet HEX-litantaa-kaytettaessa. Oletusarvoisesti taméa
on kaytossa.
e Reduce CPU usage (Vahenna prosessorin kayttoa)
Taman avulla VCDS-ohjelma kayttdd vahemman prosessorin kuormitusta,
mutta samalla hidastaa my6s naytteenottonopeutta.
o KWP-1281 (Avainsanaprotokolla-1281)
Vahentaa prosessorin kayttéa VCDS-ohjelmalla, kun yhdistetdan
avainsanaprotokolla 1281-kayttavaan ohjausyksikkoon.
o KWP-2000 (Avainsanaprotokolla-2000)
Vahentaa prosessorin kayttda VCDS-ohjelmalla, kun yhdistetdan
avainsanaprotokolla 2000-kayttavaan ohjausyksikkoon.
e Restore Defaults (Palauttaa alkuperaiset asetukset).
Tama valinta palauttaa VCDS-ohjelman alkuperaiset asetukset.
e Save (Tallenna)
Tama valinta tallentaa asetukset, jotka tulevat voimaan ohjelman uudel-
leen k&ynnistdmisen jalkeen.
e Apply (Hyvaksy muutokset)
Tama valinta antaa sinun testata valintaa tallentamatta valintaa.
e Cancel (Keskeyta)

Tama valinta keskeyttaa toiminnon tallentamatta mitdan asetuksia.
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3.1.10hjelman asetukset, yhteyden testaaminen

Ennen kuin voidaan testata kaapelin toimivuus, tulee huomioida, ettéd autossa on
vahintaan virrat paalla ja kaapeli voidaan tassa vaiheessa yhdistaa auton OBD2-

porttin ja tietokoneen USB-porttiin.

2. VDS Release 11115 Progam OproJIR T . =

VCDS

Program Options

Port and Protocol Options |User Interface and Identification
Select Port VCDS: Port Test ‘ -

TST Addr.  Debug Level

ocomt ocom2 eusBf . ., .
{ ) o ia‘::. ‘ersion: 03.01. '1 0
COM3 - COM4 7 USh Drve Verson 02061
Interface: Found!
Test LEDS ;ype: Ross-Tech HEX-USB+CAN sz .rlme CAN .rlmeOUt

Version: 1.92 25 0

Status: Ready
Ki: OK

K2: 0K

Init parameters CANEOK. PU Usage
I Bypass OBD-Il Fastinit 281 Restore
[ Force K on engine 000 Defaults

Save ‘ ‘ Apply ‘ l Cancel ‘

Kuva 26. Ohjelman asetukset, yhteyden testauksen informaatioikkuna.

Kun painetaan testauspainiketta (Test), niin voidaan suorittaa tarkistus kaapelin
toimivuudelle tietokoneen ja auton valilla. Taman jalkeen ohjelma tuo kuvan 26

informaatioikkunan, josta nékyy seuraavat asetukset:

e Port Status (Portin tila, mikali kaikki kunnossa niin OK)

e USB Library Version (USB-kirjaston versionumero)

e USB Driver Version (USB-ajurin versio)

e Interface Found! (limoitus, etta liitin on I6ytynyt)

e Type (Kaapelin malli ja tyyppi)

e Version (Kaapelin versionumero)

e Status (LiitAnnan tila)

e K1 (K-tiedonsiirtovaylan tila)

e K2 (K-tiedonsiirtovaylan tila

¢ CAN (CAN-vaylan tila, joka on ollut pakollinen vuodesta 2008 lahtien
valmistetuissa ajoneuvoissa maaravana vaylajarjestelmana)
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3.2 Ohjelman asetukset, kayttoliittyma ja tunnistus

Kayttoliittyma ja tunnistus asetuksista voidaan tehda kayttajalle sopiva. Asetuk-

sista voidaan muuttaa mm. ikkunankokoa.

"~ VCDS Release 11.11.5; Program Opti s

VCDS

Program Options

Port and Protocol Options| User Interface and Identification |

Workshop |dentification User Interface
Shop Name Left Printing 4
Margin:
Window size: 14 u
Code(WSC) VZ/Importer Equipment number
00000 000 00000 Disable Sounds
,, Build list of CAN controllers
Check for free updates ~ prior to selection dialog

’ [Releases only -

l \ Check for updates now \

‘ Save ‘ { Apply ‘ ’ Cancel

Kuva 27. Ohjelman asetukset, kayttoliittyma ja tunnistus.

e Workshop Identification (Korjaamon tunnistaminen)
Mikali kaytetddn ohjelmaa virallisissa Autokorjaamoissa, voi korjaamo
laittaa omat autokorjaamon tietonsa valittuihin kenttiin. Jotkut moduulit
eivat anna tehda muutoksia, ennen kuin naissa kentissa on jotain tietoa,
mutta VCDS-ohjelma ilmoittaa siina tapauksessa kayttajalle, ettei ohjelma
toimi ilman arvojen muutoksia. Mikéli kaytat kaapelia ja ohjelmistoa
omassa kaytdssa ei ole suositeltavaa muuttaa oletusasetuksia.

o Shop Name (Autokorjaamon nimi)

Autokorjaamon nimitieto saattaa tulla ndkyviin tulostettaessa vika-
koodeja.

o Code (WSC) (Workshop code eli Autokorjaamon numero)
Autokorjaamon numero nakyy esim. VAS-5051—jarjestelman hal-
lintaikkunassa. Esimerkiksi numero 111/434, johon kuitenkin vain
viisi viimeista numeroa toimivat eli 11434.

o VZ/importer (Maahantuoja numero)

Kaytannossa tarkoittaa maanumeroa, esimerkiksi 999 on Kanada.
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Equipment number (Laitteistonumero)
Laitteistonumeroa kaytetaan yleensd, jos koodataan uusia mo-

duuleja jarjestelmaan.

e Check for free updates (Tarkista uudet paivitykset)

Alasvetovalikosta voidaan valita:

o

o

o

Do not check for updates (Ala tarkasta paivityksia)

Releases only (Vain vakaasti toimivat julkaisut)

Releases and Betas (Vakaat tai testausasteella olevat julkaisut)
Esim. VCDS-ohjelman versio 11.11.5 (julkaistu 22.12.2012) oli
opinnaytetyota kirjoitettaessa uusin vakaa julkaisu ja uusin beeta
12.10.5 (julkaistu 8.4.2013).

Check for the updates now (Tarkista paivitykset heti)

Nappia painamalla voidaan tarkistaa edella maaritetyt paivitysten
tarkastukset. Mikali VCDS-ohjelmasta on saatavilla uusi versio, niin

on suositeltavaa paivittdd ohjelma.

e User Interface (Kayttoliittyman asetukset)

o

Left printing margin (Vasen tulostus marginaali)

Talla asetuksella voidaan vaikuttaa, ettda montako valilyontia tu-
lostus siirtyy vasemmasta reunasta oikealle. Oletusarvo 4.
Window size (VCDS-ohjelman ikkunankoko)

Talla asetuksella voit vaikuttaa ikkunankokoon, oletusarvo 10. Ai-
nakin henkilokohtaisesti oli helpompi kayttdd hieman isompaa ik-
kunaa testeja tehdessa eli kaytin kokoa 14.

Disable sounds (Esta ohjelman aanet)

Tama asetus estaa VCDS-ohjelman luomasta dania esim. Autos-
kannaustoiminnon suorituksen merkiksi. Oletuksena &aanet ovat
kaytossa.

Built list of CAN controllers prior to selection dialog (Luo lista
CAN-vaylaa kayttavistd ohjausyksikoista ohjausyksikoiden valin-
taikkunaan).

Taman valinnan avulla on mahdollista luoda CAN-vaylaa kaytta-
vista autoista Installed (Asennettu)-véalilehti ohjausyksikoiden va-

lintaikkunaan (kuva 28). Oletuksena tama valinta on kaytossa.
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Huomioitava kuitenkin, etta mikali autossasi ei ole kaytossa CAN-
vaylaa, niin ei tata valintaa kannata kayttaa. Ohjelma voi turhaan
yrittdd muodostaa Installed-vélilehted ohjausyksikoiden valinnassa,

mika voi hieman hidastaa ohjelmaa.

CDS
Sele!(:ontre Module
Installed | Drivetrain | Chassis | Comfort/Conv. | Electronics 1 | Electronics 2 |
[ 01-Engine ‘ 03-ABS Brakes ‘ 08-Auto HVAC 09-Cent. Elect.
’ 15-Airbags ‘ 16-Steering wheel 1 17-Instruments 19-CAN Gateway
’ 25-Immobilizer ‘ ’ 42-Door Elect, Driver } 44-Steering Assist 46-Central Conv.
‘ 52-Door Elect, Pass. ‘ 53-Parking Brake 1 56-Radio 62-Door, Rear Left
‘ 72-Door, Rear Right ‘
Direct Entry —
Address Word (01-FF): Go! ‘ Go Back ‘

Kuva 28. Ohjausyksikon valitseminen, Installed-valilehti. (Asennettu)

e Save (Tallenna)
Tama valinta tallentaa asetukset, jotka tulevat voimaan ohjelman uudel-
leen k&ynnistdmisen jalkeen.

e Apply (Hyvaksy muutokset)
Tama valinta antaa sinun testata valintaa tallentamatta valintaa.

e Cancel (Keskeyta)

Tama valinta keskeyttaa toiminnon tallentamatta mitdan asetuksia.
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3.3 About (Tietoja ohjelmasta)

Ohjelman tiedot on hyva tarkistaa, jotta kaapeli ja siihen liittyva ohjelma on taysin

rekisteroity ja aktivoitu ennen ohjelman kayttamista (kuva 29). Kaapelin yh-

distaminen autoon ohjelman ollessa paalla rekisterdi ohjelman ja antaa sille

toimintavarmuuden. Huomioitavaa, etta autossa tulee olla virrat paalla.

License Info Contact the Developers

hexa193-00c67d-687dfa-e357e2-bbmahh-5¢19

VCDS

Release 11.11.5 x64
Data version: 20121222

Copyright (C) 2000-2013 Ross-Tech LLC/Uwe M. Ross
All Rights Reserved
All Wrongs Reversed
Additional Contributor: Eric Maurier

Serial Number Web:  www.Ross-Tech.com
E-Mail: mailto:Support@Ross-Tech.com
Fax: +1 215 893 3816
License Status: Voice: +1 267 638 2300
Fully Registered / Activated PostiiMRoss fech I
881 Sumneytown Pike
Lansdale, PA 19446 USA

l Go Back

Kuva 29. Ohjelman tiedot.

Ohjelmasta nakyy seuraavat tiedot:

Release (Julkaisu)

Tassa tapauksessa 64-bittinen ohjelma, jonka versio on 11.11.5.

Data version (Ohjelman julkaisupaivamaara)

Tassa tapauksessa 22. joulukuuta 2012 (amerikkalainen merkintatapa on
20121222)

Copyright (Tekijanoikeudet)

Kaikki tekijanoikeudet kuuluvat Ross-Tech tiimille.

License Info (Ohjelman lisenssin tiedot)

Tasta nékee, sarjanumeron ja onko ohjelma rekisterdity vaiko ei.

Contact the Developers (Ota yhteytta tuotekehittajiin)

Mikali kohtaat ongelmia ohjelman kaytdssa tai kysymyksi&, niin voit suo-
raan kysyd ohjelman tekniseltd tuelta (toimii ainoastaan englannin kie-

lella).
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4  Auto Scan (Automaattinen skannaus toiminto)

Tama on ehka tarkein tydkalu koko VCDS-ohjelmassa. Tydkalulla on mahdollista
lukea ja n&hdéa tiedot auton kaikista ohjausyksikdista kerralla, joihin VCDS-

ohjelmalla saadaan yhteys kaapelin avulla (kuva 30).

Ross-Tech suosittelee aina suorittamaan autoskannauksen jokaiselle autolla,
jonka kanssa tyoskentelet ja tallentamaan tiedot ohjausyksikodista tietokoneen

muistiin.

Mikali et tieda mita tyyppid autosi on, niin voit selvittdd sen VIN eli ajoneuvon
laitenumeron perusteella. VIN tieto 10ytyy niin auton kasikirjasta, kuin rekiste-
riotteestakin.

VIN tulee sanoista Vehicle Identification Number. VIN tieto on muotoa
WAUZZZBEA47A030539. Otetaan VIN tiedosta seitseméas ja kahdeksas merkki,
jotka tassé tapauksessa on 8E, jonka perusteella saadaan auton tyyppikoodiksi
valittua "8E - Audi A4 B6/B7”.

" VCDS Release 111151 AULD! S

Note: Chassis Typescanbe  |Chassis Type: 8E - Audi A4 B6/B7

modified by editing the Scan: 01 02 03 08 09 OF 11 15 16 17 18 36 37 45 46 55 56 57 65 67
AUTOSCAN.TXT file 69757677

Select Chassis Type:

8E - Audi A4 B6/B7 -

["1Use CAN only

VI Display freeze frame

Gateway Installation List
Auto Refresh

Clearall DTCs
Results
Copy Print
’ Save Clear
Close

Kuva 30. Autoskannaus Audi A4 tyyppikoodille B6/B7.
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Note: Chassis Types can be modified by editing the AUTOSCAN.TXT
file (Huomautus, alustamallien tyyppeja voidaan editoida muokkaamalla
autoscan-tekstitiedostoa).
Mikali sinun autossasi ei ole kaytdssa kuin tietyt ohjausyksikét, niin voit
muokata autoscan-tekstitiedostoa vastaamaan oman autosi ohjausyksi-
koita, joten se ei turhaan yritéd skannata kaikkia ohjausyksikoita, mita on
mahdollista olla kyseisen alustamallin autoissa.
Select Chassis Type (Valitse auton alustamalli)
Talla valinnalla voit valita ajoneuvosi tyyppikoodin, jonka perusteella se
skannaa juuri kyseisen auton kaikki ohjausyksikot, jotka on valittu kysei-
selle autotyypille autoscan-tekstitiedostossa.
On mahdollista valita Auto-Detect (CAN-only), jolloin ohjelma tunnistaa
CAN-vaylaan yhdistetyt ohjausyksikot ja skannaa ne. Tama on nopein
tapa tutkia uudehkon auton kaikki ohjausyksikot.
Use CAN only (Tutki ainoastaan CAN-vaylaa)
Talla on mahdollista tutkia ainoastaan CAN-vaylaa kayttavat ohjausyksi-
kot. Mikali tutkittava auto on uudehko ja siind kaytdssa koko ajoneuvon
kattava CAN-vayla, niin tamén valitsemalla autoskannaus nopeutuu
huomattavasti. Oletuksena ei ole kaytossa.
Display freeze frame (Nayta pysaytetty kehys)
Talla on mahdollista nayttdd enemman tietoa ohjausyksikdiden virheista,
mikali ohjausyksikko kayttaa KWP-2000-protokollaa. Kaikki ohjausyksikét
eivat sita tue, mutta siitd voi olla iso apu tutkittaessa virhekoodeja. Ole-
tuksena tama on kaytossa.
Start (Aloita)
Taman valitsemalla ohjelma aloittaa autoskannauksen edellda valituilla
asetuksilla. Taméa voi kestaa useamman minuutin.
Stop (Lopeta)
Tama toiminto lopettaa autoskannauksen suorittamisen.
Gateway Installation List (Listaa yhdyskaytavaan liitetyt ohjausyksikot)
Toiminnon avulla ohjelma nayttaa listana kaikki CAN-vaylaan yhdistetyt
ohjausyksikot ja niiden tilan (kuva 31). Mikali ohjausyksikon tila on epa-
kunnossa, ohjausyksikdn vari on punainen ja sitd klikkaamalla paasee

kyseiseen ohjausyksikk66n ja nakee siihen liittyvat vikakoodit.
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Note: Chassis Types can be
modified by editing the
AUTOSCAN.TXT file

Select Chassis Type:
Auto-detect (CAN only)

Use CAN only
VI Display freeze frame

\ Gateway Installation List ]
[[1 Auto Refresh

Clear all DTCs | - Use CAN
Command

Tesucipy H Print ]
| sae || Clear |

[ Close |

Gateway Installation List: 3C0 907 530 C

00-Steering Angle Sensor -- Status: OK 0000
01-Engine -- Status: Malfunction 0010
03-ABS Brakes -- Status: OK 0000
08-Auto HVAC -- Status: Malfunction 0010
09-Cent. Elect. -- Status: Malfunction 0010
15-Airbags -- Status: OK 0000
16-Steering wheel -- Status: OK 0000
17-Instruments -- Status: OK 0000
19-CAN Gateway -- Status: OK 0000
25-Immobilizer -- Status: Malfunction 0010
42-Door Elect, Driver -- Status: OK 0000
44-Steering Assist -- Status: OK 0000
46-Central Conv. -- Status: OK 0000
52-Door Elect, Pass. -- Status: OK 0000
53-Parking Brake -- Status: OK 0000
56-Radio -- Status: OK 0000

62-Door, Rear Left -- Status: OK 0000
72-Door, Rear Right -- Status: OK 0000

Kuva 31. Yhdyskaytavaan liitetyt ohjausyksikot ja niiden tilat.

e Auto Refresh (Automaattinen paivitys)

Tama toiminto automaattisesti paivittda ohjausyksikoiden tilan eli mikali

tulee ohjausyksikét antavat virhekoodin, niin se nakyy jarjestelmassa.
e Clear all DTCs (Poista kaikki virhekoodit)

Kaytettaessa CAN-vaylaa, niin tama toiminto poistaa kaikki jarjestelméassa

olevat virhekoodit kerralla. Mikali auto kayttaa HEX-yhteytta ja on ottanut

erillisen yhteyden jokaiseen ohjausyksikk6on, niin se joutuu uudelleen

ottamaan erillisen yhteyden

jokaiseen virheitd sisaltdvaan ohja-

usyksikkdon ja poistamaan niiden virheet jarjestelméasta. Toiminto tuo va-

roitusikkunan (kuva 32) nakyviin, suositeltavaa on aina tallentaa autoscan-

tiedosto ennen virhekoodien poistamista.
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" VCDS Release 11.11.5: Auto Scan [ & ]
Note: Chassis Types can be Chassis Type: 3C0 %
modified by editing the Scan: 01 03 08 09 15 16 17 19 25 42 44 46 52 53 56 62 72 E
AUTOSCAN.TXT file L
Select Chassis Type: VIN: WWWZZZ3CZ6P106876 Mileage: 162120km/100736miles
Autodetect (CAN.only) '] 00-Steering Angle Sensor -- Status: OK 0000

Use CAN only 01-Engine -- Status: Malfunction 0010
“ Display freeze frame wers .

Start S‘tOP ‘ WARNING: DTCs for all Control Modules should be erased
: 2 only once the proper repairs have been carried out.
Itis advised you save/print the DTCs before clearing them.
Gateway Installation List ‘

Auto Refresh

Are you SURE you want to erase all DTCs?

l Clear all DTCs

Resuls 46-Central Conv. - Status: OK 0000
\ Copy ] [ Print ‘ 52-Door Elect, Pass. -- Status: OK 0000
53-Parking Brake -- Status: OK 0000

, 56-Radio -- Status: OK 0000

i 62-Door, Rear Left -- Status: OK 0000

72-Door, Rear Right -- Status: OK 0000

\ Close ] o

Kuva 32. Varoitus kaikkien virhekoodien poistamisesta ohjausyksikoista.

e Results (tulokset)
Tasta voit valita mitd tehdaan tulostetulle tiedolle, suositeltavaa aina tal-
lentaa autoskannaus tulokset.
o Copy (Kopioi)
Toiminto kopioi autoskannauksen tiedot tietokoneen muistiin ja kun
aukaiset esimerkiksi muistion (Notepad) tai sahkopostin voit liita-
toiminnon avulla tulostaa tiedot kyseiseen jarjestelmaan.
o Print (Tulosta)
Toiminto tulostaa tiedot suoraan tulostimelle.
o Save (Tallenna)
Toiminto tallentaa tiedon tekstidokumenttiin, jonka tiedot se kysyy
ensin. Oletuksena tallennuskansio: C:\Ross Tech\VCDS\Logs\.
o Clear (Pyyhi)
Toiminto pyyhkii tulokset saadut tulokset. Huomioi kuitenkin, etta
tama toiminto ei poista ohjausyksikdissa havaittuja vikakoodeja.
e Close (Sulje)

Toiminto sulkee autoskannaus ikkunan ja palauttaa paéavalikon nakymiin.
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5 Select Control Module (Ohjausyksikoiden valitseminen)

Talla toiminnolla on mahdollista valita tietty auton ohjausyksikko, jota on mah-

dollista diagnosoida ja muokata (kuva 33).

CDS
SeleYContre Module
Common  Drivetrain | Chassis | Comfort/Conv. | Electronics 1| Electronics 2|LT3
01-Engine ‘ 02-Auto Trans ‘ ‘ 03-ABS Brakes l 08-Auto HVAC
09-Cent. Elect. 15-Airbags J ‘ 16-Steering wheel I 17-Instruments 1
18-Aux. Heat 19-CAN Gateway w 1 22-AWD ] 25-Immobilizer
35-Centr. Locks w 37-Navigation } ‘ 45-Inter. Monitor } 46-Central Conv.
55-Xenon Range 56-Radio ‘
Direct Entry —
Address Word (01-FF): || Gol \ Go Back

Kuva 33. Ohjausyksikon valintaikkuna autosta, jossa ei ole CAN-vaylaa kaytossa
(9N Polo)

Kuvan 33 autossa ei ole kaytdssd CAN-vaylgjarjestelmad, joten ohjelma ei ole
luonut ”Installed”-vélilehted vaan nayttaa mihin kaikkiin ohjausyksikoihin VCDS-
ohjelmalla on mahdollisuus ottaa yhteys. VAG-ryhman autoissa on eri maara
erilaisia ohjausyksikoitd, joten naistakin toimii vain ne mihin saadaan yhteys
VCDS-ohjelmalla. Yleinen muistisaantd on, ettd mitd uudempi auto sita

enemman tietotekniikkaa ja ohjausyksikoita.

e Direct Entry (Suora paasy)
Toiminnon avulla voidaan suoraan kirjoittaa haluttu ohjausyksikén koodi
arvoilla 01-FF. Esim. kirjoittamalla hakukenttddn 01, niin aukeaa

moottorinohjausyksikko.
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5.1 Installed (Asennetut ohjausyksikot valilehti)

Nayttad auton CAN-vaylaan liitetyt ohjausyksikot. Tasséa kyseisesséd 3C0-mallin
(Volkswagen Passat) auton CAN-vaylaan on liitetty 17 eri ohjausyksikk6a, joihin

ohjelmalla on yhteys (kuva 34).

|3, VCDS Release 1111.5: Select Control

VCDS

Select Control Module

Installed | Drivetrain | Chassis | Comfort/Conv. | Electronics 1 | Electronics 2 |

01-Engine ] 03-ABS Brakes 08-Auto HVAC 09-Cent. Elect.
15-Airbags 16-Steering wheel 17-Instruments 19-CAN Gateway
25-Immobilizer ‘ 42-Door Elect, Driver 44-Steering Assist 46-Central Conv.
52-Door Elect, Pass. 53-Parking Brake 56-Radio 62-Door, Rear Left
72-Door, Rear Right

Direct Entry ‘

Address Word (01-FF): Go! Go Back .

Kuva 34. Valitse ohjausyksikkd, Installed-valilehti. (Asennettu)
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5.2 Common (Yleinen)

Nayttaad yleisimmaéat ohjausyksikoét, joita autoihin on asennettu (kuva 35). Naista
tarkeimmaét henkilékohtaisesti ovat olleet Engine (Moottori) ja Instruments
(Laitteisto).

" VCDS Release 11.11.5; Select Control Modu! o]

VCDS

Select Control Module

| Common i'DrivetrainflfchassisIVComfort/Conv.\Electronics1|Electronics 2|'LT3

‘ 01-Engine k 02-Auto Trans ’ 03-ABS Brakes } 08-Auto HVAC
I 09-Cent. Elect. l 15-Airbags l 16-Steering wheel ’ 17-Instruments

\ 35-Centr. Locks t 37-Navigation [ 45-|nter. Monitor ’ 46-Central Conv.

| | | |
| | | |

l 18-Aux. Heat I l 19-CAN Gateway ‘ \ 22-AWD J l 25-Immobilizer ‘
| | | |
| |

\ 55-Xenon Range l 56-Radio
Direct Entry
Address Word (01-FF): Go! ’ Go Back J

Kuva 35. Valitse ohjausyksikkd, Common-valilehti. (Yleinen)

01-Engine (Moottori)

02-Auto Trans (Auto transport eli Auton kuljetustilan asetukset)
03-ABS Brakes (ABS Jarrut)

08-Auto HVAC (HVAC=Heating, Ventilation and Air Conditioning eli suomeksi
lammitys, ilmanvaihto ja ilmastointi)

09-Cent.Elect. (Keskuselektroniikka)

15-Airbags (Turvatyynyt)

16-Steering wheel (Ohjauspyora)

17-Instruments (Laitteisto)

18-Aux. Heat (Auxiliary heating eli Moottorinlammitin)

19-CAN Gateway (CAN-yhdyskaytava)

22-AWD (All Wheel Drive eli Neliveto)

25-Immobilizer (Ajonesto)

35-Centr. Locks (Keskuslukitus)

37-Navigation (Navigointi)

45-Inter. Monitor (Interior Monitor eli Sisatilanvalvonta)
46-Central Conv. (Central Convenience eli Mukavuusohjainlaite)
55.-Xenon Range (Ksenon-valojen toiminta)

56-Radio
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5.3 Drivetrain (Voimansiirto)

Valilehdelta I0ytyy voimansiirtoon liittyvat ohjausyksikot (kuva 36).

"= VCDS Release 11.11.5; rol Modu! @

| VCDS

Select Control Module

' Common  Drivetrain Chassis | Comfort/Conv. | Electronics 1| Electronics 2|LT3 |

i 01-Engine ‘ 41-Diesel Pump ‘ ‘ 02-Auto Trans ]
‘ 11-Engine || ‘ 51-Electric Drive J ‘ 12-Clutch |
‘ 21-Engine Il| ‘ 61-Battery Regul. w 1 22-AWD |

‘ 31-Engine other 71-Battery Charger 32-Differential Locks

Direct Entry
Address Word (01-FF): Gol! \ Go Back ‘

Kuva 36 Valitse ohjausyksikko, Drivetrain-véalilehti. (Voimansiirto)

01-Engine (Moottori)

02-Auto Trans (Auto transport eli Auton kuljetustilan asetukset)
11-Engine Il (Moottori)

12-Clutch (Kytkin)

21-Engine Il (Moottori)

22-AWD (All Wheel Drive eli Neliveto)

31-Engine Other (Muu moottori)

32-Differential Locks (Tasauspyoraston lukitus)
41-Diesel Pump (Dieselpumppu)

51-Electric Drive (Sahkokaytto)

61-Battery Regul. (Battery Regular eli Tavallinen akku)
71-Battery Charger (Akun laturi)
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5.4 Chassis (Alusta)

Valilehdelta Ioytyy alustaan liittyvia ohjausyksikoita (kuva 37).

", VCDS Release 11.115: Salect Control Modu o]

| VCDS

Select Control Module

| Common lDrivetraimChassisfComfort/Conv.IEIectronics 1 \Electronics 2!LT3

l 03-ABS Brakes 14-Susp. Elect. 74-Chassis Control 42-Door Elect, Driver

‘ 13-Auto Dist. Reg 24-Anti Slip 15-Airbags 52-Door Elect, Pass.

55-Xenon Range

| 43-Brake Assist

| 53-Parking Brake 54-Rear Spoiler 58-Aux Fuel Tank 78-Slide Door, Right

| |
| |
| 23-Brake Booster ‘ ’ 34-Level Control ’ 62-Door, Rear Left
| |
| |
| |

| | |
| | |
| | |
44-Steering Assist ’ ’ 65-Tire Pressure ‘ 72-Door, Rear Right ‘
| | |
| | |

‘ 04-Steering Angle 64-Stabilizers 1B-Active Steering 0D-Slide Door, Left
Direct Entry p—
Address Word (01-FF): || Gol | Go Back ‘

Kuva 37. Valitse ohjausyksikko, Chassis-vélilehti. (Alusta)

03-ABS Brakes (ABS Jarrut)

04-Steering Angle (Ohjauskulma)

13-Auto Dist. Reg (Automatic distance regulation eli Automaattisen etaisyyden
saato)

14-Susp. Elect (Suspension Electrical eli Elektroninen jousitus)
15-Airbags (Turvatyynyt)

23-Brake Booster (Jarrutehostin)

24-Anti Slip (Luistonesto)

34-Level Control (Jousituksen tason maarittaminen)
42-Door Elect, Driver (Kuljettajan oven elektroniikka)
43-Brake Assist (Jarrujen avustus)

44-Steering Assist (Ohjaustehostin)

52-Door Elect, Pass. (Etumatkustajan oven elektroniikka)
53-Parking Brake (Kasijarru)

54-Rear Spoiler (Takaohjaussiipi)

55.-Xenon Range (Ksenon-valojen toiminta)

58-Aux Fuel Tank (Varabensatankki)

62-Door, Rear Left (Auton vasemman takaoven elektroniikka)
64-Stabilizers (Ajonvakauttajat)

65-Tire Pressure (Renkaan ilmanpaine)

72-Door, Rear Right (Auton oikean takaoven elektroniikka)
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74-Chassis Control (Alustan hallinta)
78-Slide Door, Right (Oikea liukuovi)
OD-Slide Door, Left (Vasen liukuovi)
1B-Active Steering (Aktiivinen ohjaus)

5.5 Comfort/Conv. (Viihtyvyys/Mukavuus)

Valilehdelta 10ytyy ohjausyksikot, jotka vaikuttavat auton viihtyvyyteen ja muka-

vuuteen (kuva 38). Voit taalta saataa esim. keskuslukituksen yms. asetuksia

[, VCDS Release 11.11.5; Select Control Modu X )

| VCDS

Select Control Module

' Common | Drivetrain|Chassis Comfort/Conv. |Electronics 1| Electronics 2|LT3 |

l 35-Centr. Locks I ’ 06-Seat Mem. Pass 08-Auto HVAC 1C-Position Sensing
’ 45-Inter. Monitor ‘ ‘ 16-Steering wheel 18-Aux. Heat 3C-Lane Change
’ 63-Entry Assist,D

38-Roof Electronics 5C-Lane Maintain.

’ 7D-Aux. Heat ‘ 46-Central Conv. 48-Seat, Rear, DS 6C-Back-up Cam.

i |
i |
‘ 26-Auto Roof ‘ ‘ 28-HVAC, Rear I 4C-Tire Pressure ||
| |
| |
i |

’ 73-Entry Assist, P ‘ ’ 36-Seat Mem. Drvr

’ 0B-Sec. Air Heating ‘ 66-Seat, Rear 68-Wiper Electr. 10-Park/Steer Assist

Direct Entry
Address Word (01-FF): || Gol \ Go Back ‘

Kuva 38. Valitse ohjausyksikkd, Comfort/Conv-valilehti. (Viihtyvyys/Mukavuus)

06-Seat Mem. Pass (Matkustajan istuimen muisti)

08-Auto HVAC (HVAC=Heating, Ventilation and Air Conditioning eli LaAmmitys,
ilmanvaihto ja ilmastointi)

16-Steering wheel (Ohjauspyora)

18-Aux. Heat (Varalammitin)

26-Auto Roof (Kattoluukku)

28-HVAC, Rear (Takaosan HVAC)

35-Centr. Locks (Keskuslukitus)

36-Seat Mem. Drvr (Kuljettajan istuimen muisti)

38-Roof Electronics (Kattoelektroniikka)

45-Inter. Monitor (Interior Monitor eli Sisatilanvalvonta)
46-Central Conv. (Central Convenience eli Mukavuusohjainlaite)
48-Seat, Rear DS (Kuljettajan puolen takaistuin)
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63-Entry Assist, D (Kuljettajan tuolin asennon palautus)
66-Seat, Rear (Takaistuin)
68-Wiper Electr. (Tuulilasinpyyhkijoiden elektroniikka)
73-Entry Assist, P (Matkustajan puolen tuolin asennon palautus)
1C-Position Sensing (Paikan tunnustelu)
3C-Lane Change (Kaistanvaihto)
4C-Tire Pressure Il (Renkaan ilmanpaine I1)
5C-Lane Maintain. (Kaistan yllapitaminen)
6C-Back-up Cam. (Peruutuskamera)
7D-Aux. Heat (Varalammitin)
10-Park/Steer Assist (Pysékoéinnin/ohjauksen avustus)
0B-Sec. Air Heating (Toinen ilman lammitin)

42 (98)
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5.6 Electronics 1 (Elektroniikka 1)

Valilehdelta 16ytyy elektroniikkaan liittyvia ohjausyksikoita, jotka on liitetty osaksi

jarjestelmaa (kuva 39).

[ VCDS Release 11115 Select Control Modul X}

VCDS

Select Control Module

Common | Drivetrain|Chassis | Comfort/Conv. Electronics 1 Electronics 2|LT3 |

‘ 05-Acc/Start Auth. 07-Control Head 57-TV Tuner ‘ ‘ 29-Left Light l
’ 25-Immobilizer 17-Instruments 67-Voice Control ‘ ‘ 39-Right Light I
l 49-Automatic Light I

37-Navigation

| |

| |
75-Telematics ‘ | 27-Ctrl Head, Rear ’ { 77-Telephone

| |

| |

[ 56-Radio 09-Cent. Elect. ‘ 1 59-Tow protection

76-Park Assist 47-Sound System 19-CAN Gateway ’ 69-Trailer 1

Direct Entry ’

Address Word (01-FF): || Gol Go Back ‘

Kuva 39. Valitse ohjausyksikko, Electronics 1-valilehti. (Elektroniikka 1)

05-Acc/Start Auth. (Access/Start Authorization eli Paasyn/kaynnistyksen hy-
vaksyminen)

07-Control Head (Ohjauspaa)
09-Cent.Elect. (Keskuselektroniikka)
17-Instruments (Laitteisto)

19-CAN Gateway (CAN-yhdyskaytava)
25-Immobilizer (Ajonesto)

27-Ctrl Head, Rear (Takaohjauspaa)
29-Left light (Vasen valo)
37-Navigation (Navigointi)

39-Right Light (Oikea valo)

47-Sound System (Aanijarjestelma)
49-Automatic Light (Automaattinen valo)
56-Radio

57-TV Tuner (Televisioviritin)

59-Tow Protection (Hinaus suojaus)
67-Voice Control (Adanenohjaus)
69-Trailer (Perdvaununtunnistin)
75-Telematics (Telematiikka)

76-Park Assist (Pysakointiavustus)
77-Telephone (Puhelin)
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5.7 Electronics 2 (Elektroniikka 2)

44 (98)

Valilehdelta 16ytyy elektroniikkaan liittyvat ohjausyksikot, jotka on liitetty osaksi

jarjestelmaa (kuva 40).

CDS
Sele!t/Contre Module
' Common | Drivetrain | Chassis| Comfort/Conv. | Electronics 1/ Electronics 2 LT3 |
\ 1D-Driver Ident. I ‘ OE-Media Player 1 ‘ ’ 6E-Ctrl Head Roof ‘ ’ 5F-Information Electr.
’ 2D-Intercom 1 ’ 1E-Media Player 2 ‘ [ 7E-Ctrl Head Dash ‘ { 6F-Centr. Conv. |l ‘
’ 3D-Special Function I I 2E-Media Player 3 ’ { OF-Digital Radio ‘ { 7F-Inform. Electr. Il ‘
\ 4D-Data Transfer ] \ 3E-Media Player 4 ’ ’ 1F-Sat. Tuner ‘
’ 5D-Operations 1 ’ 4E-Ctrl Head RR ‘ ’ 2F-Digital TV ‘
’ 6D-Trunk Elect. ’ ’ 5E-Ctrl Head LR ‘ ’ 4F-Centr. Electr. 11 ‘
Direct Entry —
Address Word (01-FF): || Gol ’ Go Back ‘

Kuva 40. Valitse ohjausyksikkd, Electronics 2-valilehti. (Elektroniikka 2)

OE-Media Player 1 (Mediatoistin 1)

OF-Digital Radio (Digitaalinen radio)

1D-Driver Ident. (Driver identification eli Kuljettajan tunnistus)
1E-Media Player 2 (Mediatoistin 2)

1F-Sat. Tuner (Satellite tuner eli Satelliittiviritin)
2D-Intercom (Sisapuhelin)

2E-Media Player 3 (Mediatoistin 3)

2F-Digital TV (Digitaalitelevisio)

3D-Special Function (Erikoistoiminto)

3E-Media Player 4 (Mediatoistin 4)

4D-Data Transfer (Tiedonsiirto)

4E-Ctrl Head RR (P&&ohjain RR)

4F-Centr. Electr. Il (Keskuselektroniikka II)
5D-Operations (Operaatiot)

5E-Ctrl Head LR (P&&ohjain LR)

5F-Information Electr. (Informaatio elektroniikka)
6D-Trunk Elect. (Takakontin elektroniikka)
6E-Ctrl Head Roof (Katon ohjauspaa)

6F-Centr. Conv. Il (Central Convenience eli Mukavuusohjainlaite I1)
7E-Ctrl Head Dash (Kojelaudan ohjauspéaa)
7F-Inform Electr. Il (Informaatio elektroniikka I1)
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58 LT3

Tama valilehti on vain LT3-tyypin autoja varten (kuva 41). LT3-autot ovat pieni-
kokoisia kuorma-autoja tai suurehkoja pakettiautoja. Esimerkiksi Volkswagen

Crafter.

[ VCDS Release 11.11.5; Select Control Modu X ]

| VCDS

Select Control Module

' Common |Drivetrain|Chassis | Comfort/Conv. | Electronics 1| Electronics 2 LT3 |

I 91-Engine l i 98-Tire Pressure ! 1 9F-Stat.heat (water) ] l B2-Park Assist ]
’ 92-Transmission ] [ 99-Ign. Switch ‘ 1 AO-Radio 1 \ B3-Trailer Module ]
l 93-Immo ] \ 9A-Central Locks ] \ A1-Navi ] l B4-Central Elec. ]
[ 94-Airbag ] [ 9B-Driver Door ] [ A2-CD Changer ] [ B5-Special Function ]
[95 ESP ] [ 9C-HVAC ] [ A3-Telephone ] [ B6-Steering Wheel ]
i 96-Instruments ] i 9D-Aux.heat (fuel) I \ BO-Roof Display 1
\ 97-Trip recorder ] \ 9E-Aux.heat (elec) ‘ 1 B1-Upper Console 1
Direct Entry —
Address Word (01-FF): Go! ’ Go Back ‘

Kuva 41. Valitse ohjausyksikkd, LT3-vélilehti.

91-Engine (Moottori)

92-Transmission (Vaihteisto)

93-Immo (Immobilizer eli suomeksi Ajonesto)

94-Airbag (Turvatyyny)

95-ESP (Electronic Stability Program eli Ajovakaudensaadin)
96-Instruments (Laitteisto)

97-Trip Recorder (Ajotietokone)

98-Tire Pressure (Renkaanpaine)

99-Ign. Switch (Ignition Switch eli Virtalukko)

9A-Central Locks (Keskuslukitus)

9B-Driver Door (Kuljettajan ovi)

9C-HVAC (HVAC=Heating, Ventilation and Air Conditioning eli LAmmitys, ilman-
vaihto ja ilmastointi)

9D-Aux.heat (fuel) (Auxiliary heater fuel eli Polttoaineenlammitin)
9E-Aux.heat (elec) (Auxiliary heater electronic eli S&dhkdinen lisalammitin)
9F-Stat.heat (water) (Static heater eli Vesilisalammitin)

AO-Radio

Al-Navi (Navigation)
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A2-CD Changer (CD-levyn vaihtaja)
A3-Telephone (Puhelin)
BO-Roof Display (Kattonaytto)
B1-Upper Console (Ylempi konsoli)
B2-Park Assist ((Pysakointiavustus)
B3-Trailer Module (Peravaununtunnistin)
B4-Central Elec. (Keskuselektroniikka)
B5-Special Function (Erityistoiminnot)
B6-Steering Wheel (Ohjauspyora)

46 (98)
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6 Ohjausyksikot

Tassa kappaleessa on tarkoitus tutustua autojen eri ohjausyksikdihin seka katsoa

mitd mahdollisuuksia on niiden tutkimisessa tai muokkaamisessa.

Tarkastellaan ensimmaiseksi moottorinohjausyksikkda eli mita tietoa ohjausyk-

sikdstd saadaan ja voidaan muuttaa jne. (kuva 42).

=, VCDS Release 11.11.5: 01-Engine,

Comm Status VC DS
IC=1 TE=0 RE=0

Protocol: UDS / Open Controller
Controller Info
VAG Number: 03C 906 016 CL Component: 1.4l R4/4V TS H18 0914
Soft. Coding: Long Coding Shop #: Imp: 031 WSC 73430
Extra:
N
Extra: Geraet 00097
Basic Functions Advanced Functions
These are "Safe" Refer to Service Manual !
[ Fault Codes - 02 \ ‘ Readiness - 15 [ Coding Il - 11 ‘ Coding - 07 [
Meas. Blocks - 08 ‘ Advanced ID - 1A ‘ ’ Basic Settings - 04 l ‘ Adaptation - 10 ’
‘ Supp. Codes - 18 l ‘ Adv. Meas. Values ‘ ‘ Output Tests - 03 ’ ‘ Security Access - 16 '

‘ Close Controller, Go Back - 06 J

Kuva 42. Moottorinohjausyksikkd. 3C0-mallinen Volkswagen Passat.

6.1 Comm Status (Yhteyden tila) sivu 48
6.2 Controller Info (Ohjausyksikontiedot) sivu 49
6.3 Basic Functions (Perustoiminnot) sivut 50-61

6.4 Advanced Functions (Edistyneet toiminnot) sivut 62—70
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6.1 Comm Status (Communication status eli yhteyden tila)

Comm Status
IC=1 TE=0 RE=0

Protocol: UDS /

Kuva 43. Yhteyden tila.

e IC=1 eli Initialized Communications=1 tarkoittaa suomeksi alustettujen
yhteyksien tilaa, eli montako yhteytta kyseiseen ohjaimeen on luotu. Mikali
luku on suurempi kuin 1, niin yhteys ei ole luotettava.

e TE=0 eli Transmission Errors=0 tarkoittaa suomeksi tiedonsiirrossa ta-
pahtuvien virheiden maaraa, mikali luku on muuta kuin 0 niin se voi il-
maista epaluotettavaa yhteytta.

e RE=0 eli Received Errors=0, tarkoittaa vastaanotettuja virheita, mikali
luku on muuta kuin O niin se voi ilmaista epéluotettavaa yhteytta.

e Protocol maarittaa kaytettavan tiedonsiirtoprotokollan, kuvassa 43 kay-
téssa on UDS, muita vaihtoehtoja ovat mm. CAN, KWP-1281 ja KWP-
2000.

e Pydriva ”/”-merkki tarkoittaa, etta tiedonvalitys on toiminnassa.
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6.2 Controller Info (Ohjausyksikdntiedot)

VAG Number (Audi/Volkswagen osanumeron koodi)

Numero siséltad niin numeroita kuin kirjaimiakin. On mahdollista, etta
esim. autohuolto on kampanjan vuoksi uudelleen ohjelmoinut ohjausyk-
sikodn. Eiké ole muuttanut ohjausyksikon tarraa, niin koodi on erilainen kuin
tassa ohjelmassa.

Component (Komponentin tiedot)

Sisaltaa informaatiota komponentista ja voivat siséltda mm. versionume-
ron kontrollerin kayttamasta ohjelmistosta. Kuvan 44 tapauksessa ohjel-
maversio on HS DO5.

Soft.Coding (Software Coding eli ohjelman koodaaminen tai ohjelmointi)
Tama sisaltada useita asetuksia ohjausyksikon koodaukselle. Kuvassa 44

on vanhemman mallinen Volkswagen Passat, jossa on numerosarja

04001 tarkoittaa Bosch-numeroa, joka ei ole koodattavissa.

e Shop # (WSC=Workshop code eli Autokorjaamon numero)

Tarkoittaa Autokorjaamotietoa, joka oli tallennettu skannaustydkalun

muistiin, kun viimeksi koodattiin tai mukautettiin ohjausyksikkoa.

e Extra (Lisatiedot)

Voivat sisaltada mm. VIN-numeron, ajonestontiedon tai orjana toimivan

kontrollerin tiedon.

Comm Status VC DS
IC=1 TE=0 RE=0
Protocol: KW1281 \ Open Controller
Controller Info
VAG Number: 3B0 907 557 Component 1,61 R4/2V SIMOS HS D05
Soft. Coding: 04001 Shop #: WSC 05314
Extra:
Extra:
Basic Functions Advanced Functions
These are "Safe" Refer to Service Manual !
| FaultCodes-02 | Readiness - 15 ‘ Login - 11 ’ [ Coding - 07 \

\ Meas. Blocks - 08 ] Advanced ID - 1A ’ Basic Settings - 04 ‘ \ Adaptation - 10 ‘
‘ Adv. Meas. Values \

\ Single Reading - 09 Output Tests - 03 ‘ Security Access - 16

‘ Close Controller, Go Back - 06 ]

Kuva 44. Moottorinohjausyksikkd 3B-mallinen Volkswagen Passat.
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6.3 Basic Functions (Perustoiminnot)

These are”Safe” eli nama toiminnot ovat turvallisia (kuva 45). Ohjausyksikon
perustoimintojen valinta voi nayttaa erilaiselta eri autossa, joten tasta ei kannata
huolestua. Kuvasta 45 poiketan alempana on listaus mita muita toimintoja

perustoiminoissa on tullut vastaan.

Basic Functions
These are "Safe"

’ Fault Codes - 02 ’ Readiness - 15

o

Advanced ID - 1A

Meas. Blocks - 0

’ Supp. Codes - 18 ‘ Adv. Meas. Values

Kuva 45. Perustoiminnot.

6.3.1 Fault Codes (Vikakoodit) sivu 51
6.3.2 Readiness (Valmius, ensimméinen vaihtoehto)  sivu 52
6.3.3 Readiness (Valmius, toinen vaihtoehto) sivu 53
6.3.4 Measuring Blocks (Mittauslohkot) sivut 54-55
6.3.5 Advanced ID (Kehittynyt Tunnistaminen) sivut 55-57
6.3.6 Supp. Codes (Tuetut koodit) sivu 57-58
6.3.7 Adv. Meas. Values (Edistyneet mittausarvot) sivut 58-60

6.3.8 Single Reading (Yksittaisen tiedon lukeminen) sivu 61
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6.3.1 Fault Codes (Vikakoodit)

Vikakoodit-toiminto nayttaa auton vikakoodit, mikali niitd on. Kuvassa 46 on ky-
seessa 9N-mallinen Volkswagen Polo, jossa on kaksi erilaista vikakoodia. Auton
vuosimallista ja kaytdssa olevasta jarjestelmasta saadaan tietoa varsin erilailla,
kuten tassa alla olevassa kuvassa nakyy varsin niukasti tietoa
moottorinohjausyksikon taman hetkisista vikakoodeista. Uusissa autoissa on
mahdollista nahda huomattavasti enemman tietoa vikakoodeista, mutta niista

l6ytyy lisaa tietoa kappaleessa 10.

. veps release 11.11.5: 01-Engine, raut cod- JAMMMMMMMAAAEEE s

VCDS

Fault Codes

Controller Info
VAG Number: 03E 906 033 L Component: 1,214V SIMOS3 00HS7001

Fault Codes
2 Faults Found:
16500 - Engine Coolant Temp. Sensor (G62)
P0116 - 35-10 - Implausible Signal - Intermittent
17511 - Oxygen (Lambda) Sensor Heating; B1 S1
P1103 - 35-10 - Performance too Low - Intermittent

Print Codes \ ’ Copy Codes ‘ 1 Save Codes ‘ ’ Clear Codes-05| [ Done, Go Back

Kuva 46. Moottoriohjainyksikon vikakoodit, 9N-mallinen Volkswagen Polo.

e Print Codes (Tulosta koodit)

e Copy Codes (Kopioi koodit valimuistiin)
Voit taman jalkeen liittdd tiedon esimerkiksi sahkopostin kirjoitus-
kenttddn hiiren oikeaa nappéainta painamalla ja valitsemalla liita.

e Save Codes (Tallenna koodit)

e Clear Codes (Poista vikakoodit)

e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin moottorinohjausyksikk66n)
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6.3.2 Readiness (Valmius, ensimmainen vaihtoehto)

Valitsemalla tdman, niin nékyy ohjausyksikon tila (kuva 47). Mikali autossa
ohjausyksiktssé ei ole ongelmia, niin Readiness status on 0000 0000 ja kaikki
testit ovat suoritettu vihrealla "Passed’™ (lapaisty) merkinnalla. Mikali testit eivat
menneet l&pi tai niilden suoritus on viela kesken, niin tulee punainen teksti "Failed

or Incomplete”

Osa testeista vaati suoritukseen enemman aikaa. Esimerkkind vanhemmat autot,
jotka kaytetaan katsastuksen yhteydessa pakokaasutesteissa, niin monella on
tapana polttaa karstat ajamalla pienella vaihteella korkeilla kierroksilla. “Save™

toiminto tallentaa Valmiustiedot.

Comm Status C S
IC=1 TE=0 RE=0 v D

Protocol: UDS X Open Controller

Controller Info

03C 906 016 CL 1.4l R4/4V TS H18 0914

. .
Readiness Status:
0000 0000

Exhaust Gas Recirculation Seconday Air Injection
Passed Passed

Oxygen Sensor Heating Evaporative Emissions
Passed Passed

Oxygen Sensor(s) Catalyst Heating
Passed Passed

Air Conditioning Catalytic Converter(s)
Passed Passed

Set Readiness J Go Back

No script available

Kuva 47. Moottorinohjausyksikon valmiustila.

Exhaust Gas Recirculation (Pakokaasujen takaisinkierratys)
Oxygen Sensor Heating (Happianturin lammitys)

Oxygen Sensor(s) (Kaikkien happiantureiden tilat)

Air Conditioning (limastointi)

Secondary Air Injection (Apuilman suihkutus)

Evaporative Emissions (Paastojen haihdutus)

Catalyst Heating (Katalysaattorin lammitys)

Catalyst Converter(s) (Katalysaattorin konvertterit)

O 0O OO 0O OO O
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6.3.3 Readiness (Valmius, toinen vaihtoehto)

Joissakin autoissa on mahdollista saada erilainen valmiustila ndkyma. Kuvassa
48 on nakyma 8E Audi A4 B6-mallisesta autosta, jossa on R4 2,0L EDC Diesel
moottori (EDC=Electronic Diesel Controller eli suomeksi elektroninen

dieselohjain).

e MIL Status (MIL=Malfunction Indicator Lamp Status eli Toimintah&irion
merkkivalon tila)

e Comprehensive Components (Perusteelliset komponentit)

e Fuel system (Polttoainejarjestelma)

e Exhaust Gas Recirculation (Pakokaasujen takaisinkierratys)

e Number of EOBD-related DTC(s) (Numerollinen maara virhekoodeille,
jotka liittyvat EOBD:hen)

“ VCDS Release 11.11.5; 01-Engine, Open Controller (03G-906-016-8PW.CL ol ==
Comm Status VC DS
IC=1 TE=0 RE=0
Protocol: CAN \ Open Controller

Controller Info
03G 906 016 KM Component: | R4 2,0L EDC 000SG_9896

VCDS Release 11.11.5: 01-Engine, View Readiness -- No script available

e —y — _ . S

Readiness Status:

00000000 00000110 11100000 00000000

MIL Status Number of EOBD-related DTC(s)
MIL OFF 0
Comprehensive Components
Passed
Fuel System
Passed
Exhaust Gas Recirculation
Passed

Set Readiness [ Save ] \ Go Back

No script available

Kuva 48. Moottorinohjausyksikon vaihtoehtoinen valmiustila ndkyma.
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6.3.4 Measuring Blocks (Mittauslohkot)

Mittauslohkoissa voidaan tarkastella reaaliaikaista tietoa, jota ohjausyksikkd
kasittelee ryhmittain. Tasta paranneltu versio on Advanced Measuring Blocks,
joka on kaytdssa autoissa jotka kayttavat UDS/ODX/ASAM-siirtoprotokollia. Ku-
vassa 49 on Audi A4 B6-korimallisen auton tietoa Group 5 (ryhman nro viisi)

ohjausyksikosta.

Naytteenottonopeuteen vaikuttaa niin siirtonopeus, etta kuinka montaa
tietoryhm&a tarkastellaan samaan aikaan. Mitd enemman tietoa tarkastellaan

samaan aikaan, niin sitd hitaammaksi naytteenottonopeus laskee.

Kun hiiri viedaan valintojen péaalle, niin on mahdollista saada lisatietoa mitatta-
vasta tietueesta, kuten tdssa tapauksessa Coolant temperature (Jaahdytys-
nesteen lampotila) on talla hetkella G62-sensorin mukaan 29,7°Celsius astetta.
Toimii alueella -40.5 °C - +135 °C ja Specification (Warm) eli ohjearvona lam-
pimana 80.0 — 110.0 °C.

= VCDS Release 11.115: 01-Engine, Measiiting Blocks / Basic Settings WM BB 9 - X
Sample Rate: | 6.1 / VCDS l Turbo! \
Label File: 03G-906-016-BPW.CLB Measuring Blocks
Group Start Conditions (last Engine Start)
005 e | Go! 0 /min 0.0 mg/str 2.0 29.7°C
| Dn , o
Engine Speed Start Injection Start Coolant
(G28) Quantity Temperature (G62)
Group
002 | Up | ‘ Gol
Dn Range: -40.5..+135.0 °C
Specification (Warm): 80.0...110.0 °C
Group
003 L Up | ‘ Gol ‘
[Dn ] ‘
Refer to Service Manual! Add to Log
Switch To Basic Settings ‘ Done, Go Back ‘ ‘ Graph \ Log

Kuva 49. Moottorin mittauslohkot, Audi A4 B6-mallin auto.

o Sample Rate (Naytteenottonopeus)
o Label File (Tunnustiedosto)
Taman avulla ohjausyksikkd pystyy muutamaan binaarisen tiedon lu-

ettavaan muotoon. Mikali kohdassa lukee “Redir Fail!”, niin ei ole
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olemassa tiedostoa joka taysin sopisi kyseiselle automallille, mutta se
kayttaa ns. “educated guess’-toimintoa, joka tarkoittaa suomeksi si-

vistynytta arvausta, jonka perusteella se maarittdd mitattavan tiedon

tyypin.

Group (Ryhma)

Refer to Service Manual! (Korjauskasikirjan mukaan!)

Add to Log (Lisaa tiedot lokitiedostoon)

Done, Go Back (Valmis, mene takaisin)

Graph (Aukaisee V-Scope grafiikkaohjelman)

Log (Tallentaa tuloksia naytteenottonopeudella lokikansioon)
Tiedostot ovat csv-muotoa, tata tiedostoa on helpoin lukea CSV Vie-
wer-ohjelmalla (kuva 50).

Turbo! (Turbotila)

Talla on mahdollista mitata nopeammalla naytteenottonopeudella, joka

on toiminnassa siihen asti, kun suljetaan mittauslohkot ikkuna.

File Edit Option Help
1 2 3 4 |s |6 7 s s |1c |u -

1 3 March 2013 17:10:34:32250 | VCDS Version: Release 11115 (x64) Data version: 20121222 |
2 064 906 032 H] | ADVME LELR4/SVT  GO10003
3 G002 F3 GO0 F2 G115 [574 G115 F3 GO0
3
s Mar TIME Group 2- Figld 3 TIME Group 5 - Field 2| TIME Group 115 - Field 2 TME Group 115 - Field 3

il STAMP Mass Air Flow - (G70) | STAMP Vehicke Speed | STAMP Boost Pressure - (specfied) | STAMP Boost Pressure - (actual)

I ofs ke/h mbar mbar
8 0.30 5.36 0.60 50.0 0.00 950.0 0.00 1010.0
s 121 517 151 9.0 031 0.0 031 10000
10 211 581 241 4.0 181 0.0 181 10000
1 302 1625 332 8.0 22 0.0 22 10100
© 392 17.06 4.2 500 382 0.0 382 10400
3 4.83 8.72 5.13 50.0 4.53 990.0 4.53 1050.0
19 573 18311 6.03 50.0 543 990.0 543 1020.0
15 54 13,75 63 500 533 0.0 633 10200
16 7.5 4.7 784 510 724 0.0 724 10300
7 845 536 874 500 814 0.0 .14 10100
15 935 567 965 9.0 9.05 0.0 5.05 10100
19 10.26 547 10.56 47.0 9.95 950.0 9.95 1010.0
2 1116 432 1146 1440 1086 0.0 10,85 10100
2 1207 4.25 1237 410 n7 %00 1.7 10100
2 1297 364 1327 380 1267 0.0 1267 10100
3 1388 33 1418 320 13.58 5500 13.58 10100
24 14.78 286 15.08 2.0 14.48 950.0 14.48 1000.0
= 1569 508 1538 270 15,39 0.0 15.39 10000
% 1659 14.14 1689 270 1629 0.0 16.29 1000.0 e
< »

Fresware www.csvviewer.com Row: 199, Col: 26

Kuva 50. CSV Viewer ohjelmalla luettu loki tiedosto.

CSV Viewer on ilmainen ohjelma, jonka voi ladata osoitteesta

www.csvviewer.com. Ainakin henkildkohtaisesti tama ohjelma teki minulle juuri

sellaista luettavaa lokia, mihin Microsoft Excel-ohjelma ei suoraan pystynyt.
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6.3.5 Advanced ID (Kehittynyt Tunnistaminen)

Kehittynyt tunnistaminen tarkoittaa parempaa tunnistamista kyseiselle
ohjausyksikoélle (kuva 51). Se miten paljon tietoa on nakyvissa, niin rijppuu taysin

siitd, etta miten paljon tietoa ohjausyksikko tukee.

2 V] i DS Release 11.11.5: 01-Engine, Advanced Identificati ]

Advanced l|dentification/FAZIT
Serial number:
Identification: RB8-658
Revision: L5H18---
Date: 21.05.12
Manufacturer number: 1264
Test stand number: 0367
Flash Status
Programming Attempts(application): 0/0/0 N
Successful Attempts(application): 0/0/0
Flash Date: 00.00.00
Misc.
Hardware number: 03C 906 016 CL
Workshop System Name: J623
ASAM Dataset: EV_ECM14TFS01103C906016CL
ASAM Dataset Revision: 001004 ‘ Copy
Car Info
Chassis Number: TMBBJ6124D2036919
Engine code: CAXA ‘

VCDS Info: Save
Labels: 03C-906-016-CAX2.clb
Readiness: No script available
ROD: EV_ECM14TFS01103C906016CL.rod
l Go Back

Kuva 51. Moottorinohjausyksikdn kehittynyt tunnistaminen.

Advanced ldentification/FAZIT tarkoittaa suomeksi kehittynytta tunnistamista,

"Fazit” on ilmeisesti saksaa ja tarkoittaa mahdollisesti "lopputulos”.

Serial Number (Sarjanumero)

Identification (Tunnistus)

Revision (Tarkistus)

Date (Paivays)

Manufacturer number (Valmistajan numero)

Test stand number (Testausjalustan numero)

Flash Status (Ohjelmoinnin tila)

e Programming attempts (application) (Ohjelman ohjelmointiyritykset).
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e Successful Attempts (application) (Onnistuneet ohjelman ohjelmointi
yritykset).

e Flash Date (Ohjelmoinnin paivays)

MISC. (Miscellaneous eli sekalaiset)
e Hardware number (Laitenumero)
e Workshop system name (Korjaamojarjestelmé&n nimi)
¢ ASAM Dataset (Association for Stardardisation of Automation and
Measuring Systems eli suomeksi Automaatio- ja Mittausjarjestelmien
Standardointi Yhteiso, Dataset tarkoittaa tietosarjaa)
e ASAM Dataset Revision (Dataset Revision tarkoittaa Tietosarjan tarkis-

tus)

CAR Info (Auton informaatio)
e Chassis number (Alustanumero)

e Engine Code (Moottorin tyyppikoodi)

VCDS Info (VCDS-ohjelman informaatio)
e Labels (Tunnustiedosto, joka muuttaa binaaritiedon luettavaan muotoon)
e Readiness (Valmius)

e ROD (Representation of Data eli suomeksi tiedon esitysmuoto)

6.3.6 Supp. Codes (Tuetut koodit)

Supported Codes tarkoittaa suomeksi tuettuja koodeja, joilla voidaan ohjelmoida
kyseistd ohjausyksikkda. Tuetut koodit voivat ilmaista esimerkiksi kyseisen
ohjausyksikon kaikki mahdolliset vikakoodit ja niiden tilat. Kuvassa 52 on kuva
peravaununohjausyksikosta (Trailer). Autoon liitetyssd perdkarryssad ei ollut
toiminut oikea vilkku kunnolla ja tasta tilasta oli tullut jarjestelm&an vikakoodi.

Punainen vikakoodin véri viittaa kaynnissa olevaan ongelmaan.

Tuetut koodit nakyvét vain joissakin jarjestelmissa, jotka kayttdvat KWP2000,
CAN tai UDS-protokollia.
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VCDS

Supported Codes

MIL triggered:yes, Active:no, Stored:no, Test finished:yes

DTC 02564 - Failure mode 007

MIL triggered:yes, Active:no, Stored:no, Test finished:yes
Sort
DTC 02564 - Failure mode 010 ® Default
MIL triggered:yes, Active:no, Stored:no, Test finished:yes
' Code number
DTC 02565 - Failure mode 007
MIL triggered:yes, Active:no, Stored:no, Test finished:yes © Stored

[T

' Active

DTC 02565 - Failure mode 010
MIL triggered:yes, Active:yes, Stored:yes, Test finished:yes

DTC 02566 - Failure mode 007
MIL triggered:yes, Active:no, Stored:no, Test finished:yes

DTC 02566 - Failure mode 010
MIL triggered:yes, Active:no, Stored:no, Test finished:yes

L

Kuva 52. Tuetut koodit —Trailer ohjausyksikosta.

e DTC (Virhekoodin numero)
e Failure Mode (Virheen tilakoodi)

e MIL triggered (Virhekoodinvikavalon ns. laukauseminen)

Mikali tama koodi tulee ohjauslaitteeseen, niin se laittaa MIL-valon

palamaan Mittaristossa.

e Active (Nayttaa, etta onko vikakoodi aktiivinen)

e Stored (Tallennettu, eli onko jarjestelma tallentanut vikakoodin muistiin)

e Test finished (Testi suoritettu)
e Sort (Lajittele)

Tuetut koodit voidaan lajitella yleisen asetuksen, vikakoodin, tallennettujen

tai aktviisten koodien mukaan.

6.3.7 Adv. Meas. Values (Edistyneet mittausarvot)

Otsikon lyhenteet tulee sanoista Advanced Measuring Values. Talla valikolla on

mabhdollista tutkia ohjausyksikdon arvoja edistyksellisesti. Kuvassa 53 olen tes-

tannut VCDS-ohjelman 12.10.4-beetaversiota vuoden 2013 Skoda Octaviassa,

sama ndkyma on myds vakaassa 11.11.5-versiossa.
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Tama valikko luo kaksi ikkunaa, joista toisesta nakyy mahdolliset mittausarvot.

Loc.
017
158
159
160
161
162
163

Sample Rate: [0.7 VC DS

'] Group UDS requests

Advanced Measuring Values

Turbo!
Description Actual
Intake air temperature 35°C
Accelerator pedal; sensor voltage 1 724.0 mV
Accelerator pedal; sensor voltage 2 364.8 mV
Accelerator pedal; switch positions 8
Accelerator position 15 %
Accelerator position 2 15 %
Accelerator pedal travel 0.00 %

Kuva 53. Edistyneet mittausarvot, Skoda.

Sample Rate (Naytteenottonopeus)

Group UDS request (Ryhmita UDS-pyynnot)

Tama voi nopeuttaa naytteenottonopeutta.

Turbo! (Kaynnistaa turbotilan)

Talla on mahdollista mitata arvoja nopeammalla naytteenottonopeudella,
tdma on toiminnassa siihen asti, kun suljetaan edistyneet mittausarvot
ikkuna.

Loc (Location eli paikka)

Description (Kuvaus)

Actual (Todellinen tila/arvo)

Graph (Aukaisee V-Scope grafiikkaohjelman)

Log (Luo lokitiedostoja)

Tallentaa tuloksia naytteenottonopeudella lokikansioon csv-muotoiseen
tiedostoon, tiedostomuotoa on helpoin lukea CSV Viewer-ohjelmalla.
Save (Tallenna)

Done, Go Back (Valmis, mene takaisin)
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Enintéaan tassakin ohjelmassa voi maksimissaan mitata tietoa 12 mittausarvosta
samaan aikaan, kuitenkin huomioiden naytteenoton hidastumisen mittausarvojen

kasvaessa. Mikali yritetaan valita yli 12 mittausarvoa, niin tulee kuvan 54 varoitus.

o =

l]@' You cannot exceed 12 checked items!

Kuva 54. Varoitus yrityksesta ylittda maksimimaara mittausarvoja.

Kuvassa 55 nakyy mittausarvojen valintaikkuna, joista voi valita mité tietoa ha-
luaa tutkia ohjausyksikdiden valinnasta. On mahdollista valita maksimissaan 12
mitattavaa arvoa. Kuitenkin mitd enemman arvoja mitataan, niin sité hitaammaksi
naytteenottonopeus laskee. Naitd mitattavia arvoja on useita satoja. En nahnyt
tarpeelliseksi  suomentaa  naitd  mittausarvoja, mutta  esimerkkina

www.sanakirja.org ainakin auttaa yksittaisten sanojen suomentamisessa.

Description LoE:

[T Exh gas press sensor 1; uncond voltage ... 001 =
["1 Exhaust flap; actual value 002
7l Exhaust temperature 1 bank 1 003
7l Exhaust temperature 2 bank 1 004
¥l Exhaust gas temperature sensor 1 005
v Exhaust gas temperature sensor 1; unco... 006
¥l Exhaust gas temperature sensor 3 007
vl Exhaust gas temperature sensor 3; unco... 008
¥l Exhaust gas temperature sensor 4 009
v Exhaust gas temperature sensor 4; unco... 010
[l Absolute intake pressure 011
[Tl Absolute load value 012
[[1 Shut-off timer; last ECM after-run time 013
[l Deviation of exhaust gas recirculation rate 014
[CJACC target acceleration 015
[”] Adaptation of kick-down shifting point 016
[T ACC interface activation condition 017
[l Currently running routine 018
[T Intake air temperature 019
[“I Number of driving cycles since erasing ... 020
[ZNumber of resets of main unit 021
[ZI Number of resets of monitoring unit 022
T ASPtarana racnact n23 |

Kuva 55. Edistyneiden mittauksien valintaikkuna.

e Description (Kuvaus)

e Loc (Location eli paikka)
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6.3.8 Single Reading (Yksittaisen tiedon lukeminen)

Yksittaisen tiedon lukeminen -toiminnolla on mahdollista lukea yksittaisia tietoja
ohjausyksikosta, kuitenkaan tietaméattd, ettd mitd kyseinen kanavan tieto
tarkoittaa (kuva 56). Suositeltavaa on tassa tapauksessa etsia tietoa kanavan

lukemisesta autonkorjauskasikirjasta.

Kanavaa voi vaihtaa painamalla nappia "Up” tai "Dn”.

3. VCDS Release 11.11.5: 01-Engine, Open Controller

Comm Status C S
IC=1 TE=0 RE=0 v D

Protocol: KW1281 / Open Controller
Controller Info
VAG Number: 03E 906 033 L Component: | 1,214V SIMOS3 00HS7001
Soft. Coding: | 00031 Shop #: | WSC 52000
Extra: WVWZZ79NZ3D078924 VWZ7Z0B5908134
Extra: |

VCDS Release 11.11.5: 01-Engine, Single

[ Done, Go Back J

Kuva 56. Yksittaisen tiedon lukeminen moottorinohjausyksikosta.

e Chan. (Channel eli kanava)
e Up (Yl6spain)

e Dn (Down eli alaspéain)

e Go! (Mene!)

e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin moottorinohjausyksikkoon)
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6.4 Advanced Functions (Edistyneet toiminnot)

Edistyneet toiminnot viittaa edistyneisiin asetuksiin ja néilla toiminnoilla on
mahdollista muuttaa/editoida ohjausyksikkdd. “Refer to Service Manual!”

tarkoittaa korjauskasikirjan mukaan.

Ross-Techin mukaan on suositeltavaa, ettd tutustut oman autosi
korjauskasikirjaan ennen kuin muokkaat néaita tietoja. Naiden valikoiden
saadaoilla on mahdollista tehda auto toimintakelvottomaksi tai vahingoittaa
ohjausyksiko6ita. Suositeltavaa on ettet tee mitddn muutoksia ilman
kunnollista tietoa tai ohjausta.

Advanced Functions
Refer to Service Manual !

Login - 11 ‘ Coding - 07 ‘
Basic Settings - 04 ‘ Adaptation - 10 ‘
Output Tests - 03 Security Access - 16

Kuva 57. Edistyneet toiminnot

6.4.1 Login (Kirjautuminen) sivu 63
6.4.2 Coding (Ohjelmointi) sivu 64
6.4.3 Basic Settings (Perusasetukset) sivu 65
6.4.4 Adaptation (Sopeuttaminen) sivut 66—-67
6.4.5 UDS Adaptation (UDS Sopeuttamien) sivu 67
6.4.6 Output test (Ulkoiset testaukset) sivu 68

6.4.7 Security Access (Turvapaasy) sivu 69
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6.4.1 Login (Kirjautuminen)

Kirjautuminen kohdassa voi mahdollista myos lukea Coding Il, jos ohjausyksikkd
kayttaa KWP-2000-protokollaa (kuva 58). Osa ohjausyksikdista voi vaatia
Kirjautumisen suorituksen, ennen Kkuin sen asetuksia voidaan muuttaa
Sopeuttamisen kautta. Moottorinohjausyksikkdon kirjautuessa aukeaa kuvan 59

ikkuna.

Advanced Functions
Refer to Service Manual !

Coding Il - 11 Coding - 07

‘ Basic Settings - 04 ‘ Adaptation - 10

‘ Output Tests - 03 ‘ Security Access - 16

Kuva 58. Edistyneet toiminnot (Vaihtoehtoinen)

Many Controllers only allow one attempt. If an incorrect Code is entered,
you will have to turn the ignition OFF for a minute or two before trying again.
Refer to Service Manual for a valid Code!

Enter Code (0 - 65535): 00000 P |Use 7-digit PIN/SKC

Kuva 59. Moottorinohjausyksikkddn kirjautuminen.

"Monet ohjausyksikot sallivat vain yhden yrityksen. Mikéali virheellinen koodi on
syO0tetty, niin on mahdollista, ettéa sinun taytyy sammuttaa autosta virrat minuutin
tai parin ajaksi, ennen uudelleen yrittdmista. Katso auton korjauskasikirjasta toi-

mintakelpoinen koodi!”

e Enter Code (0-65535) (Sy6téa koodi, joka on valilta 0-65535).
e Use 7-digit PIN/SKC (Kayta seitseman numeroista salaista avainkoodia).
e Doit! (Tee se)

e Cancel (Keskeytd)
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6.4.2 Coding (Ohjelmointi)

Ohjelmointi-toiminnolla voidaan uudelleen ohjelmoida ohjausyksikko (kuva 60).

Varoitus toiminnosta, eli sinun tulisi tarkastaa Auton korjauskasikirjasta tai
jostain muusta dokumentoidusta materiaalista, etta tiedat mita teet. Tata
toimintoa ei voida peruuttaa tai palauttaa alkuperaisiin asetuksiin, mikali se
mita teet ei jostain syystd onnistukaan. Aina on syytd kirjoittaa tiedot

talteen paperille ennen toimintoa tai vahintaan tallentaa Autoscan-tiedosto.

VCDS Release 11.11.5: 01-Engine, Recode Module

Please write down the original values before attempting to change anything.
Incorrect Coding can make a Control Module non-functional!

0 --03C 906 016 CL -- 1.4l R4/4V TS H18 0914

Current coding:

00190032002401000000

New coding: ‘ Long Coding Helper

WorkShop Code (0-99999): 73430 Importer# 031 Equipt # (0-262143): 00097

[ Cancel ‘

Kuva 60. Moottoriohjausyksikén uudelleen ohjelmointi.

"Ole hyva ja kirjoita alkuperéiset arvot talteen ennen kuin yritét vaihtaa mitaan.

Virheellinen ohjelmointi voi tehda ohjausyksikén toimimattomaksi.”

e Current Coding (Tamanhetkinen ohjelmointi)

e New Coding (Uusi ohjelmointi)

e Long Coding Helper (Pitkan ohjelmoinnin apuri)
Tama toiminto aukaisee LCode.exe-tiedoston (LCode-Ohjelma), joka on
myds uusimman VCDS-ohjelman mukana. LCode-ohjelman on luonut
Niels Ezerman.

e WorkShop Code (0-99999) (Autokorjaamon koodi (0-99999))

e Importer# (Maahantuoja numero)

e Equipt # (0-262143) (Laitteistonumero)

e Do lt! (Tee se!)

e Cancel (Keskeytd)
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6.4.3 Basic Settings (Perusasetukset)

On samankaltainen toiminto kuin Mittauslohkot, mutta tadman avulla voidaan

ryhmitelld tietoa ja valita alhaalla olevasta vetovalikosta tarvittava testaaminen.

Alla olevassa kuvassa 61 on nahtavissa valittuna Electronic Throttle eli Elektro-
nisen kaasulapan tila. Kun viedaan hiiri tulosten paalle, niin on mahdollista nahda

lisatietoa kohteesta.

Sample Rate: |33 / VC DS

Label File: 06A-906-032-AUM.LBL Basic Settings

Group Electronic Throttle (Throttle Body Adaptation)

060 145% 85.5 % 8 . ADP.OK.
Throttle Valve Throttle Valve Throttle Adaptation Result
Sensor 1 (G187) Sensor 2 (G188) Steps Counter Throttle Valve Adp.
Group
L[J): Go!

Electronic Throttle (Throttle Body Adaptation) >

Add to Log

[ Switch To Meas. Blocks ‘ E Done, Go Back i I Graph I [ Log

Kuva 61. Moottorin perusasetukset, Volkswagen Bora (1J).
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6.4.4 Adaptation (Sopeuttaminen)

Osa ohjausyksikdista sallii niiden tietojen vaihtamisen tietyisséa rajoissa. Esi-
merkiksi kuvassa 62 on mahdollisuus saataa Jarrujen avustusta eli kuinka te-

hokkaasti jarrujenavustus toimii painettaessa jarrua.

Brake Assist v
Brake assist. center NJ/A NIA
Brake Assist Current
Status
Channel
09 @ Read Add to Log
Dn
Stored value
0
New value Tp
@P BrakeAssist X
el 0 = Brake Assist "average"
1 = Brake Assist "low"
2 = Brake Assist "high"
L Test ‘ Save Done, Go Back

Kuva 62. ABS-jarrujen sopeuttaminen.

Alavetovalikosta voidaan valita haluttu ohjausyksikdn toiminta.

Vaihtoehtoina on nayttaa jopa nelja tietuetta kyseisesta toiminnosta, mutta ky-
seisessa vaihtoehdossa on valittavissa ainoastaan kaksi tietuetta. Ensimmai-
sessa lukee tieto Brake assist ja toisessa center. Mikali lukee N/A (Not available),

niin tieto ei ole saatavilla.

e Channel (Kanavan valinta)
Voidaan my@s vaihtaa tastd suoraan kanava Up/Down eli Ylés/Alas toi-
minnoilla etsittdessa haluttua toiminnon kanavaa.

e Read (Lue)
Kanavan valinnan jalkeen voidaan painaa "Read”, jolloin se lukee suoraan
valitun kanava arvot ja tiedot.

e Stored value (Varastoitu arvo)

e New value (Uusi arvo)

e Test value (Testi arvo)

e Add to log (Lis&a lokitiedostoon)



Liite 1
e Test (Uuden arvon testaaminen)

e Save (Tallennus)

e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin valittuun ohjausyksikk66n)

e Info Screen (Informaatioikkuna)
Toimii vain osassa ohjausyksikoissa, mutta tdssa tapauksessa:
0=Brake Assist "average” eli Jarrujen avustus "tavallinen”
1=Brake Assist "low” eli Jarrujen avustus "vahainen”

2=Brake Assist "high” eli Jarrujen avustus "suuri”
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Mikali halutaan testata jotain tiettya arvoa, niin vaihdetaan Uusi arvo Ylos/Alas

toiminnolla ja testataan taman jalkeen arvon toimintaa valitsemalla Testaus.

Testattu arvo tallennetaan Tallenna toiminnolla.

On myo6s aika yllattavia asioita, mita voi l0ytya ohjausyksikdiden Sopeuttamisen

kautta, kuten alla olevassa kuvassa 63. 2012-vuosimallin Skoda Octavian Radi-

osta on mahdollista laittaa paalle Driving School Function eli Autokoulutoiminto,

joka mahdollistaa ajonopeuden ndyttamisen Radiossa. Suositeltavaa on tarkistaa

Radion toimintaohjekirjasta tama toiminto.

,

=

Driving School Function

’

N/A N/A N/A N{A
Channel -

02 Read Add to Log
Stored value

0
New value @@ Driving School Function X

Up || ™®
0 This Channel allos activating and deactivating the Driving School
Function whichs shows the current Vehicle Speed in the Radio Display.

Test value The actual Function is being activated using the Radio Settings
themselves. Refer to Radio Operating Manual for Details.

0 = inactive
U = active
J

’ Test

—_— e Go Back

Kuva 63. Radion sopeuttaminen. 1Z-mallin Skoda Octavia vm. 2012.
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6.4.5 UDS Adaptation (UDS Sopeuttaminen)

Antaa my0s tehda erilaisia toimintoja (kuva 64). Start-Stop toiminnon aktivoimi-
nen. Tama tarkoittaa sita, etta kun auto pysahtyy niin se sammuttaa moottorin ja

kaynnistaa uudelleen kun on tarkoitus lahtea liikkeelle.

7 e — . - b
. VCDS Release 11.11.5: 01-Engine, UDS Ma_ g

Channel
]
Activation of start-stop function
SActivation of interior auxil. heating l
‘ Please select a channel
New value
WorkShop Code (0-99999): 73430 Importer # 031 Equipment# 00097
Do It Add to Log

Kuva 64. UDS sopeuttaminen.

e Channel (Kanava)

e Stored value (Varastoitu arvo)

e New value (Uusi arvo)

e Workshop Code (Autokorjaamonumero)
e Importer # (Maahantuojanumero)

e Equipment # (Laitenumero)
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6.4.6 Output test (Ulkoiset testaukset)

Talla toiminnolla voidaan suorittaa ohjausyksikk6on ohjelmoituja toimintoja (kuva
66). On myds mahdollista testata johdotusta laitteiden valilla, kun tdma liitetdan

useisiin laitteisiin.

Valintaikkunalla voidaan valita suoritettava ulkoinen testaus. Kuvassa 65 on
vaihtoehdot, mita voidaan tehdd moottorinohjausyksikélle Skoda Octavia 1Z-
2012-vuosimallille. Osa moottorienohjausyksikoista ei salli toimenpiteita tai niita

ei ole kyseista ohjausyksikdsta loydetty (kuva 66).

s e . ==

l N
Fuel pump electronics

'Fan 1 control circuit

'Intake camshaft adjustment; bank 1

' Coolant pump

Evaporative Emission (EVAP) Canister Purge Regulator Valve

Turbocharger recirculation valve

Wastegate Bypass Regulator Valve

Quantity control valve

© Off e 30 secs

Measuring Values Start [ Done, Go Back l

Kuva 65. Moottorin ohjausyksikon ulkoiset testaukset (Skoda 17, 2012).

s Reese 1111500 O - S, e

Activated Output:

Click [Start/Nexi] to Begin

@ Sequential Output Tests Selective Output Tests

[ Start / Next ] [ Done, Go Back

Kuva 66. Nakyma Ulkoisesta testauksesta, kun se ei ole mahdollista.
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6.4.7 Security Access (Turvapdaasy)

Osa KWP-2000-protokollaa kayttavistd ohjausyksikoista tarvitsee turvapaasyn
suorittamisen, ennen kuin sitd voidaan Uudelleen ohjelmoida "Recode” tai So-

peuttaa "Adaptation”. Tarkoittaa samaa kuin Kirjautuminen eli "Login” -toiminto.

VCDS Release 11.11.5: 01-Engine, Security Access

Most Controllers only allow one access attempt. If an incorrect access key
is entered, you will have to leave the ignition ON for at least ten minutes before
trying again. Refer to Service Manual for a valid access key.

Enter security access key (0 - 99999): or ‘ Use 7-digit PIN/SKC

Cancel Option:

Kuva 67. Turvapaasy.

"Monet ohjausyksikot sallivat vain yhden yrityksen. Mikéli virheellinen koodi on
syoOtetty, niin sinun taytyy jattdd ajoneuvon virrat paalle vahintaan 10 minuutin
ajaksi, ennen kun voit yrittd uudelleen. Katso auton Kkorjauskasikirjasta

toimintakelpoinen koodi!”

Tama toiminto on vanhentunut, koska nykyaan Volkswagen ei enaa anna
PIN/SKC-numeroa. Mutta tama on jatetty paikalleen niille, jotka saivat heidan

SKC, maahantuoja, autokorjaamokoodin ennen vuotta 2005.
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7 Service Reminder Interval Reset (Huoltovalimuistutuksen

resetointi)

Paavalikosta on mahdollista valita Huoltovalimuistutuksen resetointi toiminto,
joka automaattisesti nollaa Oljy/Huolto -tarkastuksen muistutuksen (kuva 68).
Tama toiminto toimii vain suoraan osassa autoja. Joissakin autoissa tdma toi-

minto l6ytyy Laitteisto-ohjausyksikon Sopeuttaminen valikon kautta (kuva 69).

Service Reminder Interval Reset

Automatically reset the service light for
oil and inspection.

SRI Reset

Kuva 68. Huoltovalimuistutuksen resetoinnin valinta.

VCDS Release 1111.5; 17-Instruments, Adaptation |

Time since Service v‘

Actual Value Insp.in 1 Days -
Channel —
U
41 P Read Add to Log
Dn
Stored value
262
New value -
262 Up > Time since Service x
Dn Increments: 1 =1 day(s)
Test value
NOTE: Adaptation channels 040-049 must be
entered and stored in the following order:
45> 42 = 43 = 49 = 44 = 40 = 41 = 46 > 47 = 48
‘ Test ‘ Save ‘ Done, Go Back

Kuva 69. Laitteisto-ohjausyksikkd, sopeuttaminen, Audi A4 B6.

Kuvan 69 ajoneuvossa ei valttdAmatta toimi SRI-toiminto, joten se joudutaan
resetoimaan laitteisto-ohjausyksikén sopeuttamisen kautta. Jotta
huoltovalimuistutus onnistuisi resetoida, niin tulee kanavat 040-049 resetoida
seuraavassa jarjestyksessa: 45 -> 42->43->49 -> 44 -> 40 -> 41 -> 46 -> 47 ->
48.
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[ s VCDS Release 11.11.5: SRI Reset_ ﬂ‘
Operation
[Please select an operation v‘

Channel Description Unit Current val. New val. [

02 Service Reminder Status 0 \

05 Maximum Distance to Oil Change (OEL) km x1000 15 --- [

06 Maximum Distance to Inspection (IN1) km x1000 30 - \

07 Maximum Time to Inspection (IN2) Days x10 36 \

10 Distance to Oil Change (OEL) km x1000 11 i

1" Distance to Inspection (IN1) km x1000 26 ---

12 Time to Inspection (IN2) Days x10 21 = \
|
\
|

Save to logfile Perform SRI Done, Go Back

Kuva 70. Huoltovalimuistutus, 3B-mallin Volkswagen Passatissa.

e Operation (Toiminto)
Alavetovalikosta on mahdollista valita haluttu toiminto.
e Channel (Kanava)
e Description (Kuvaus)
e Unit (Yksikkd)
Tassa valikossa km tarkoittaa kilometria ja days paivaa.
e Current val. (Taman hetkinen arvo (value))
Taman hetkinen arvo on esimerkiksi 15, niin se tarkoittaa 15x1000 (km)
=15000km tai 15x10 (days) = 150days eli paivaa.
e New val. (Uusi arvo (value))
e Save to logfile (Tallenna lokitiedostoon)
e Perform SRI (Suorita huoltovalimuistutuksen resetointi)

e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin paavalikkoon)

o Service Reminder status (Huoltovalimuistutuksen tila)

o Maximum Distance to Oil Change (OEL) (Maksimib6ljynvaihtovali)
o Maximum Distance to Inspection (IN1) (Maksimihuoltovalimatka)
o Maximum Time to Inspection (IN2) (Maksimihuoltovaliaika)

o Distance to Oil Change (OEL) (Oljynvaihtovalin maksimietaisyys)
o Distance to Inspection (IN1) (Huoltovalin maksimietaisyys)

o Time to Inspection (IN2) (Huoltovalin maksimiaika)
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8 OBD-ll Functions (OBD-Il toiminnot)

Nailla toiminnoilla on mahdollisuus tutkia autoa normaalin OBD2-toiminnon
kautta (kuva 71). Jaljittda ja poistaa virhekoodeja, pysayttaa kehyksen ja nahda
muuta reaaliaikaista tietoa. Tama toiminto on tuettuna vain VAG-ryhman autoille,

mutta on mahdollista, ettd se saattaisi toimia myds muissa automerkeissa.

OBD-Il Functions

Generic OBD2 Mode.
Retrieve and clear faults and
freeze frame, obtain live data.

OBD-lI

Kuva 71. OBD-II toiminnot.

Mikali auto on lilan vanha, eika siind ole kunnollisia OBD2-toimintoja, niin saattaa

tulla seuraava varoitus (kuva 72).

R — )

@3 Caris NOT ISO/OBD-I Compatible!

{

R ' If this car is a VW/Audi/Seat/Skoda
Try SELECT -> Individual Controllers

Kuva 72. Auto ei ole ISO/OBD-II yhteensopiva.

Auto ei ole ISO/OBD2 yhteensopiva, mikali auto on VW/Audi/Seat/Skoda, niin

yritd valita yksittainen ohjausyksikko.



Lite 1 74 (98)

Kun avaat "perus”-OBD2-toiminnot, niin tulee kuvan 73 valintaikkuna.

Protocol: ISO9141 — Convert manufacturer-specific
Running.../ codes to VAG codes

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Kuva 73. Normaalit OBD2-toiminnot.

e Protocol (Kaytettavan Protokollan tyyppi)
Tassa tapauksessa 1SO9141, joka perustuu kyseiseen standardiin.
e Running (Nayttaa tilan, etta toiminnassa)
e Convert manufacturer-specific codes to VAG codes (Muunna valmis-

tajan erityiskoodit VAG-koodeiksi.

8.1 Mode 1 Read Data (Tila 1, Lue tietoa) sivut 75-76
8.1.1 Acceleration test (kiihtyvyyden testaus) sivut 76-77
8.2 Mode 1-01 Readiness (Tila 1-01 Valmius) sivut 77-78
8.3 Mode 2 Freeze Frame (Tila 2 Pysayta kehys) sivu 78
8.4 Mode 3 Current DTCs (Tila 3 Nykyiset vikakoodit) sivu 79
8.5 Mode 4 Clear DTCs (Tila 4 Poista vikakoodit) sivu 80
8.6 Mode 5 02 Sensors (Tila 5 Happianturit) sivu 81

8.7 Mode 6 Non cont. tests (Tila 6 Epakosketuksen testaus) sivu 82
8.8 Mode 7 Pending DTCs (Tila 7 Vireill& olevat vikakoodit) sivu 83
8.9 Mode 9 Vehicle Info (Tila 9 Ajoneuvon informaatio) sivu 84
8.10 Mode 10 Perm. DTCs (Tila 10 Pysyvat vikakoodit) sivu 85
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8.1 Mode 1 Read Data (Tila 1, Lue tietoa)

Tietoja voidaan lukea neljasta eri valintavaihtoehdosta samaan aikaan. Kuvassa

74 tietoa 9N-mallin Volkswagen Polosta.

Protocol: ISO9141
Sample Rate: 1.6 SPS e wait for 2nd
controller
12:Engine RPM - 835 /min
13:Vehicle speed - 0 km/h
None M
None -
Lo Graph
. g Acceleration
Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Kuva 74. Tietojen lukeminen 9N-mallin Volkswagen Polosta.

e Protocol (Kaytettavan Protokollan tyyppi)

e Sample Rate (Naytteenottonopeus)

e Log (Tallenna lokitiedostoon)
Graph (Tama toiminto aukaisee LCode.exe-tiedoston (LCode-Ohjelma),
joka on uusimman VCDS-ohjelman mukana. LCode-ohjelman on luonut
Niels Ezerman.

e Accelaration (Kiihdytys)
Tama toiminto ei ole normaalisti tdssd, mutta tulee valittavaksi, kun
valitaan esimerkiksi 13-Vehicle Speed eli Ajoneuvon nopeus. Lisatietoa
8.1.1-kappaleessa seuraavalla sivulla.

e Turbo! (Turbotila)
Talla on mahdollista mitata naytearvoja nopeammalla néaytteenottono-
peudella.

e No wait for 2nd controller (Ei tarvitse odottaa toista ohjausyksikkoa)
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Nykyaan OBD2-toiminto voi hakea tietoa useammalta ohjausyksikolta
samaan aikaan. Valitsemalla tam&n toiminnon et turhaan odota tietoa
esimerkiksi Auton-siirron (Auto Trans) ohjausyksikolta, vaan se ottaa

tiedon vain moottoriohjausyksikolta.

8.1.1 Accelaration (Kiihdytys)
Tama loytyy myos 17-Laitteisto ohjausyksikon alta.
Mikali tarkoitus suorittaa kiihtyvyyden testaamista, niin on suositeltavaa

antaa tietokone matkustajalle ja varmistaa, ettei kannettava tietokone ole

mink&an turvatyynyn (Airbagin) tielld, mikali sattuu akillinen tapaturmal

‘

VCDS

Acceleration Measurement

Metric units US Units
34 kmi{h 21 mph
0 to 100 km/h: 0 to 60 mph:
400m: 1/4 mile:
90 to 120 km/h: 60 to 90 mph:
200 meters: 660 feet:

| Start ‘ Done, Go Back Save

Kuva 75. Auton kiihtyvyyden testaaminen.

Talla valinnalla voidaan testata auton kiihtyvyystestauksia. Vasemmalla on
metriset mittayksikot ja oikealla US eli amerikkalaiset mittayksikot.

e 0-100km/h tarkoittaa kiihtyvyyden ajanmittaus lahtétilanteesta O nopeu-
teen 100km/h.
e 400m tarkoittaa neljasosamailin aikaa, eli kauanko menee auton

etenemiseen 400metrin matkalla.
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e 90to 120km/h, aikaa joka autolla menee autolla lahtonopeudesta 90km/h
nopeuteen 120km/h, molemmat nopeudet voi myos itse maaritella.
e 200m tarkoittaa aikaa, joka autolla menee 200metrin liikkumiseen, tAméan
matkan voi myds itse vaihtaa halutuksi.
e Start (Aloita)
e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin)

e Save (Tallenna)

8.2 Mode 1-01 Readiness (Tila 1-01 Valmius)

Valmius-toiminnolla on hyva nahda tietoa kohdennetusti eri ohjausyksikoista.

Vihrean variset toiminnot kuvaavat toimivia toimintoja, punaiset lapaisemattémia

ja harmaat asentamattomia osia (kuva 76).

Protocol: 1ISO15765-500k-11bit Address 7E8 =
Running.../

Mode 01 - PID 01 : Readiness -- Address 7E8

Number of DTCs stored: 0 -- MIL Status: MIL OFF
Misfire monitoring: Passed

Fuel System: Passed

Comprehensive Components: Passed

Catalyst monitoring: Passed

Heated catalyst monitoring: Not installed.
Evaporative system monitoring: Passed
Secondary air system monitoring: Not installed.
A/C system refrigerant monitoring: Not installed.
Oxygen sensor monitoring: Passed

Oxygen sensor heater monitoring: Passed
Exhaust Gas Recirculation: Passed

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Copy ’ ’ Save l Done, Go Back

Kuva 76. Valmiuden tarkastelu.

e Number of DTCs Stored (Tallennettujen virhekoodien lukumé&ara)
e MIL Status (Toimintahairion merkkivalon tila)

e Misfire monitoring (Moottorin katkomisen valvonta)

e Fuel System (Polttoainejarjestelma)

e Comprehensive Components (Perusteelliset komponentit)
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e Catalyst monitoring (Katalysaattorin tarkkailu)
e Heated catalyst monitoring (Lammitetyn katalysaattorin valvominen)
e Evaporative system monitoring (Haihdutusjarjestelman valvonta)

e Secondary air system monitoring (Toissijaisen ilmanvaihtojarjestelman

valvonta)

e A/C system refrigerant monitoring (llmanvaihtojarjestelman jadhdytys-

nesteen valvonta)
e Oxygen sensor monitoring (Happianturin valvonta)
e Oxygen sensor heater monitoring (Happianturin hehkun valvonta)
e Exhaust Gas Recirculation (Pakokaasujen takaisinkierréatys)

8.3 Mode 2 Freeze Frame (Tila 2 Pysayta kehys)

Tassa néakyy tila, kun paastoihin tullut virhekoodi havaittiin viimeisen kerran,

kuvan 77 esimerkissé tammaista tilaa ei ole ollut, joten tata tietoa ei ole saatavilla.

Protocol: 1ISO14230
Running...\

No Freeze Frame Data available.

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Kuva 77. Kehyksen pyséaytys.
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8.4 Mode 3 Current DTCs (Tila 3 Tamanhetkiset vikakoodit)

Tassad on mahdollista ndhda virhekoodit, jotka liittyvat Ajoneuvon pé&éstoihin

(kuva 78). Vertailun vuoksi kuvassa 79 nakyy vanhemman auton tiedot.

Protocol: 1ISO15765-500k-11bit A Convert manufacturer-specific

Running...| codes to VAG codes

Mode 03: Emission related fault codes

Address 7E8: No fault code found.

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
O2 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Copy ‘ ‘ Save ‘ Done, Go Back

Kuva 78. Paastojen pysaytetty kehys, 1JZ-mallin Skoda Octavia vm. 2012.

"=, VCDS Release 11.11.5; Generic OBD:

Protocol: 1ISO9141 | Convert manufacturer-specific

Running.../ codes to VAG codes

Mode 03: Emission related fault codes

Address 10 (Engine): No fault code found.

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Kuva 79. Paasttjen pysaytetty kehys, 9N-mallin Volkswagen Polo.
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8.5 Mode 4 Clear DTCs (Tila 4 Poista vikakoodit)

Vikakoodien poisto -toiminnolla on mahdollista poistaa jarjestelméssa havaitut

virhekoodit. Kuvassa 80 virhekoodit on poistettu kyseisen auton jarjestelmasta.

Tama toiminto poistaa seka tamanhetkiset, ettd odottavat (Pending) virhekoodit,
se ei kuitenkaan korjaa sita tilaa joka aiheutti sen. Se myos resetoi Valmius-
(Readiness) tilan eli moottorinohjausyksikon tulee suorittaa uudelleen monito-
roitujen jarjestelmien tila, ennen kuin tilat saavat arvon lapaisty (Passed).

Protocol: 1ISO15765-500k-11bit = Convert manufacturer-specific
Running...\ codes to VAG codes

Address 7E8: OBD DTCs erased

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Copy Save Done, Go Back

Kuva 80. Virhekoodien poistaminen.
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8.6 Mode 5 02 Sensors (Tila 5 Happianturit)

Nayttavat tiedot jokaisesta jarjestelman happianturista. Tassa kyseisessa au-

tossa on

\“ﬁ VCDS Release 11.11.5: Generic

kaytdssa viisi happianturia (kuva 81).

Protocol: 1ISO14230 B1S1
Running.../
TID 01 - Rich to lean sensor threshold voltage N/A B1S2
TID 02 - Lean to rich sensor threshold voltage N/A B1S3
TID 03 - Low sensor voltage for switch time calculation N B2S1
TID 04 - High sensor voltage for switch time calculation NB2S2
TID 05 - Rich to lean sensor switch time N/A
TID 06 - Lean to rich sensor switch time N/A
TID 07 - Minimum sensor voltage for test cycle N/A
TID 08 - Maximum sensor voltage for test cycle N/A
TID 09 - Time between sensor transitions N/A
TID 10 - Sensor period N/A
Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs
Kuva 81. Happiantureiden tilat.

Auton korjauskasikirjasta voi selvittda paikat, missa happianturit sijaitsevat au-

tossa.
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8.7 Mode 6 Non cont. tests (Tila 6 Toistumattomat testaukset)

Non-continuos tests eli toistumattomat testaukset. Toiminnolla voidaan testata

esimerkiksi miten happianturi on vanhentunut (kuva 82).

[, VCDS Release 11.11.5; Generic OB!

Protocol: 1ISO9141

TID 01 -
Running...\
Component 1 \ Testvalue: \ 0
‘ Max value: | 71
Component 1 \ |
| |
Component 1 \ |
| 1
Component 1 \ |
|
‘ Mode 1 Mode 1-01 ‘ Mode 2 Mode 3 ’ ‘ Mode 4 ‘
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
‘ Mode 5 Mode 6 ‘ Mode 7 Mode 9 ’ Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Kuva 82. Epakosketuksen testaus.
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8.8 Mode 7 Pending DTCs (Tila 7 Vireilla olevat vikakoodit)

Tama nayttaa vikakoodit, jotka moottorinohjausyksikko on
huomannut/tiedostanut, muttei ole nahnyt toistaiseksi tarpeelliseksi varoittaa
naista vikakoodeista kojelaudassa olevalla (MIL) moottorinhairiétilavalolla (kuva
83). Tassa tapauksessa vikakoodi ei ollut vaikuttanut tarpeeksi monta
kaynnistyssyklia, ettd vikavalo olisi syttynyt palamaan kojetaulussa.

Protocol: ISO9141 — Convert manufacturer-specific
Running... ~ codes to VAG codes

Mode 07: Pending emission related fault codes

Address 10 (Engine): 1 Fault Found:
P0116 - Engine Coolant Temp. Sensor (G62): Implausible Signal

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Kuva 83. Vireilla olevat vikakoodit.

Kuvan 83 tapauksessa jarjestelmassa on vikakoodi, joka johtuu G62-sensorissa
iimenneeseen ongelmaan. Eli tdmé& sensori on Moottorin jaahdytysnesteen
lampdotilasensorin antama vikakoodi. Implausible Signal tarkoittaa epatodenna-
koista signaalia.
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Tasta valikosta voidaan nahda paljon tai erittdin vahan erilaista informaatiota

kyseisesta autosta (kuva 84).

Protocol: ISO15765-500k-11bit
Running...-

Mode 9 : Calibration Identification

Type 02 - VIN : TMBBJ61Z4D2036919 (Address E8)
Type 04 - Calibration ID : 03C906016CL 0914 (Address E8)
Type 06 - Calibration Verification Number : B4FOF9D7 (Address E8)
Type 08 - In-use performance tracking :
OBD Monitoring Conditions Encountered count : 21
Ignition cycle count : 216
Conditions completion count / Specificied conditions encountered count
Catalyst monitor bank 1 : 21/ 21
Catalyst monitor bank 2:0/0
02 Sensor monitor bank 1 : 33/ 21
02 Sensor monitor bank 2:0/0
EGR-VVT monitor : 138 / 21
AIR monitor: 0/0

FAIAPY e milme . A I N

m

Kuva 84. Ajoneuvon informaatio.

Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
O2 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs
’ Copy \ ’ Save } ‘ Done, Go Back ‘

e VIN (*Vehicle Information Number” eli Auton laitenumero)

e Calibration ID (“Identification” eli Kalibrointinumero)

¢ In-use performance tracking (Toimintasuorituksien seuranta)

e OBD monitoring Encountered count (OBD valvottujen kohtauksien
lukumaara)

e Ignition cycle count (Ajoneuvon kaynnistyksien lukumaara)

e Conditions completion count /Specified conditions encountered
count (Valmiusolosuhteiden lukumaaréa / Ennalta méaariteltyjenolosuhtei-
den lukumé&ara)

e Catalyst monitor bank 1 (Katalysaattorin pankkivalvoja 1)

e Catalyst monitor bank 2 (Katalysaattorin pankkivalvoja 2)

e 02 Sensor monitor bank 1 (Happianturin pankkivalvoja 1)

e 02 Sensor monitor bank 2 (Happianturin pankkivalvoja 2)

e EGR-VVT monitor ("Exhaust Gas Recirculation”-“Variable Valve Timing”

eli Pakokaasujen takaisinkierratyksen ja Muuttuvan L&pén ajastuksen
valvonta)

e AIR monitor (Ilmanvalvonta)
e EVAP monitor ("Evaporative” eli haihdutusjarjestelman valvonta)
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8.10 Mode 10 Perm. DTCs (Tila 10 Pysyvat vikakoodit)

Naita vikakoodeja ei pysty poistamaan jarjestelméastd kuin moottorinohjausyk-
sikkd (ECU) itse. Korjaus tapahtuu kun se huomaa omilla testeillaan, etta jar-
jestelmassa ollut vika on korjattu. Kuvassa 85 nahdaan, etta kyseisessa autossa

ei ollut kyseisia vikakoodeja moottoriohjausyksikossa.

v e 11115 o s
Protocol: ISO15765-500k-11bit A Convert manufacturer-specific
Running...| codes to VAG codes

Mode 10: Permanent Fault Codes
No fault code found.
Mode 1 Mode 1-01 Mode 2 Mode 3 Mode 4
Read Data Readiness Freeze Frame Current DTCs Clear DTCs
Mode 5 Mode 6 Mode 7 Mode 9 Mode 10
02 Sensors Non cont. tests Pending DTCs Vehicle Info Perm. DTCs

Kuva 85. Pysyvat jarjestelman vikakoodit.



9 Applications (Ohjelmat)

Lite 1 86 (98)

Ohjelmat (kuva 86) sisaltdéd muutaman toiminnon, kuten kuljetustilan poisto ja

yhdyskaytavaan liitettyjen ohjausyksikoiden listaus.

Applications

Features consisting of several basic
commands, like transport mode.

Applications

Kuva 86. Applications (Ohjelmat)

Valittaessa ohjelmat osio, niin tulee kuvan 87 ndkyma esille. Tasta voidaan valitat

haluttu toiminto.

Transport Mode

CAN-based cars only!

Activate De-activate
Transport Mode Transport Mode
Controller Channel EDC15-16
Map mileage
eMail today's
debugl/log files

Check for and erase faults

CAN-based cars only!

Gateway
Installation List

' Erase All DTCs

Control Module
Finder

Optical Bus
Diagnostics

Upload debug/log
files

Done, Go Back

Kuva 87. Ohjelmat-ikkuna.

9.1 Applications for CAN-Based cars (Ohjelmat sivu 87
CAN-jarjestelman sisaltaville ajoneuvoille)

9.2 Controller Channel Map (Ohjausyksikon sivu 88
kanavan kartoitus)

9.3. EDC (Moottorinohjausyksikon matkalukema) sivut 89-90

9.4 Control Module Finder (Ohjausyksikodn etsintd) sivu 90

9.5 Optisen vaylan diagnostiikka sivu 91

9.6 Debug- ja lokitiedostojen lahettaminen s-postilla sivu 92

9.7 Debug- ja lokitiedostojen lahetys (Internet) sivu 93
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9.1 Applications for CAN-Based cars (Ohjelmat vain CAN-jarjestelman

sisaltaville ajoneuvoille)

Autossa, jossa on kaytossa CAN-vaylajarjestelma "Can-Based cars only!”, niin

on mahdollista suorittaa seuraavat toiminnot;

e Activate Transport Mode (Kuljetustilan aktivoiminen)

Kuljetustila tarkoittaa tilaa, jossa ajoneuvossa on kaytdéssa mahdollisim-

man vahan toimintoja, ettei akku kulu loppuun juuri mitenkaan. Yleensa

tehtaalta lahtevat autot ovat juuri tdssé kuljetustilassa, joka otetaan pois

auton saapuessa myyntipaikkaan.

e De-activate Transport Mode (Kuljetustilan poisaktivoiminen)

e Gateway Installation List (Yhdyskaytavaan liitettyjen ohjausyksikoiden

listaaminen)

Tama toiminto aukaisee autoskannauksen ja avaa Gateway Installation

List-toiminnon (kuva 88).

e Erase All DTCs (Kaikkien virhekoodien poistaminen)

Note: Chassis Types can be
modified by editing the
AUTOSCAN.TXT file

Select Chassis Type:
Auto-detect (CAN only)

“IUse CAN only
¥ Display freeze frame

[ Gateway Installation List ]
[l Auto Refresh

Clear all DTCs | /5€ CAN
Command

fsuctzpy | Pt
. sae | Clear

| Close |

Kuva 88. Yhdyskaytavaan asennettujen ohjausyksikoiden listaus.

[

Gateway Installation List: 7NO 907 530 S

01-Engine -- Status: OK 0000

03-ABS Brakes -- Status: OK 0000
04-Steering Angle -- Status: OK 0000
08-Auto HVAC -- Status: OK 0000
09-Cent. Elect. -- Status: OK 0000
10-Park/Steer Assist -- Status: OK 0000
15-Airbags -- Status: OK 0000
16-Steering wheel -- Status: OK 0000
17-Instruments -- Status: OK 0000
19-CAN Gateway -- Status: OK 0000
25-Immobilizer -- Status: OK 0000
42-Door Elect, Driver -- Status: OK 0000
44-Steering Assist -- Status: OK 0000
46-Central Conv. -- Status: OK 0000
52-Door Elect, Pass. -- Status: OK 0000
55-Xenon Range -- Status: OK 0000
56-Radio -- Status: OK 0000

61-Battery Regul. -- Status: OK 0000
62-Door, Rear Left -- Status: OK 0000
72-Door, Rear Right -- Status: OK 0000
77-Telephone -- Status: OK 0000
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9.2 Controller Channel Map (Ohjausyksikén kanavan kartoitus)

Toiminto on niille, jotka haluavat auttaa Ross-Techia kehittaméaan VCDS-
ohjelmaa (kuva 90). Talla toiminnolla on mahdollista itse luoda ohjausyksikén
kanavatiedostoja, jotta ei tulisi mm. kuvan 89 kaltaisia tilanteita. Kuvassa 89

Skoda Octavia vm 2013:sta uupuu CAN-yhdyskaytavan tiedot.

Liséatietoa 16ytyy Ross-Techin YouTube-videosta [2].

Address 19: CAN Gateway (J533) Labels: None

Kuva 89. Puuttuva tunnus-tiedosto.

VCDS Release 11.11.5; _ [
Controller |~ Login or security
Address access code
Function Output
o Measuring blocks o Pre-label file
© Adaptation 2 CSV file
Go Done, Go Back

Kuva. 90. Ohjausyksikén kanavan kartoittaminen.

e Controller Address (Ohjausyksikon osoite)
e Login or security access code (Kirjautumis- tai suojatunpaasynkoodi)
e Function (Toiminto)
o Measuring blocks (Mittauslohkot)
o Adaptation (Sopeuttaminen)
e Output (Tulosteen luominen)
o Pre-label file (Esitunnustiedosto)
o CSF file (CSV-tiedosto)
e Go (Suorita)

e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin edelliseen valikkoon)
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9.3 EDC15-16 mileage (Moottorinohjausyksikén matkalukema)

Matkalukema-toiminnolla on mahdollista Iukea moottorinohjausyksikosta
todellinen tallennettu matkalukema, mikali vain se on mahdollista. Kuvassa 91.

nakyy, ettd tama toiminto toi varoituksen, ettei se ollut mahdollista

"VCDS ei onnistunut lukemaan matkalukemaa moottoriohjausyksikosta. Moot-

torinohjausyksikko ei joko tue tata toimintoa tai se ei tallenna matkalukemaa.”

‘ VCDS was not able to retrieve a mileage from this ECU.
The ECU is either not supported, or does not store mileage.
Sorry!

-

Kuva 91. Moottorinohjausyksikon matkalukeman lukeminen ei ole mahdollista.

204850 km
127287 miles

Note

The above mileage was independently computed in the ECU by integrating
vehicle speed. Some level of discrepancy with the odometer (5%) can be
expected. If the mileages differ noticeably, there can be several causes:
-The ECU was replaced in the past

-The odometer was replaced in the past

-The odometer was rolled back!

Option

Read Done, Go Back ’

Kuva 92. Moottoriohjausyksikon laskema matkalukema.

Huomio!
Ylapuolinen matkalukema on laskettu moottoriohjausyksikéssa integroiden
ajoneuvon nopeutta. Osittaista (5 %) poikkeamaa matkamittarin kanssa voidaan
olettaa. Mikali matkalukema erottuu huomattavasti, niin sen voi johtua useista
syista.

o ECU (Moottorinohjausyksikkd) on vaihdettu aikaisemmin

e Matkamittari on vaihdettu aikaisemmin
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e Matkamittaria on peukaloitu alaspain
e Read (Lue tiedot)

e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin edelliseen valikkoon)

9.4 Control Module Finder (Ohjausyksikdn etsintd)

Talla toiminnolla on mahdollisuus etsia ohjausyksikoitd kaikista mahdollisista

osoitteista (kanavista). Varoitus, etta tama etsinta voi kestaa yllattavan kauan
aikaa (kuva 93).

Note:

A complete scan of all possible

addresses (01-7F) can take a
LONG time...:-)

Starting Address 01]
Ending Address i
Use CAN Only:

Start
Stop
Results
Cop Save
’ Close ‘

Kuva 93. Ohjausyksikéiden etsiminen.

e Starting Address (Aloitus osoite)
e Ending Address (Lopetus osoite)
e Use CAN Only (Kayta ainoastaan CAN-vaylaa)
e Start (Aloita)
e Stop (Lopeta)
e Results (Tulokset)
o Copy (Kopioi)
o Save (Tallenna)
o Clear (Pyyhi)
e Close (Sulje)
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9.5 Optical Bus Diagnostics (Optisen vaylan diagnostiikka)

Talla toiminnoilla voidaan etsia kaapelikohtaisia virheit&, esimerkiksi mikali jokin
tietty kaapeli on mennyt poikki, niin vaylan diagnostiikka ilmoittaa Error-toiminnon

eli yhteys on poikki laitteiden valilla (kuva 94).

Controller Electrical Optical Diagnostic Type
© Standard
© 3dB Attenuation

Start

Copy

Save

Done, Go Back

Kuva 94. Optisen vaylan diagnostiikka.

e Controller (Ohjausyksikkd)
e Electrical (Sahkoisen kaapelin tila)
e Optical (Optisen kaapelin tila)
e Diagnostic Type (Diagnostiikka tyyppi)
o Standard (Standardinmukainen)
o 3dB Attenuation (3 desibelin vaimennus)
Tarkoittaa tilaa, jossa jarjestelma lahettaa 3db:n vaimennuksella
viesteja vaylan master(isanta)-yksikolle. Suositellaan kaytettavaksi,
mika&li standardi-diagnostiikka ei ole vakuuttava.
e Start (Aloita)
e Copy (Kopioi)
e Save (Tallenna)

e Done, Go Back (Valmis, mene takaisin ohjelmat valikkoon)
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9.6 eMail today’s debugl/log files (Laheta séhkopostilla tamanpaivaiset

debug- ja lokitiedostot)

Mikali tietokoneessa on kaytdssa jokin sdhkdpostiohjelma, niin tdma toiminto
aukaisee sahkopostiohjelman ja yrittaa lahettaa 9.2-kappaleen haetut tiedot
Ross-Techille. Henkilokohtaisesti minulla ei ole kaytbéssa tietokoneella

sahkopostiohjelmaa, joten se antoi kuvan 95-varoituksen.

Email ()]

There is no email program associated to perform the requested action. Please
install an email program or, if one is already installed, create an association in the
Default Pregrams control panel.

T

Kuva 95. Sahkopostiohjelman varoitus.

"Téssé jarjestelméssé ei ole séhképostiohjelmaa, jolla haluttu toiminto voitaisiin
suorittaa. Ole hyva ja asenna sahkoposti ohjelma tai, jos se on jo asennettu, niin

luo yhteys siihen Ohjauspaneelin Oletusohjelmista.”
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9.7 Upload debug/log files (Debug- ja lokitiedostojen lahetys)

Toiminto avaa linkin suoraan Ross-Techin sivulle, jonka avulla voi lahettaa 9.2-
kappaleen haetut tiedot Ross-Techille. Ross-Techin henkilokunta osaa ai-
noastaan englantia, joten kayta aina englanninkieltd Ross-Techin henkilékunnan

kanssa, mikéali tulee tarvetta ottaa yhteytta heihin.

Sivun osoitteessa lukee sinun Ross-Techin kaapelin sarjanumero, jolla voidaan

tunnistaa ns. lahettajan kaapeli.

*Required fields tarkoittaa tarvittavia tietoja eli kaikkia joissa on *-merkki.

Name * (nimi)

e Company (yritys)

e Email * (Sahkodpostiosoite)
e Phone (Puhelin numero)

e Support Ticket (Tukilippu)
e Subject* (Otsikko)

e Comments* (Kommentit)

“Tiedoston lahettéminen, tiedostot 16ytyvét yleenséd C:\Ross-Tech\VCDS\-kansi-
osta, 1 tiedosto maksimissaan, jonka maksimitiedostokoko on 512kb.

Sallitut tiedostomuodot: .txt, .pdf, .csv, .zip, .rar, .pla, .plb, .dim.”
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10 DTCs (Fault Codes eli Vikakoodit)

Vikakoodit kappaleessa on hieman tietoa mitd asioita vikakoodeista
(virhekoodeista) selvida. Vikakoodit voivat johtua useista eri vikatilanteista. DTC
tulee sanoista Diagnostic Trouble Codes eli Diagnosoidut vikakoodit.
Vikakoodien resetointi ei poista alkuperdista virhetta. VCDS-ohjelma muuttaa

vikakoodit luettavaan muotoon.

Fault Codes
Controller Info
VAG Number: 03E 906 033 L Component: 1,21{4V SIMOS3 00HS7001
Fault Codes

2 Faults Found:
16500 - Engine Coolant Temp. Sensor (G62)

P0116 - 35-10 - Implausible Signal - Intermittent
17511 - Oxygen (Lambda) Sensor Heating; B1 S1

P1103 - 35-10 - Performance too Low - Intermittent

Print Codes } ’ Copy Codes J { Save Codes ‘ ‘Clear Codes-OS’ { Done, Go Back

Kuva 96. Vikakoodit, moottoriohjausyksikdssa.

Kuvassa 96 moottoriohjausyksikosta on |0ytynyt kaksi erilaista virhetta,
ensimmainen viittaa Moottorin jaahdytysnesteen lampdtila-anturiin (G62) ja

jalkimmainen Lambda- eli happianturiin (B1S1).

Ross-Tech on luonut Internet-sivulleen erittain kattavan listan vikakoodeista ja
niiden mahdollisista syista ja korjausratkaisuista. Onkin suositeltava vilkaista tata

sivua aina huomattua virhekoodin jarjestelmassa.

Lisatietoa Internet-osoitteesta:

http://wiki.ross-tech.com/wiki/index.php/Category:Fault_Codes
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10.1 Vikakoodien Muodostuminen

Vikakoodit muodostuvat kahdesta koodista, ensimmainen numerokoodi on
valmistajan maarittelema ja toinen on SAE-ryhman (Society of Automotive

Engineers) standarsoima, jotka noudattavat laissa maariteltyja asetuksia.

Edellisen sivun kuvassa 96, valmistajan maarittelma vikakoodi oli 16500.
Virallinen vikakoodinumero P0116—-35-10, josta viidesta ensimmaistd merkista

voidaan maaritella vikakoodin tapahtuma [3].

Ensimmainen merkki tarkoittaa:

e Pxxxx (power train) voimansiirto.

e Bxxxx (body) runko.

e Cxxxx (Chassis) alusta.

e Uxxxx (Future systems) Varaus tulevaisuuden jarjestelmiin.

Toinen merkki tarkoittaa:

e POxxx (Government required codes) hallituksen vaatimat koodit.
e Pl1xxx (Manufacturer codes for additional emission system) Valmis-
tajan koodit ylimaaraisille emissiojarjestelmille.

Kolmas merkki tarkoittaa:

e Px1xx (Measurement of air and fuel) ilman ja polttoaineen mittaaminen.

e Px2xx (Measurement of air and fuel) ilman ja polttoaineen mittaaminen.

e Px3xx (Ignition system) sytytysjarjestelma.

e Px4xx (Additional emission control) lisdemissiojen ohjaus.

e Px5xx (Computer and output signals) tietokoneeseen tai
ulostulosignaaliin liittyvat.

e Px6xx (Transmission) vaihteisto.

e Px7xx (Transmission) vaihteisto.

e Px8xx (Transmission) vaihteisto.

e Px9xx (Control modules, input and output signals) ohjausyksikot,
sisdantulo ja ulosmenosignaalit.

Neljas ja viides merkki viittaavat yksittdiseen komponenttiin tai jarjestelmaan.
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10.2 VCDS-ohjelman antama vikakoodi

Kappaleessa on tietoa, etta mita vikakoodin antama informaatio tarkoittaa.

Fault Codes V| Display Freeze Frame Data
Controller Info
VAG Number: 3C0 907 044 Q Component: ClimatronicPQ46 042 0202

Fault Codes

1 Fault Found:

01810 - Actuating Motor for Temperature Flap; Right (V159)

000 - - - Intermittent
Freeze Frame:
Fault Status: 00100000
Fault Priority: 3
Fault Frequency: 136
Reset counter: 113
Mileage: 161081 km
Time Indication: 0
Date: 2013.04.08
Time: 21:12:38

‘ Print Codes ‘ 1 Copy Codes l [ Save Codes ! [CIearCodes-OS] lDone, Go Back

Kuva 97. VCDS-ohjelman havaitsema vikakoodi.

Vikakoodin numero on 01810.

Freeze frame (Pysaytetty kehys)

Fault Status (Vian tila)

Fault Priority (Vian painotus) katso kappale 10.3 seuraavalla sivulla.
Fault frequency (Vian toistuvuus)

Talla arvolla selvitetaan, monesti vikakoodi on ollut paalla siité asti, kun se
ensimmaisen kerran huomattiin. Vian toistuvuus on numeroina valilta O-
254 ja lisdantyy aina vian toistutessa.

Reset counter (Palautuslaskuri)

Eli kuinka monta kertaa tila pitdd olla poissa auton uudelleen
kaynnistyessa, jotta palautuslaskuri véahentdd Vian toistuvuudesta yhden
arvon.

Mileage (Matkalukema)

Time indication (Ajan osoitus)

Date (Paivays)

Time (Aika)
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10.3 Vikakoodin prioriteetti

Vikakoodien prioriteetti, eli kuinka paljon niilla on vaikutusta jarjestelméén [1,
s.18]. Eli esimerkiksi ajoneuvoon tulee vikakoodi, jonka prioriteetti on 1, niin

suositellaan valittbmasti sammuttamaan auto, jottei lisdvahinkoja syntyisi.

e Number 0 (Valmistaja ei ole maaritellyt)

e Number 1 (Vikakoodilla on suuri vaikutus ja suositellaan sammuttamaan
auto valittomasti)

e Number 2 (Vikakoodi vaatii valitonta huoltoaikaa)

e Number 3 (Vikakoodi ei vaadi valitonta huoltoaikaa, mutta se tulisi korjata
seuraavassa huollossa)

e Number 4 (Vikakoodi vaatii toimenpiteen suorittamisen, muuten
ajettavuus voi hairiintyd)

e Number 5 (Vikakoodilla ei ole vaikutusta ajettavuuteen)

e Number 6 (Vikakoodilla on pitkaaikainen vaikutus ajettavuuteen)

e Number 7 (Vikakoodilla on vaikutus mukavuustoimintoihin, mutta ei
vaikutusta auton ajettavuuteen).

e Number 8 (Yleinen huomautus)
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